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Safety Information

For qualified staff only

This manual is only intended for use by properly trained and qualified electri-
cal technicians who are fully acquainted with automation technology safety
standards. All work with the hardware described, including system design,
installation, setup, maintenance, service and testing, may only be performed
by trained electrical technicians with approved qualifications who are fully
acquainted with the applicable automation technology safety standards and
regulations.

Proper use of equipment

The programmable controllers (PLC) of the MELSEC L series are only intended
for the specific applications explicitly described in this manual or the manuals
listed below. Please take care to observe all the installation and operating
parameters specified in the manual. All products are designed, manufactured,
tested and documented in agreement with the safety regulations. Any modi-
fication of the hardware or software or disregarding of the safety warnings
given in this manual or printed on the product can cause injury to persons or
damage to equipment or other property. Only peripherals and expansion
equipment specifically recommended and approved by Mitsubishi Electric
may be used with the programmable controllers of the MELSEC L series. Any
other use or application of the products is deemed to be improper.

Relevant safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your specific appli-
cation must be observed in the system design, installation, setup, mainte-
nance, servicing and testing of these products.
In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

1/0 Modules

Overview of the Modules

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

B

Input/output points
Modul 1/0- Connection
Number Type
LX40C6 16 Inputs DC Terminal block
LX41C4 32 Inputs (posmye/ 40-pin connector
negative
LX42C4 64 Inputs common) 2x40-pin connector
Relay .
LY10R2 16 Outputs contact Terminal block
LY4ONT5P 16 Outputs Terminal block
LY4AINT1P 32 Outputs Tra(:\izli')(or 40-pin connector
LY42NT1P 64 Outputs 2x40-pin connector
LY40PT5P 16 Outputs Terminal block
LY41PT1P 32 Outputs Transistor 40-pin connector
(source)
Ly42PT1P 64 Outputs 2x40-pin connector
Part Names
18-point screw 40-pin 2x40-pin
terminal block type connector type connector type
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Description

Module joint lever (for connecting two modules)

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

B>

Indicates the I/O status
1/0 status LEDs ON: 1/Osignal is ON
OFF: 1/Osignal is OFF

Terminal block
(removable)

18-point terminal block for connecting I/0
signal cables to/from external devices

Further information

The following manuals contain further information about the module:

@ Instruction leaflet “Before Using the Product” for LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LY4AONTS5P, LY4INT1P, LY42NT1P, LY40PT5P, LY41PT1P and
LY42PT1P

MELSEC L I/0 Module User's Manual

MELSEC L CPU Module User's Manual

(Hardware Design, Maintenance and Inspection)

MELSEC-Q L Programming Manual

Safety Guidelines for MELSEC L CPU

These manuals are available free of charge through the internet
(www.mitsubishi-automation.com).

If you have any questions concerning the installation, configuration or opera-

tion of the equipment described in this manual, please contact your relevant
sales office or department.

Terminal cover

Used to switch the I/0 status LED indication
between the first 32 points and the second
32 points of a 64-point module.

Indication selector
switch®

1/0 Connector(s)
(40 pins)

Connector(s) for I/0 signal cables to/from
external devices.

Serial number plate

o0 © |00 ® (07F

DIN rail mounting hook (at the backside of the module)

® Operate the switch with your fingers. Do not use a screwdriver or similar tool as it
may damage the switch.

Pin arrangement of the terminal block

The terminal block is shown in module front view.
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Pin arrangement of the connectors
The connectors are shown in module front view.

@ 40-pin connector

@ 2x40-pin connector
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Specifications

General specifications

Item Specifications
Ambient when operating | 0to 55 °C
temperature when stored -25t075°C

Ambient humidity when operating |5 to 95 % RH (no condensation)

Free from corrosive or flammable gas

Working atmosphere and excessive conductive dusts

Installation location Inside control panel

Further general specifications can be found in the Safety Guidelines for
MELSEC L CPU.



DC input modules

Transistor output modules - Sink type

Installation and Wiring

Specifications

LX40C6 LX41C4 LX42C4

Specifications LY4AONT5P LY4INT1P LY42NT1P

Number of inputs

16 32 64

Number of outputs 16 32 64

DANGER

Mounting the modules on a DIN rail

@ Pull down DIN rail hooks on
the back of the modules
until they click.

Type of sensors Positive/negative common Output type Transistor (sink) Turn off all phases of the power supply for the PLC and other external
- - sources before starting the installation or wiring work.
Insulation method Photocoupler Insulation method Photocoupler
Rated input voltage 20.4to0 28.8 V DC (ripple ratio < 5%) Rated load voltage 10.2t028.8V DC
Rated input current 6 mA 4mA 0.5 A per Y CAUTION
. output 0.1 A per output
Voltage / current for ON i Lsn\mlA/ =19V/=3mA Maximum load current 5 A per 2 A per common @ Use the product in the environment within the general specifications @ Hang the upper tabs of the
- common described in the MELSEC L CPU Module User's Manual. Never use the moc?]ul:_;s on adDIIN r_all, an_d
=8V/ T : product in areas with dust, oily smoke, conductive dusts, corrosive or push the modules in posi-
Vol for OFF =9V/=17mA . . Current is limited by the overload protection .
oltage / current for O =2mA ov/ m Maximum inrush current fJ,nction. P flammable gas, vibrations or impacts, or expose it to high tempera- tion.
Input resistance 3.8kQ 5.7kQ ture, condensation, or wind and rain.
R OFF = ON Leakage current at OFF =01mA @ When drilling screw holes or wiring, cutting chips or wire chips should
esponse — ” . . . . o
time 165/10120/&0 ms1 8r Ie)ss Max. voltage drop at ON %ESISD,AC 0.2VDCat0.1A nofI:nte;ventlIatlon slits. Such an accident may cause fire, failure or
(adjustable) | ON — OFF nitial setting: 10ms, . malfunction.
- - Response | OFF = ON <05ms @ A protective film is attached onto the module top to prevent foreign
External connections . Remo‘ﬁ::l"e . 4C"F'”t1 2X4°'Pt|n time ON D OFF - T ———— matter such as wire chips entering the module during wiring. Do not _ ® Lock the DIN rail hooks to
ermina OCl connector connector el =1ms (ra ed loadq, resistance loa ) remove the film du"'ng wiring. R it for heat di: 'r before = = the DIN rail to secure the
Number of occupied /0 16 32 64 Surge suppressor Zener diode system operation. . . il ”“H:H:H modules in the position.
points Fuse _ @ Before handling modules, touch a grounded metal object to discharge .| \W Pull the hooks up until they
Internal current - - the static electricity from the human body. Not doing so may cause s click. If the hooks are
consumption (5 V DC) 90 mA 100 mA 120 mA External Voltage 10.2t0 28.8V DC (ripple ratio < 5%) failure or malfunctions of the module. beyond the reach, use a tool
such as a driver.
Weight 0.15kg 0.11kg 0.12kg power Current 9mA 13mA at ;"Q,ADO ] Y i
supply (at 24 V DC) (at 24V DC) per common Mounting @ Mount stoppers on the DIN-rail beside the leftmost and rightmost module,
to avoid lateral sliding.
Relay output module External connections Ren_qo\ﬁ)l?le ) 40-pin 2x40-pin \ CAUTION NOTE |
Specifications LY10R2 terminal bloc connector connector
Number of outputs 6 Number of occupied /0 16 32 64 @® Modules must be mounted on a DIN rail. Do not slide modules from the edge of the DIN rail when mounting. Doing so
points @ Connect an END cover on the last module on the right side. may damage the metal part located on the back of the module.
Output type Relay Internal current 100 mA 140 mA 190 mA @ Do not drop the module or subject it to heavy impact.
Insulation method Relay consumption (5 V DC) m m m @ Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal- Wiring
Rated switchi 24V DG, 2 A (resistance load) per output Weight 0.15 kg 0.11 kg 0.12kg function, injury or fire.
altte 5‘;‘”“ 'n? 240V AC, 2 A (cos@ = 1) per output @ Do not touch the conductive parts of the module directly. CAUTION
voltage/curren 8 A per common Transistor output modules — Source type @ To interconnect modules, engage the respective connectors and se- >
Min. switching load 5VDC,1mA P yp curely lock the module joint levers. Incorrect interconnection may @ Do not lay signal cables close to the main circuit, high-voltage power
Specifications LY40PT5P LY41NPT1P LY42PT1P cause malfunction, failure, or drop of the module. lines, or load lines. Otherwise effects of noise or surge induction are
Max. switching voltage 264V AC/125VDC i " ) 9
pye " Number of outputs 16 32 64 likely to take place. Keep a safe distance of more than 100 mm from
aximum switchini " . o
frequency ’ 3600 times/hour Output type Transistor (source) Connecting the modules [ :n';;: ?:ZIee:I:: :'hlzm:vi;.’r supply for the programmable controller, /0
N The procedure for connecting modules is shown with an example of how to P! PPy prog 4
Response | OFF — ON =10ms Insulation method Photocoupler connect the LO2CPU with the L61P. power supply, and motor power supply separately.
time ON—> OFF <12ms Rated load voltage 10.2t0 28.8V DC @ To release the module joint ® Fix the cables ‘°s."e"f" foa '":d"’e so that the terminals are or the
External connections Removable terminal block 0.5 A per levers located at the top and connectorls not directly stressed.
Number of occupied /0 Maximum load current output 0.1 A per output bo_ttom of the L02CPU:
points P 16 5 A per 2 A per common fS|IdE tze 'ef"eh“ tov(vjarld the Modules with terminal block
ront side of the module.
Internal current common Always use a solderless terminal of 0.8 mm or less in thickness.
consumption (5 V DC) 460 mA Maximum inrush current Currentis limited ?y tht_e overload protection Solderless terminals Terminal block Up to two solderless terminals
- unction. can be connected to one terminal
Weight 0.21kg Leakage current at OFF =0.1mA \ block.
Max. voltage drop at ON %SS/SD;Z 0.2VDCat0.1A
. A solderless terminal with insulation sleeve cannot be used for a terminal
Response | OFF = ON =0.5ms block. Use only wires with a size of 0.3 mm? to 0.75 mm?’. Twist the end of
time N FF — dload resi load @ Insert the connector of the strand wires and use ferrules. It is recommended to cover the wire connections
ON—O =1 ms (rated load, resistance load) power supply module into with insulation tubes.
Surge suppressor Zener diode that of the CPU module so Tighen the screws of the module using torque within the following ranges.
Fuse — that tzey are securely Loose screws may cause short circuits, mechanical failures or malfunction.
engaged.
E | Voltage 10.2 to 28.8V DC (ripple ratio < 5%) Screw Torque
p)(()tvirer:a 17 mA 20mA 20 mA Terminal block screw (M3 screw) 0.42t0 0.58 Nm
m m
supply Current (@t24VDC) | (at24vDe) | (@t24VDCO) Terminal block mounting screw (M3.5 screw) 0.66 t0 0.89 Nm
percommon
External connections Removable 40-pin 2x40-pin
terminal block |  connector connector ® To lock the module joint
Number of occupied I/0 levers:
points P 16 32 64 Slide the levers toward the
back side of the module.
Internal current 100 mA 140 mA 190 mA Make sure that the mod-
consumption (5 V DC) ules are securely con-
Weight 0.15 kg 0.11 kg 0.12 kg nected.



Modules with 40-pin connector(s)

Wiring of the output modules

Module with terminal block

The following connectors are applicable for the I/O modules. @ LX42C4 ® LY10R2 - Relay type @ LY42NT1P - Sink type
Model Description 1/0 module Left connector Right connector Connection diagram Pin Signal Pin Signal Left connector Right connector
A6CONT1 | Soldering connector (straight out type) LX41C4 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal BT Load TB2 Y01 TB1 Y00 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
A6CON2 | Crimp connector (straight out type) L#Z‘?Ii%‘P 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
A6CON3 | Pressure-displacement connector LY42NT1P 1819 | X01 1A19 | X1 2B19 | X21 | 2A19 | X31 ! TB6 Y05 TBS Y04 1819 | YOI 1A19 | Y11 2819 | Y21 2A19 | Y31
Soldering connector LY41PT1P 1818 | x02 | 1a18 | Xx12 | 2818 | x22 | 2A18 | X32 ! 88 Yo7 87 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2818 | Y22 | 2A18 | Y32
AGCON4 (both for straight out and 45-degree types) LY42pT1P !
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 : TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
e . 1B1 X04 1A1 X14 2B1 X24 2A1 X34 i TB12 YOB TB11 YOA 1B1 Y04 1A1 Y14 2B1 Y24 2A1 Y34
Wiring of the input modules 6 o 6 6 6 3 | 816 Load o 0 6 ° 6 6 6 3
Module with terminal block 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 : TB14 YoD TB13 YocC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
@ LX40C6 1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36 i TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
Connection diagram Pin Signal Pin Signal 1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37 ! TB17 :’\J TB18 Vacant TB17 coM 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
[ TB2 X01 TB1 X00 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38 - ! +E 201)0\?/AC 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
i -
J 181 . TB4 X03 TB3 X02 1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2AN X39 :ff||»f: or 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
: TB6 X05 TB5 X04 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A E 75 24VDC 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
: TB8 X07 TB7 X06 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B - ‘I | - 1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
= TB10 X09 TB9 X08 1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C
| 816 | TB12 XOB TB11 XO0A 1B07 X0D 1A07 | X1D | 2Bo7 X2D | 2A07 | X3D @ LY4ONT5P - Sink type 1B07 YOD 1A07 | YID 2B07 | Y2D 2A07 | Y3D
— |+ 817 i TB14 X0D TB13 XoC 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E Connection diagram Pin Signal Pin Signal 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
' ' L. TB16 XOF TB15 XOE 1B05 XOF TA05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F == TR Load TB2 Y01 TB1 Y00 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
'
| 24VDC | TB18 | Vacant | TB17 oM 1804 1A04 2B04 2A04 ; TB4 Y03 TB3 Y02 1804 1A04 2B04 2A04
Vo= Vacant Vacant i Vacant Vacant Vacant Vacant
hee |, ) 1B03 1A03 2B03 2A03 i TB6 Y05 TB5 Y04 1B03 1A03 2B03 2A03
Vacant Vacant H
1B02 TA02 2B02 2A02 ! TB8 Yo7 TB7 Y06 1B02 1A02 2B02 2A02
24V DC com1 Com2 ! vl COM1 ye) CoMm2
1BO1 1A01 2B01 2A01 ! TB10 Y09 TB9 Y08 1BO1 1A01 2B01 2A01
Modules with 40-pin connector - - ! - -
@ LX41C4 Connection diagram i TB12 YOB TB11 YOA Connection diagram
1
Connection diagram Pin Signal Pin Signal Left connector Right connector ! 1816 Load TB14 Yob TB13 voc Left connector Right connector
I = ; TB16 YOF TB15 YOE - Load - Load
B20 X00 A20 X10 ~ 1820 i -~ B0 i | 1 1B20 1 2B20
B19 X01 A19 X11 v v [ TB17 TB18 | COM | TBI7 | @ i i
! ! ¢ ? i i
B18 X02 A18 X12 : : i 12/24V+DC i i
B17 X03 A17 X13 i i D AL L }7 ! !
1 1 —_— H H
o B16 X04 Al6 X14 i i ! !
! AO5 | 2A05 | H H
B B15 X05 A15 X15 Jﬂ({h | s, Modules with 40-pin connector : :
i B14 X06 Al4 X16 | MR- —i|* 2801, ) @ LY#INTIP - Sink type | 1ags  Load [ opos  Load
; B13 X07 A3 X17 : 1 | : 1802 1._.. : o202 T Connection diagram Pin Signal Pin Signal : y : 4
| B12 X08 A12 X18 , Ziv e , ziv e B20 Y00 A20 Y10 i, 1801, 1802 | i, 2801, 2802 \
i ' - ' - —(:)—4 4(;)—4
aos | B11 X09 A1l X19 --—1|~: '-71|~: B19 Yo1 A19 Yn ! 12/24VDC ! 12/24VDC
05 ! !
J;{;— 310 oA 10 XIA . SavDe B18 Y02 A18 Y12 i 1A01,1802 — |+ i 2A01,2A02 = ||+
= |* 801,802 ! 809 OB 'A0O Y18 B17 Y03 A7 Y13 -3 -3
H ! L—e 71 B20 Load B16 Y04 Al16 Y14
! 5avDe ! B08 XoC A08 X1C . ® 12vDC/24VDC
. ! BO7 X0D AO7 X1D : B15 Y05 A15 Y15
--q|--- 506 XOE 206 XIE i B14 Y06 Al4 Y16
1
24VDC BO5 XOF AO5 X1F i B13 Y07 A13 Y17
BO4 AO4 : B12 Y08 A12 Y18
o3 | Va@nt — 3 i B11 Y09 ATl Y19
1
502 aop | Vet i pos Load BIO | YoA | A0 | YIA
301 oM = ! * | Boo YoB A09 Y18
! Bo1, 802 B08 Yoc A8 Yic
—¢—1>
i 12/24VDC BO7 YoD A07 Y1D
i A01,A02 |t BO6 YOE A06 Y1E
== BO5 YOF AO5 Y1F
B04 A04
Vacant Vacant
BO3 A03
B02 A02
Yol com
BO1 AO1




Module with terminal block
@ LY40PT5P - Source type

@ LY42PT1P - Source type

END cover

Overview of the END covers

Connection diagram Pin Signal Pin Signal Left connector Right connector Model Error terminal
- =1 1B Load TB2 Y01 TB1 Y00 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal L6EC —
i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR.
: TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
: TB8 Yo7 TB7 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2818 | Y22 | 2A18 | Y32 Part Names
i TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET
1
i TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ?
i
i 1816 Load I TB14 YOD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 M i
i 12/24VDC TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
i
H +|, - TB18 oV TB17 coMm 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
817 L
i 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 9
i TB18 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
= 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
Modules with 40-pin connector 1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B ?i“‘
@ LY41PT1P - Source type 1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C _0 /o
Connection diagram Pin Signal Pin Signal 1B07 YoDb 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D *
B20 Y00 A20 Y10 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E —9
B19 Y01 A19 Y11 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
B18 Y02 A18 Y12 1B04 1A04 2B04 2A04 ) 4——6
Vacant Vacant Vacant Vacant
B17 Y03 A17 Y13 1B03 1A03 2B03 2A03 6
—— B16 Y04 A16 Y14 1B02 1A02 2B02 2A02
1 B20 Load com1 ov com2 ov
; B15 Y05 A15 Y15 1BO1 1A01 2B01 2A01 No. |Description
: B14 Y06 A14 Yie Connection diagram @ | Module joint lever (for connecting two modules)
: B13 Yo7 A13 Y17 Left connector Right connector @ |Label Do not remove this label because it s for
i B12 Y08 A12 Y18 = 1poo  Load <=t Jppo Load maintenance
i B11 Y09 Al1 Y19 ; i 9 Terminal block mounting screw
: Load B10 YOA A10 Y1A : : Output contact for error detection
;A0S ! ! o Turns on when all systems run normally.
1 12/24V DC I Bo9 YoB AG9 Y18 : : @ |ERR. terminal Turns off (opens) when power is off or when
i Bo1,B02 | — B08 Yoc A08 Y1C i i (a_st?pdc_error %ccursco;uthe CdPLll module)
: including when a module is reset).
: * [ Bo7 YOD A07 YD i ! 9
; ! H Serial ber plat
i A0T, AO2 BO6 YOE A06 YiE ! Lond ! Lond © |Serial number plate
805 YOF AGS VIE ~ 1A05 0 s % 2A05 0 o DIN rail mounting hook
1 12/24V DC 1 12/24V DC (only at the backside of the END cover L6EC-ET)
i i
Bo4 Vacant A04 Vacant i, 1801,1B02 *+ |~ _ . 2B01,2802 * ||~ _
B03 A03 ! ! Dimensions
B02 A02 i 1A01, 1A02 i 2A01,2A02
COM oV @® L6EC
BO1 AO01 — —— <«
ml
- v
Ty ¥
zg
oo
&
2
4 <«
B 95 13

All dimensions are in “mm”

@® L6EC-ET
<
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-0 O
o
Tg ¥
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[ v] N o
&
_y
@ ﬂ _—y
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=
uij r———J 1 T
NS <
% 285
112.5
All dimensions are in “mm”
Specifications
Specifications L6EC L6EC-ET
Rated switching voltage/
current — 24V DC,05A
Minimum switching load — 5VDC, 1 mA
ERR. Response | OFF > ON <10ms
terminal |.. —
time ON — OFF =12ms
Surge suppressor — —
Fuse — —
. _ Spring clamp
External connections terminal block
Internal current consumption 0.04 A 0.06A
Weight 0.06 kg 0.11 kg
Installation and Wiring
Mounting
CAUTION

Connect an END cover on the last module on the right side.

For further information about connecting the modules and mounting ona DIN
rail refer to section “Mounting” on page 2 of this manual.

Wiring of the error terminal (only L6EC-ET)

Tighen the screws of the module using torque within the following ranges.
Loose screws may cause short circuits, mechanical failures or malfunction.

Screw Torque

Terminal block mounting screw 0.20t0 0.30 Nm

Always use a solderless terminal for wiring the error terminal. Take wires with
a size of 0.3 mm? to 2.0 mm’ (Stranded wire/single wire) and a bar terminal is
recommended for the spring clamp terminals. Only one cable can be con-
nected to one terminal. The maximum cable wiring length is 30 m.

For the procedure of connecting and disconnecting cables to the the spring
clamp terminal block refer to the MELSEC L CPU Module User's Manual.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
A\ ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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Programmierbare Steuerungen

ERSECY S

Installationsanleitung fiir digitale Ein- und
Ausgangsmodule und Abschlussplatten

Art.-Nr.: GER, Version A, 21042011

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkréfte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Geréate dirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handbiichern beschrieben sind, dirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaéBer Gebrauch

Die programmierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC L-Serie sind nur fur die
Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installationsanleitung
oder den unten aufgefiihrten Handbiichern beschrieben sind. Achten Sie auf
die Einhaltung der in den Handbiichern angegebenen allgemeinen Betriebs-
bedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen
entwickelt, gefertigt, gepriift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die
Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser Installationsanleitung
angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise kénnen zu
schweren Personen- oder Sachschéaden fiihren. Es diirfen nur von MITSUBISHI
ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in Verbindung mit
den programmierbaren Steuerungen der MELSEC L-Serie verwendet werden.
Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als
nicht bestimmungsgemaR.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die fur den spezifischen Einsatzfall gtiltigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

E/A-Module

Ubersicht der Module

Eingdnge/Ausgédnge
Modul gang B E/A-Anschluss
Anzahl Typ
LX40C6 16 Eingdnge DC Klemmenblock
- (positiver/ -
LX41C4 32 Eingdnge negativer 40-polige Buchse
LX42C4 64 Eingénge | Bezugspunkt) Zwei 40-polige Buchsen
LY10R2 16 Ausgénge | Relaiskontakt Klemmenblock
LY4AONT5P 16 Ausgéange Transistor Klemmenblock
LY4INT1P | 32 Ausgange (minus- 40-polige Buchse
- schaltend) " "
LY42NT1P | 64 Ausgange Zwei 40-polige Buchsen
LY40PT5P 16 Ausgéange Transistor Klemmenblock
LY41PT1P 32 Ausgange (plus- 40-polige Buchse
Lya2PTIP | 64 Ausgange | Schaitend) Zwei 40-polige Buchsen
Bedienelemente

Module mit zwei
40-poligen Buchsen

Module mit einer
40-poligen Buchse

Module mit 18-poligem
Klemmenblock
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Beschreibung

Verriegelungshebel (zur Verbindung von zwei Modulen)

Anzeige des E/A-Status

LED-Statusanzeige Leuchtet:  E/A-Signal ist eingeschaltet
Leuchtet
nicht: E/A-Signal ist ausgeschaltet

GEFAHR:

A Warnung vor einer Gefdhrdung des Anwenders

) Nlchtbenchtung der Vorsicht

kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.
ACHTUNG:

A Warnung vor einer Gefahrdung von Geraten

I ) Nichtbeachtung der VorsichtsmaBinah
kann zu schweren Schiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

Klemmenblock
(abnehmbar)

18-poliger Klemmenblock zum Anschluss
von E/A-Signalen externer Geréte

Abdeckung fiir Klemmenblock

Weitere Informationen

Folgende Handbiicher enthalten weitere Informationen zu den Geréten:

@ Hinweisblatt ,Before Using the Product” fuir das LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LY4ONT5P, LYATNT1P, LY42NT1P, LY4OPT5P, LY41PT1P und
LY42PT1P

@ Bedienungsanleitung zu den MELSEC L-E/A-Modulen

@ Bedienungsanleitung zu den MELSEC L-CPU-Modulen
(Hardware-Beschreibung, Inbetriebnahme und Wartung)

@ Programmieranleitung zum/zur MELSEC System Q/ L-Serie

@ Sicherheitsrichtlinien fiir das MELSEC L-CPU-Modul

Diese Handbuicher stehen lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung.

(www.mitsubishi-automation.de).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-

rungen der MELSEC L-Serie ergeben, zogern Sie nicht, lhr zustandiges Ver-
kaufsbiro oder einen lhrer Vertriebspartner zu kontaktieren.

Bei Modulen mit 64 Kanélen werden die
LEDs zur Statusanzeige zwischen den ersten
32 und den zweiten 32 Kanalen mit dem
Schalter umgeschaltet.

Anzeigeumschalter®

E/A-Anschluss
(40-polig)

Anschlussbuchse(n) zum Anschluss von
E/A-Signalen externer Geréte.

Position der Seriennummer

o060 © 66| © (0%

Montagelasche fir DIN-Schiene (an der Riickseite des Moduls)

® Betdtigen Sie den Schalter nur mit den Fingern. Um Beschéadigungen zu vermei-
den, ist die Verwendung eines Schraubendrehers oder dhnlichen Werkzeugs
nicht erlaubt!

Pin-Belegung des Klemmenblocks
Der Klemmenblock ist mit Blick auf das Modul dargestellt.
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Pin-Belegung der Steckanschliisse
Die Steckanschliisse sind mit Blick auf das Modul dargestellt.

@ 40-polige Buchse

@ Zwei 40-polige Buchsen

)

1B20
1B19
1B18
1B17
1B16
1B15
1B14
1B13
1B12
1B11
1B10
1B9
1B8
1B7
1B6
1B5
1B4
1B3
1B2
1B1

00000000000 0000000O00O0
00000000000 000000000O0

\

B20
B19
B18
B17
B16
B15

1A20
1A19
1A18
1A17
1A16
1A15
1A14
1A13
1A12
1A11
1A10
1A9
1A8
1A7
1A6
1A5
1A4
1A3
1A2
1A1

J

0000000000000 0000000
000000000000 00000000

A20
A19
A18
A17
A16
A15

\

2B20
2B19
2B18
2B17
2B16
2B15
2B14
2B13
2B12
2B11
2B10
2B9
2B8
287
2B6
2B5
2B4
2B3
2B2
2B1

J

0000000000000 00C0O0GCGOO0COQO
0000000000000 0000000

\

2A20
2A19
2A18
2A17
2A16
2A15
2A14
2A13
2A12
2A1
2A10
2A9
2A8
2A7
2A6
2A5
2A4
2A3
2A2
2A1
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Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm"” angegeben.

Technische Daten

Allgemeine Betriebsbedingungen

Merkmal Technische Daten
Umgebungs- im Betrieb 0bis 55 °C
temperatur bei Lagerung ~25 bis 75 °C

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit

beim Betrieb 5 bis 95 % (ohne Kondensation)

Keine aggressiven oder entztindli-

Umgebungsbedingungen chen Gase, kein GbermaBiger Staub

Einbauort Im Schaltschrank

Weitere allgemeine Betriebsbedingungen sind in den Sicherheitsrichtlinien
fuir das MELSEC L-CPU-Modul angegeben.



DC-Eingangsmodule

Transistor-Ausgangsmodule - minusschaltend

Installation und Verdrahtung

Montage der Module auf einer DIN-Schiene

Technische Daten LX40C6 Lxa1ca LX42C4 Technische Daten LY4ONTSP | LY4INTIP | LY42NT1P © Ziehen Sie die Laschen zur
GEFAHR DIN-Schienen-Montage an
Anzahl der Eingdnge 16 32 64 Anzahl der Ausgénge 16 32 64 der Ruckseite der Module
Art der Geber Plus- oder minusschaltend Ausgangstyp Transistor (minusschaltend) Schalten Sie vor der Il und der Verdrah die Versorgungs- nach unten, bis sie einrasten.
p der SPS und andere externe Spannungen aus.
Isolation Optokoppler Isolation Optokoppler
Nennspannung 20,4 bis 28,8 V DC (Welligkeit =< 5%) Lastnennspannung 10,2 bis 28,8 V DC ACHTUNG
Eingangsnennstrom 6 mA 4 mA 0,5 Apro
-~ . Ausgang 0,1 A pro Ausgang @ Betreiben Sie die Gerdte nur unter den Umgebungsbedingungen, die . o .
gi”annarl‘;;s%;nsér%mfur i Lsn\mlA/ =19V/=3mA Maximaler Laststrom 5A pro 2 A pro Bezugspunkt in der Hardware-Beschreibung der MELSEC L- CPU aufgefiihrt sind. Die @ Héngen Sie die Module mit
9 la = Bezugspunkt Geriite diirfen keinem Staub, Olnebel, dtzenden oder entziindlichen der oberenf g_a nl;IeNdSerhAuy
Spannung / Strom fiir =8V/ ; : U Gasen, starken Vibrationen oder Schliigen, hohen Temperaturen und sparung auf die DIN-Schiene
Signalzustand ,AUS” =2mA =9V/=17mA Einschaltstromspitze Strombegrenzung durch Uberlastschutz keimer Kond. oder Feuchtiok ¢ werden. und driicken Sie die Module
Eingangswiderstand 3.8kQ 57kQ Le}?klst"tom b:' ausge- =0,1mA @ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder Draht- geggn die DIN-Schiene in
A h schaltetem Ausgang reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Das kann osition.
Zeni:prec - |AUS—EIN 1/5/10/20/70 ms oder kleiner Max. Spannungsabfall 0,3VDC 0.2VDCbei0.1 A Bréinde, Gerdteausfille oder Fehler verursachen.
(einstellbar) | EIN — AUS (Voreinstellung: 10ms) beim Einschalten bei0,5 A ' ' @ Aufden Liiftungsschlitzen an der Oberseite des Moduls ist eine Schutz-
Ansprech- | AUS— EIN <0,5ms abdeckung angebracht, die verhindert, dass Bohrspdne oder Draht-
R Abnehmbarer Eine 40-polige | Zwei40-polige zeitp - reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Entfernen Sie @) Verriegeln Sie die Montage-
Externe Anschliisse K|EJ10TET\- Buchse Buchsen " EIN — AUS = 1ms (Nennlast, ohmsche Last) diese Abdeckung nicht, bevor die Verdrahtung abgeschlossen ist. Vor laschen zur Befestigung auf
Uberspannungsschutz Z-Diode dem Betrieb des Moduls muss diese Abdeckung entfernt werden, um der DIN-Schiene. Schieben
Anzahl belegter 16 32 64 Sicherung — eine Uberhi des Moduls zu ver Sie alle Laschen nach oben,
E/A-Adressen - — @ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes Me- bis sie einrasten. Sind die
Interne Stromaufnahme Externe Spannung 10,2 bis 28,8 V DC (Welligkeit =< 5%) tallteil, bevor Sie Module der SPS anfassen. Wenn dies nicht beachtet wird, Laschen nicht zuganglich,
(5VDQ) 90 mA 100 mA 120 mA 9mA konnen die Module beschdidigt werden oder Fehlfunktionen auftreten. verwenden Sie ein Werkzeug
Spannungs- S 9ImA 13 mA bei 24 V DC. (z. B. einen Schraubendreher)
Gewicht 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg versorgung | Strom (bei 24V DC) | (bei24VDC) ‘meéezu : k)t M o ’
P 95Xt ontage @ Montieren Sie jeweils neben dem ersten und letzten Modul einen Stopper
. Abnehmbarer | _. o A0l auf die DIN-Schiene, um ein seitliches Verschieben zu verhindern.
Relais-Ausgangsmodul Externe Anschliisse Klemmen- ElneB40hpoI|ge ZWEMOhPOHQe ACHTUNG
" block uchse uchsen HINWEIS
Technische Daten LY10R2 - — - - -
‘Anzahl der Ausginge 16 Anzahl belegter 16 3 64 ® Die Module miissen auf einer DIN-Schiene montiert werden. Schieben Sie niemals Module am Ende der DIN-Schiene seitlich auf. Die Metall-
9ang E/A-Adressen @ Montieren Sie rechts neben dem letzten Modul eine Abschlussplatte. halterungen an der Modulrtickseite kénnen dadurch beschddigt werden.
Ausgangstyp Relais Interne Stromaufnahme @ Lassen Sie das Modul nicht fallen und setzen Sie es keinen harten Sté-
- - 100 mA 140 mA 190 mA Ben aus.
Isolation Relais (5VDQ) > . Verdrahtung
- @ Offnen Sie nicht das Gehduse eines Moduls. Verdndern Sie nicht das Mo-
24V DC, 2 A (ohmsche Last) pro Ausgang Gewicht 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg . B o L N N
Nennschaltspannung/ _ dul. Stérungen, Ver Feuer die Folge sein.
240V AC, 2 A (cos@ = 1) pro Ausgang ACHTUNG
-strom 8 A pro Bezugspunkt . @ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile der Module.
- Transistor-Ausgangsmodule - plusschaltend @ Stecken Sie die Module iiber den entspr henden Stecker
Min. Schaltlast 5VDC, 1 mA - und arretieren Sie sie mit den Verriegel hebeln fest miteinand [ ] Verlegen Sie Signalleitungen nichtin der Nihe von Netz- oder Hochspan-
Max. Schaltspannung 264V AC/ 125V DC Technische Daten LY40PT5P LY41NPT1P LY42PT1P Fehlfunkti oder Schiiden kénnen auftreten oder das Modul knnn nungsl g o:erl ~’ ‘ d,ez,,,:: : 1.;)0 vf;yhrer:’Deer:;
i Anzahl der Ausgénge 16 32 64 herunterfallen, wenn diese nicht fest miteinander verbunden sind. 2u diesen etrag mm. Wenn dies nicl
Maximale Schaltfrequenz 3600 Schaltungen/h . E—— ——— beachtet wird, kénnen durch Stérungen Fehlfunktionen auftreten.
Ansprech- | AUS—EIN =10ms : ”T‘f’“gsryp '3”5'5:" (‘l’(““cl altend) Verbinden der Module ° s drahten Sie dgA'; . rsorgungen von prog i .',..;..
i solation ptokoppler teuerungen, von E/A-Peripherie und von Motoren getrennt voneinander.
zeit EIN — AUS =12ms » 102 bis 288V DC Die Vorgehengwejse, um zwei Module miteinander zu yerbinden, wird nach- g s g
Externe Anschliisse Abnehmbarer Klemmenblock astnennspannung ,2 DIs 28, folgend am Beispiel der Module LO2CPU und L61P gezeigt. Modul it Sch bl
i . odaule mit Schrau emmen
Anzahl belegter %5 A pro 1A A (0} Entr.legeln d_es Moduls._ " o )
E/A-Adressen 16 Maximaler Laststrom usgang ,1 A pro Ausgang Schieben Sie die Verriege- Verwenden Sie zum Anschluss des Klemmenblocks nur eine I6tfreie Verbin-
5 5A pro § 2 A pro Bezugspunkt lungshebel an der Ober- dungstechnik mit einer maximalen Anschlussdicke von 0,8 mm.
ezugspunkt i
I(r;t\(;rg(e:)Stromaufnahme 460 mA : : Zugspu _ und Unterseite des .M°(1“'5 Aderendhiilsen Klemmenblock An eine Klemme kénnen bis zu
Einschaltstromspitze Strombegrenzung durch Uberlastschutz L02CPU nach vorn in Rich- ~ zwei Leitungen mit Aderendhiil-
Gewicht 0,21kg tung Modulvorderseite. sen angeschlossen werden.

Leckstrom bei ausge-

schaltetem Ausgang =01mA
Max. Spannungsabfall 0,3V DC .
beim Einschalten bei0,5 A 0,2VDCbei0,1A
Ansprech- |AUS—EIN =05ms
zeit EIN — AUS = 1 ms (Nennlast, ohmsche Last)
Uberspannungsschutz Z-Diode
Sicherung —
Spannung 10,2 bis 28,8 V DC (Welligkeit < 5%)
Externe 20 mA
Spannungs- 17 mA 20mA om
versorgung | Strom (bei 24V DC) | (bei24vDC) | 08124VDO)
pro Bezugspkt.
Abnehmbarer | _. " " .
Externe Anschliisse Klemmen- | Eine 40-polige | Zwei40-polige
Buchse Buchsen
block
Anzahl belegter
E/A-Adressen 16 32 64
Interne Stromaufnahme
(5VDO) 100 mA 140 mA 190 mA
Gewicht 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

(@ Stecken Sie das Netzteil-
modul mit dem seitlichen
Stecker in die entsprechende
Buchse des CPU-Moduls, bis
beide Module vollsténdig
aneinander liegen.

® Verriegeln der Module:

Schieben Sie die Verriege-
lungshebel an der Ober-
und Unterseite des Moduls
nach hinten in Richtung
Modulriickseite.

Priifen Sie, ob die Module
fest miteinander verbun-
den sind.

Fiir den Klemmenblock kénnen keine isolierten Aderendhiilsen verwendet
werden. Der Querschnitt der Leitungen sollte zwischen 0,3 mm?und 0,75 mm?
liegen. Verdrillen Sie die abisolierten Leitungsenden und verwenden Sie Ader-
endhilsen. Es wird empfohlen, die Leitungsenden mit Schlduchen zu isolieren.

Ziehen Sie die Schrauben der Module mit den in der folgenden Tabelle ange-
gebenen Anzugsmomenten an. Lose Schrauben kénnen Kurzschliisse, mecha-
nische Fehler oder Fehlfunktionen hervorrufen.

Schraube Drehmoment
Schrauben der Anschlussklemmen (M3) 0,42 bis 0,58 Nm
Befestigungsschrauben des Klemmenblocks (M3,5) | 0,66 bis 0,89 Nm




Module mit 40-poliger Anschlussbuchse

Anschluss der Ausgangsmodule

Modul mit Schraubklemmen

Die folgenden Stecker sind fiir die E/A-Module geeignet. @ LX42C4 @ LY10R2 - Relaiskontakt @ LY42NT1P - minusschaltend
Modell |Beschreibung E/A-Modul Linker Anschluss Rechter Anschluss Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal Linker Anschluss Rechter Anschluss
A6CON1 | Lotversion (gerade Ausfiihrung) LX41C4 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal T Last TB2 Y01 TB1 Y00 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
—Oo0—r
A6CON2 | Crimp-Version (gerade Ausfiihrung) L\';i(fﬁﬁp 1B20 | X00 | 1A20 | X10 | 2B20 | X20 | 2A20 | X30 i TB4 Y03 TB3 Y02 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 | 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
A6CON3 | Schneidklemmversion LY42NT1P 1B19 | X1 1A19 | X11 2B19 | X21 2A19 | X31 ! TB6 Y05 TB5 Y04 1819 | YOI 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31
LY41PT1P i
AGCON4 | Létversion (gerade und 45-Grad-Ausfiihrung) LY42PT1P 1818 | x02 | 1A18 | X12 | 2B18 | X22 | 2A18 | X32 ! TB8 Yo7 TB7 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2B18 | Y22 | 2A18 | VY32
1817 | x03 | 1A17 | x13 | 2B17 | X23 | 2A17 | X33 : TB10 Y09 TB9 Y08 1817 | Y03 1A17 | Y13 | 2817 | Y23 | 2A17 | VY33
Anschluss der Eingangsmodule 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 i 816 Last TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Modul mit Schraubklemmen 1815 | x05 | 1A15 | X15 | 2B15 | X25 | 2A15 | X35 i TB14 YOD TB13 YoC 1B15 | YOS5 1A15 | Y15 | 2B15 | Y25 | 2A15 | VY35
® LX40C6 i
1B14 | X06 | 1A14 | X16 | 2B14 | X26 | 2A14 | X36 ! TB16 YOF TB15 YOE 1814 | Yo6 | 1A14 | Y16 | 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36
Enschiloe i Eolng) Einis (RSionall IETn IS (RSignaZ 1813 | xo7 | 1A13 | x17 | 2813 | x27 | 2a13 | x37 ! sz te1g | Nicht | oo com 1813 | Yo7 | 1A13 | viz | 2813 | v27 | 2n13 | v37
T ! 82 Xo1 TB1 X00 1812 | x08 | 1A12 | x18 | 2B12 | X28 | 2A12 | X38 ! :7O+: 201)0\?/AC belegt 1812 | vos | 1A12 | vi8 | 2812 | Y28 | 2A12 | VY38
! T84 X03 T83 x02 1B11 X09 | 1A11 x19 | 2811 X29 | 2A11 X39 |} oder 1811 YOO | 1A11 Y19 | 2811 Y29 | 2A11 Y39
| T86 05 185 X04 1810 | X0A | 1A10 | X1A | 2810 | x2A | 2a10 | x3A L, | 1 2avoC 1810 | Yoa | 1a10 | viA | 2810 | v2A | 2a10 | v3A
i TB8 o7 T87 X06 1809 | X0B | 1A09 | X1B | 2B09 | X2B | 2A09 | X3B - {l = 1809 | YOB | 1A09 | Yi1B | 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B
1
i TB10 X09 T89 08 1B08 | XoC | 1A08 | X1C | 2B0o8 | X2C | 2A08 | X3C 1808 | YoC | 1A08 | YiC | 2Bos | Yy2Cc | 2A08 | Y3C
~~__TB16 TB12 X0B TB11 X0A i
L 4% 1B07 | XoD | 1A07 | XI1D | 2B07 | X2D | 2A07 | X3D ® LY40ONT5P — minusschaltend 1B07 | YOD | 1A07 | YID | 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D
o L TB14 Xob TB13 Xxoc 1B06 | XOE | 1A06 | X1E | 2B06 | X2E | 2A06 | X3E Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal 1806 | YOE | 1A06 | Y1E | 2Boe6 | Y2E | 2A06 | Y3E
' ' (S 1816 XOF 1815 XOE 1805 | XOF | 1A05 | X1F | 2805 | X2F | 2A05 | X3F s Last B2 Yo1 81 Y00 1B05 | YOF | 1A05 | Y1F | 2805 | v2F | 2a05 | v3F
24VDC i —o——— %
ol - TB18 li\lellcehgtt TB17 CcoM 1804 | Nicht | 1A04 2B04 | Nicht | 2A04 i TB4 Y03 B3 Y02 1804 | Nicht | 1A04 | Nicht | 2804 | Nicht | 2A04 | Nicht
1| - 1803 | Pelegt | 103 | nicpe | 2803 | Pelegt | 2a03 | et ! TB6 Y05 TB5 Y04 1803 | belegt | a3 | belegt [ 2po3 | belegt | 5a03 | belegt
24V DC _ 1802 1A02 | belegt | 202 2A02 | belegt | B8 Y07 TB7 Y06 1802 1A02 2B02 2A02
Ccom1 COM2 ! Ryl COM1 ye) COM2
Module mit 40-poligem Steckanschluss 1801 1A01 2B01 2A01 : TB10 Y09 TB9 Y08 1B01 1A01 2B01 2A01
@ LX41C4 Anschlussbelegung i TB12 YOB TB11 YOA Anschlussbelegung
- - - - i
Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal Linker Anschluss Rechter Anschluss ! 816 Last TB14 Yob TB13 Yoc Linker Anschluss Rechter Anschluss
B20 X00 A20 X10 == == ; TB16 YOF TB15 YOE — Last - Last
H H 1B20 1 2B20
1820 | 2B20 | i
B19 X01 A19 X11 — . 4/4% | TB17 TB18 | COM | TB17 | +@ i i
B18 X02 Al8 X12 ! ! 12724vDC | i i
i ! i i i
B17 X03 A17 X13 : ! i 1818 =i+ i i
B16 X04 A6 X14 i i - i i
= ! ! i i
A 2A H H
Jﬂéi B15 X05 A1 x15 Jﬂ({)— JJ{)* Module mit 40-poligem Steckanschluss ! !
i B14 X06 Al4 X16 s 1801 i 1+ 2801 i @ LY41NT1P - minusschaltend : Last : Last
! s . - 1A05 5, 2A05
i B13 X07 A13 X17 . 1802 1._ . 1 | 2802 1._._ Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal : p : 4
i 1 1 1 1 H H
i B12 X08 A12 X18 ! 21VDC ! ! 21VDC ' B20 Y00 A20 Y10 1 1801, 1802 { 1 2801, 2802 {
h - h - —o————————— —
s ! B11 x09 | AN X19 1| 1| B19 | Yol A9 | vn i 1224V DC i 12/24v0C
1 ¢ B10 X0A A10 X1A i - |+ i - |+
— 1+ ot B0z | -~ o5 oo o 24V DC 24VDC B18 Y02 A18 Y12 | 1A01, 1A02 I 2A01, 2A02
L . B17 Y03 A17 Y13 - -
] 1 | P
" avic | BO8 X0C A08 X1C -= gy Last B16 Y04 Al6 Y14 @ 1290028V e
- |_ ! BO7 X0D AO7 X1D ; B15 Y05 Al5 Y15
BO6 XOE A06 X1E i B14 Y06 Al4 Y16
24vDC BO5 XOF AO5 X1F : B13 Yo7 A13 Y17
Bo4 Nicht A4 i B12 Y08 A12 Y18
B03 belegt | ap3 Nicht : B11 Y09 AN Y19
BO2 A02 belegt !
com |05 Last | B10 YOA A10 Y1A
BO1 A01 ; B09 YOB A09 Y1B
%L' B8 | Yoc | Ao | Yic
3
i 12/24VDC BO7 YoD A07 Y1D
i A0T,A02 [ B0O6 YOE A06 Y1E
= BO5 YOF A05 Y1F
B04 Nicht A04 Nicht
BO3 belegt AO3 belegt
B02 A02
Rye) coMm
BO1 AO1




Abschlussplatten

Modul mit Schraubklemmen . .
@ LY40PT5P - plusschaltend @ LY42PT1P - plusschaltend Ubersicht der Abschlussplatten ® L6ECET
Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal Linker Anschluss Rechter Anschluss Modell Fehlerklemme ~l
== TB1 Last TB2 Y01 TB1 Y00 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal L6EC — ) o DO (recer
i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR. .5
! 5E w
: TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 ; & ¥
H 2z
: B8 Y07 87 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 Bedienelemente 20 N
! o
! TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET _— =
1
i TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ? y;
i
i e Last TB14 YOD TB13 YoC 1B15 | YO5 | 1A15 | Y15 | 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 0 ? _—
s == °
] 12724V DC TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 = i E'=
! +|, - TB18 oV TB17 coMm 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37 i) T
TB17 T ——\J 1
|—n 4
i 112 | YO8 | 1A12 | Y18 | 2B12 | Y28 | 2A12 | Y38 ) T 95 ws |
i 818 — 111 | Yoo | 1a11 | vio | 2811 | v2o | 2a11 | Y39 125 |
— 1B10 Y0OA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.
Module mit 40-poligem Steckanschluss 1809 YoB 1409 Y18 2809 Y28 2109 Y38 ?S\Zn( - © .
@® LY41PT1P - plusschaltend 1808 | Yoc | 1A08 | vic | 2808 | Y2Cc | 2A08 | Y3C — /0 Technische Daten
Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal 1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D Technische Daten L6EC LOEC-ET
B20 Yoo A20 Y10 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E —9
Nennschaltspannung/ 24VDC,05A
B19 Y01 A19 Y11 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F -strom - r
B18 Y02 A18 Y12 1804 | Nicht | 1A04 | Nicht | 2B04 | Nicht | 2A04 | Nicht ) =—6 feh Min. Schaltlast — 5VDC, 1 mA
ehler-
B17 Y03 A17 Y13 1803 | belegt | 1a03 | belegt | 7o3 | belegt | 7a03 | belegt 6 6 é Klemme |Ansprech- |AUS—EIN <10ms
~=1 820 Last B16 Y04 A16 Y14 1B02 1A02 2802 2A02 ERR. zeit EIN — AUS <12ms
—— 3 com1 oV CcoMm2 oV —
; B15 Y05 A15 Y15 1BO1 TA01 2B01 2A01 Nr. |Beschreibung Uberspannungsschutz — —
: B14 Y06 A14 Y16 Anschlussbelegung @ | Verriegelungshebel (zur Verbindung von zwei Modulen) Sicherung — —
i B13 Y07 A13 Y17 . ; ; . Klemmenblock mit
H Linker Anschluss Rechter Anschluss Dieser Aufkleber dient zu Wartungszwek- Externe Anschliisse —
! B12 Y08 A12 Y18 = 1o Last o gpoLast © | Aufkleber ken und darf nicht entfernt werden. Federkraftklemmen
! B11 Y09 AT Y19 Oi — : @ |Befestigungsschrauben des Klemmenblocks Interne Stromaufnahme 004A 0,06A
! Last B10 YOA A10 Y1A : : Ausgangstontakt fii'rﬂdas Fehlersigr(\jal Gewicht 0,06 kg 011kg
;. A05 ! ! Der Kontakt ist geschlossen, wenn das Sys-
! 12/24V DC ! B0S Y08 A09 ML : : tem normal arbeitet. .
i — BO8 YoC A08 Y1C i i ey Der Kontakt 6ffnet, wenn die Spannungs- Installation und Verdrahtung
Bo1,Bo2 + H H @ |Fehlerklemme ERR. h
. |_. i i versorgung abgeschaltet ist oder am CPU-
i B07 YOD A07 Y1D I I Modul ein Stopp-Fehler auftritt Montage
i A0T, AO2 BO6 YOE A06 Y1E : Last : Last (gilt auch, wenn das CPU-Modul zuriickge-
505 VoF A0S Vi -, 1A05 | - 2A05 | setzt wurde).
502 o2 : 12/24VDC : 12/24VDC @ | Position der Seriennummer (AAY ACHTUNG
Nicht Nicht i 1801, 1802 + ||~ . 2B01,2802 * ||~ = !
803 belegt 203 belegt 1607, 160 l—l o1, 280 |—A o Montagelasche fiir DIN-Schiene Montieren Sie rechts neben dem letzten Modul eine Abschlussplatte.
i i (nur an der Ruckseite der Abschlussplatte L6EC-ET) ™ - Y T -
i i eitere Informationen zum Verbinden der Module und zur Montage auf einer
Bo2 COM A02 ov _é% _é% DIN-Schiene finden Sie im Abschnitt ,Montage” auf Seite 2 dieser Anleitung.
Bo1 Aot = = Abmessungen
® L6EC Verdrahtung der Fehlerklemme (nur L6EC-ET)
<« Ziehen Sie die Schrauben der Module mit den in der folgenden Tabelle ange-
R gebenen Anzugsmomenten an. Lose Schrauben kénnen Kurzschliisse, mecha-
nische Fehler oder Fehlfunktionen hervorrufen.
2 Schraube Drehmoment
% Z,,s ¢ Befestigungsschrauben des Klemmenblocks 0,20 bis 0,30 Nm
Ez
=8 Der Anschluss an die Fehlerklemme erfolgt in I5tfreier Verbindungstechnik.
5 Die Leitungen sollten einen Querschnitt zwischen 0,3 mm? und 2,0 mm?
haben (verdrillte oder einzelne Leitungen) und fir die Federkraftklemmen
werden Leitungen mit starren Enden (Aderendhiilsen) empfohlen. In jeden
Anschluss der Fehlerklemme kann nur eine Aderendhiilse eingesteckt wer-
2 den. Die maximale Lange der Anschlussleitung betragt 30 m.
Der Ablauf, wie eine Leitung mit der Fehlerklemme verbunden wird, bzw. wie
diese wieder gel6st wird, ist in der Bedienungsanleitung zu den MELSEC L-
CPU-Modulen beschrieben.
4 <
B 95 13

Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.
M|TSUB|SH| Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

Automates programmables

ERSECY S

Modules d'entrées et de sorties numériques
et caches d’extrémités - Manuel d’installation

N° arti : FRA, Version A, 21042011
Informations de sécurité

Groupe cible

Ce manuel est destiné uniquement a des électriciens qualifiés et ayant regus
une formation reconnue par I'état et qui se sont familiarisés avec les standards
de sécurité de la technique d'automatisation. Tout travail avec le matériel
décrit, y compris la planification, l'installation, la configuration, la mainte-
nance, I'entretien et les tests doit étre réalisé uniquement par des électriciens
formés et qui se sont familiarisés avec les standards et prescriptions de sécurité
de la technique d'automatisation applicable.

Utilisation correcte

Les automates programmables industriels (API) de la série MELSEC L sont uni-
quement destinés aux applications décrites dans le présent manuel d'installa-
tion et/ou dans les autres manuels mentionnés ci-dessous. Tous les réglages et
parameétres de fonctionnement indiqués dans le présent manuel doivent étre
respectés. Les produits décrits ont tous été congus, fabriqués, controlés et
documentés en se conformant strictement aux normes de sécurité en vigueur.
Toute modification non autorisée du matériel ou du logiciel ou le non-respect
des avertissements figurant dans le présent manuel et sur les produits peut
entrainer de graves blessures du personnel et/ou de graves dégats aux biens.
Seuls les périphériques et équipements complémentaires spécifiquement
recommandés par Mitsubishi Electric peuvent étre utilisés avec les automates
programmables industriels de la série MELSEC L. Tout autre emploi ou applica-
tion des produits sera considéré comme non conforme.

Prescriptions de sécurité importantes

Toutes les prescriptions de sécurité et de prévention d'accident importantes
pour votre application spécifique doivent étre respectées lors de la planifica-
tion, l'installation, la configuration, la maintenance, I'entretien et les tests de
ces produits.

Dans ce manuel, les avertissements spéciaux importants pour I'utilisation cor-
recte et siire des produits sont indentifiés clairement comme suit :

Modules d'entrées/sorties

Présentation des modules

Points d'entrées/sorties C ion des
Modul
Nombre Type entrées/sorties
LX40C6 16 entrées CC (posi- Répartiteur
LX41C4 32 entrées tif/négatif Prise femelle a 40 broches
- commun)
LX42C4 64 entrées Connecteur 2x40 broches
. Contact de c 5
LY10R2 16 sorties relais Répartiteur
LY4ONT5P 16 sorties Transistor ( Répartiteur
LY4INT1P 32sorties | commutation Prise femelle a 40 broches
LY42NT1P 64 sorties négative) Connecteur 2x40 broches
LY40PT5P 16 sorties Transistor ( Répartiteur
LY41PT1P 32sorties | commutation Prise femelle a 40 broches
Ly42PT1P 64 sorties positive) Connecteur 2x40 broches

Eléments de commande

Bloc de jonction
18 points a vis

Connecteur 2x40
broches

Connecteur
40 broches

n111‘1557
soasjcoEr

s\

T\
i

S\ s\

DANGER:
A Averti de d corporel.
I \) Le non-respect des précautions décrites ici peut entrainer

des dommages corporels et des risques de blessure.

Description

Levier de liaison du module (pour la liaison de 2 modules)

ATTENTION :
A Averti: ts d'end t du matériel et des
) biens. Le non-respect des precautlons décrites ici peut

entrainer de graves endommagements du matériel ou
d'autres biens.

Indique I'état des E/S
ON : le signal des E/S est actif (ON)
OFF : le signal des E/S est inactif (OFF)

DEL d'état des E/S

Bloc de jonction 18 points pour la
connexion des cables des signaux d’E/S des
périphériques externes

Répartiteur
(amovible)

Cache-bornes

Autres informations

Les manuels suivants comportent d'autres informations sur les modules :
LX40C6, LX41C4, LX42C4, LYT0R2, LYAONTS5P, LYATNT1P, LY42NT1P, LY4OPT5P,
LY41PT1P et LY42PT1P - Feuillet “Avant d'utiliser ce produit”
Entrées/sorties MELSEC L — Manuel d'utilisation

Module UC MELSEC L — Manuel d'utilisation (matériel, maintenance et ins-
pection).

MELSEC-Q L - Manuel de programmation

@® Module UC MELSEC L - Consignes de sécurité

Ces manuels sont disponibles gratuitement sur
(www.mitsubishi-automation.fr).

Si vous avez des questions concernant la programmation et le fonctionne-
ment du matériel décrit dans ce manuel, contactez votre bureau de vente res-
ponsable ou votre distributeur.

Utilisé pour commuter l'indication de I'état
des DEL entre les 32 premiers points et les
32 deuxiémes points d'un module 64
points.

Sélecteur
diindication @

Connecteur(s) d'E/S
(40 broches)

Connecteur(s) des cables des signaux d'E/S
des périphériques externes.

Plaque signalétique (numéro de série)

0|60 © |6 © | © |02

Collier de montage pour rail DIN (a I'arriere du module)

O] Manipulez le commutateur avec les doigts. N'utilisez pas un tournevis ou un outil
similaire, ce qui pourrait 'endommager.

Disposition des broches du bloc de jonction

Le bloc de jonction est représenté en vue de face du module.

Affectation des broches des prises embrochables
La représentation des prises embrochables est visible sur le module.

nZ

@ Prise femelle a 40 broches

@ Connecteur 2x40 broches
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2A20
2A19
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2A14
2A13
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Dimensions
® Modules avec bloc de jonction
<
[ =
P
2 O f i [
Centre d'un profilé DIN :IE
Ve o 1/ 2
i i
v
<
4| © Ny
g | -
g e ——\J U U
NERS <
95 28,5
17
Toutes les dimensions sont en «<mmp.
@ Modules avec connecteur(s)
<
=
R =] : -
2 @) i I-
Centre d'un profilé DIN
o) 8 -
p A
o i b
U U
-.—-— <
95 28,5

Toutes les dimensions sont en «<mmp.

Données techniques

Conditions générales de fonctionnement

Caractéristique Données techniques

Température Service 0a55°C

ambiante 25375°C

Stockage

Humidité relative admissible en

. 5295 % (sans condensation))
service

Pas de gaz corrosifs ou inflammables,

Conditions environnantes s
peu de poussiéres

Emplacement de montage Dans une armoire de distribution

D’autres caractéristiques générales figurent dans les consignes de sécurité du
module UC MELSEC L.



Modules d'entrée CC

Modules de sortie a transistor - commutation négative

Installation et cablage

Données techniques

LX40C6 LX41C4 LX42C4

Données techniques

LY4AONT5P LY4INT1P LY42NT1P

Nombre d'entrées

16 32 64

Nombre de sorties

16 32 64

DANGER

Type de capteur

Commun Positif/Négatif

Type de sortie

Transistor (a commutation négative)

Isolation

Photocoupleur

Isolation

Photocoupleur

Toujours couper la tension d'alimentation de I'API et les autres tensions
externes avant l'installation et le cablage.

Tension nominale

20,4 2 28,8V CC (ondulation =< 5%)

Tens?on de charge 102428,V CC ATTENTION
nominale
0,5 A par sortie . @ Utilisez les modul q sous les conditi bi men-
Coufa ntde charge 5 A par com- 0.1 A par sortie tionnées dans le manuel du matériel pour MELSEC L-CPU. Les modules
maximal 2 A par commun " N P o .
mun ne doivent pas étre exposés a des poussiéres conductrices, vapeurs

Courant nominal d'entrée 6 mA 4 mA
Tension / courant pour =15V/

|'état de signal "ON" =4mA =19V/=3mA
Tension / courant pour =8V/

I'état de signal "OFF" =2mA =OV/=17mA
Résistance d'entrée 3,8kQ 5.7 kQ

Surintensité a
I'enclenchement

La protection contre les surcharges
limite le courant.

Courant de fuite lors de

d'huile, gaz corrosifs ou inflammables, de fortes vibrations ou secous-

ses, des températures él , dela c ou de I'humidité.

@ Lorsdel'installation de I'équipement, veiller a ce qu’aucun copeau ou frag-
ment de fil ne pénétre dans le module par les fentes d’aération. Au risque
de provoquer des incendies, des défailles de I'équipement ou des erreurs.

@ Afin d’'empécher toute pénétration de copeau de forage ou de fragments de
fil par les fentes d’aération du module, un couvercle de protection est placé
sur les fentes d'aé sur la face supé e du module. Ne pas enlever ce
cache avant d'avoir terminé le cablage. Ce cache doit étre enlevé avant de
mettre le module en marche afin d'éviter une surchauffe du module.

@ Dans le but de vous décharger de toute charges statiques, veillez a
touche une piéce en métal mise a la terre avant de toucher les modules
de I'API. Le non-respect peut entrainer un endommagement des mo-
dules ou des dysfonctionnements.

Montage

ATTENTION

Montage des modules sur un profilé DIN

(@ Faites glisser les crochets du
profilé DIN a l'arriére des
modules jusqu’a ce qu'ils
s'enclenchent (clic).

@ Soulevez les languettes
supérieures des modules sur
un profilé DIN et poussez sur
les modules pour les mettre
en place.

@) Verrouillez les crochets sur le
profilé pour fixer les modu-
les. Tirez les crochets vers le
haut jusqu’a ce qu'ils
s'enclenchent. Si les crochets
ne sont pas directement
accessibles, utilisez un outil
tel qu'un tournevis.

@ Montez les butées du profilé DIN & c6té des modules les plus a droite et
a gauche pour éviter leur déplacement latéral.

Les modules doi étre sur un profile DIN.

Placez un cache d’extrémité sur le dernier module a droite.

Ne faites pas tomber le module et ne le lui faites pas subir de chocs brutaux.
Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Cela
peut sinon avoir pour conséquence des défaillances, des blessures
et/ou un incendie.

Ne pas toucher aux parties conductrices du module.

REMARQUE

Ne faites pas glisser les modules a partir de I'extrémité du profilé DIN pour les
monter ; cela peut endommager la partie métallique a I'arriére du module.

Cablage

ATTENTION

Pour interconnecter des modules, engagez les connecteurs c p
et bloquez les leviers de liaison des modules. Une interconnexion incorrecte
peut provoquer une panne ou un dysfoncti du module

Tempsde |OFF— ON sortie déconnectée =0,1mA
réponse - inférieure ou égale a 1/5/10/20/70 ms
H (Préréglage : 10 ms) Chute de tension maxia 03VCC
(réglable) ON— OFF la mise en circuit pour0,5A 02V CCpour0,1 A
Répartiteur | Connecteur40 [ Connecteur =
Raccordements externes amovible broches 2540 broches Temps de OFF — ON =0,5ms
réponse i Ssisti
Nombre de points dE/S 6 2 o ON — OFF = 1 ms (charge nominale, charge résistive)
occupés Parafoudre Diode Zener
ggzzﬂgﬁfg\;‘ g‘ct)e'"e 90 mA 100 mA 120mA Fusible -
) Tension 10,2 a 28,8 V CC (ondulation < 5%)
Poids 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg Alimenta-
tion c 9mA 13mA | o ©
externe ourant 24V CC 24vco) | POUr
Module avec sortie relais (pour )| (pour )| "par commun
Données techniques LY10R2 Raccordements externes Repart!teur Connecteur40 | - Connecteur
amovible broches 2x40 broches
Nombre de sorties 16 Nombre de points d'E/S
N n . 16 32 64
Type de sortie Relais occupés
Isolation Relais Consommation interne 100 mA 140 mA 190 mA
h i - de courant (5 V CC)
Tension/courant 24VCS, 2: (cAarge ohmlque) par sqrtle oo YT K PXEY
nominal de commutation 240V CA, 2 A (cos phi = 1) par sortie oids ,15 kg ,11 kg 12 kg
8 A par commun
Charge Ide commutation 5VCC 1mA Modules de sortie a transistor - commutation positive
minimale !
X - Données techniques LY40PT5P LY41INPT1P LY42PT1P
Tension de commutation 264V CA/ 125V CC
maxi Nombre de sorties 16 32 64
Frequence_de ) 3600 commutations/h Type de sortie Transistor (a commutation positive)
commutation maxi N
Isolation Photocoupleur
Tempsde | OFF —ON =10ms Tension de charge 3288V
réponse ON — OFF =12ms nominale 1024288V CC
Raccordements externes Répartiteur amovible Courant de charge 0,55: Zarrcs;:_le 0,1 A par sortie
Nombre de points d'E/S 16 maximal F:nun 2 A par commun
occupés
Consommation interne Surintensité a La protection contre les surcharges limite
de courant (5 V CC) 460 mA I'enclenchement le courant.
" Courant de fuite lors de -
Poids 0.21kg sortie déconnectée =0.TmA
Chute de tension maxi a 03VCC
la mise en circuit pour0,5A 02V CCpour0,1 A
Tempsde |OFF—ON =05ms
réponse | ON— OFF =1 ms (Fusible)
Parafoudre Diode Zener
Fusible —
. Tension 10,2 2 28,8 V CC (ondulation < 5%)
Alimenta- 0 mA
tion 17 mA 20 mA o
externe  |Courant |54y Q) | (pour 24V CQ) | (POUr24VCO)
par commun
Raccordements externes Répartiteur | Connecteur40 [ Connecteur
amovible broches 2x40 broches
Nombl:e de points d'E/S 16 2 64
occupés
Consommation interne
de courant (5 V CC) 100 mA 140 mA 190 mA
Poids 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

Connexion des modules

La connexion des modules est illustrée par un exemple de connexion du

module LO2CPU avec le module L61P.

@ Pour libérer les leviers de
liaison en haut et en bas du
module LO2CPU : faites glis-
ser les leviers vers I'avant du
module.

@ Insérez le connecteur du
module d’alimentation dans
celui du module UC et enga-
gez-les a fond.

® Pour verrouiller les leviers
de liaison du module :fai-
tes glisser les leviers vers
I'arriére du module. Véri-
fiez que les modules sont
solidement connectés.

@ Ne pas poser des cables de signaux a proximité de cables du secteur et
de cdbles a haute tension ou de cdbles parcourus par une tension en
décharge. L'écart minimal avec ces cdbles est de 100 mm. Des dé-
faillances dues a des perturbations peuvent apparaitre si cet écart
n'est pas respecté. Si cela n'est pas respecté, des dysfonctionnements
dus a des défaillances peuvent apparaitre.

@ Raccordez séparément les cdbles d'alimentation du contréleur program-
mable, des entrées/sorties et du moteur.

Modules avec bloc de jonction
Utilisez toujours une borne sans soudure d'épaisseur inférieure ou égale a 0,8 mm.

Bornes sans soudures

S

Il est possible de connecter 2 bor-
nes sans soudures a un bloc de
jonction.

Répartiteur

Il nest pas possible d'utiliser une borne sans soudure pour cabler un bloc de
jonction. Utilisez uniquement des fils de section comprise entre 0,3 mm? et
0,75 mm?>. Torsadez |'extrémité des torons et montez des embouts. Nous
recommandons de recouvrir les connexions avec des manchons isolants.
Serrez les vis des modules avec les couples de serrage mentionnés dans le
tableau suivant. Des vis desserrées peuvent entrainer des courts-circuits, des
erreurs mécaniques ou des dysfonctionnements.

Vis Couple
Vis des bornes de raccordement (M3) 0,4220,58 Nm
Vis de fixation du répartiteur (M3,5) 0,66 a 0,89 Nm




Modules avec connecteur(s) 40 broches

Raccordement des modules de sortie

Module avec bloc de jonction

Les connecteurs suivants sont utilisables avec les modules d’entrées/sorties. @ LX42C4 ® LY10R2 - Contact de relais @ LY42NT1P - commutation négative
Modele |Description Module d'E/S Raccord de gauche Raccord de droite Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal Raccord de gauche Raccord de droite
A6CONT [ Connecteur soudé (droit) LX41C4 Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal =1 qg;  Charge TB2 Y01 TB1 Y00 Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal
A6CON2 | Connecteur serti (droit) LIY_é)l(;ﬁ%tP 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
A6CON3 | Connecteur a agrafer LY42NT1P 1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31 : TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
LY41PT1P i
A6CON4 | Connecteur soudé (droit et & 45 degrés) LY42PT1P 1818 | x02 | 1Aa18 | Xx12 | 2B18 | x22 | 218 | X32 ! B8 Y07 TB7 Y06 1818 | Y02 | 1A18 | Yvi2 | 2818 | Y22 | 2n18 | V¥32
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 : TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
Raccordement des modules d'entrée 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 i 816 Charge TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Module avec bloc de jonction 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 1 TB14 YoD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
@® LX40C6 i
1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36 : TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
atEcatondesbroches Brochell BSionaly fEvochell §Signal 1813 | xo7 | 1A13 | x17 | 2813 | x27 | 2a13 | x37 ! sz 818 non 817 com 1813 | Yo7 | 1A13 | viz | 2813 | v27 | 2n13 | v37
- i 182 X0 161 X00 1812 | X08 | 1A12 | Xx18 | 2812 | X28 | 2A12 | X38 _ i © 1100/ affecté 1812 | vos | 1A12 | vis | 2812 | v28 | 212 | V38
T84 X03 T83 X02 1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 s v
! el oder 1811 | Yoo | 1A11 | Yio | 2B11 | Y29 | 2A11 | VY39
! T86 05 185 X04 1810 | X0A | 1A10 | X1A | 2810 | x2A | 2a10 | x3A Lt asvee 1810 | Yoa | 1a10 | viA | 2810 | v2A | 2a10 | v3A
i 188 o7 T87 X06 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B - ‘||' - 1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
1
i TB10 X09 TB9 08 1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C
S~ TB16 TB12 X0B TB11 XO0A i dgati
4{% 1B07 | XoD | 1A07 | X1D | 2B07 | X2D | 2A07 | X3D ® LY4ONT5P - commutation négative 1807 | YOD | 1A07 | YID | 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D
it 817 ! TB14 X0b 1813 Xoc 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
' ' (S 1816 XOF 1815 XOE 1805 | XOF | 1A05 | X1F | 2805 | X2F | 2A05 | X3F ~— 78 Charge B2 Yo1 81 Y00 1B05 | YOF | 1A05 | Y1F | 2805 | v2F | 2a05 | v3F
24V CC
A TB18 | o, | TB17 | COM 1B04 | non | 1A04 2804 | non | 2A04 ; B4 Y03 83 Y02 1804 | non | 1A%4 | non | 2804 | non | 2804 | hon
1| - 1803 | affecté | qp03 | o, [ 2803 | affecté [ 2a03 | o ! 86 Y05 85 Y04 1B03 | affecté | qpa3 | affecté | opo3 | affecté | yp03 | affecté
24V CC 1B02 1A02 | affecté | 202 2A02 | affecté i TB8 Yo7 TB7 Y06 1B02 1A02 2B02 2A02
CoM1 COoM2 ! Ryl COM1 ye) COM2
Modules avec prise embrochable de 40 broches 1801 1A01 2B01 2A01 ! TB10 Y09 B9 Yo8 1801 1A01 2B01 2A01
@ LX41C4 Affectation des broches i TB12 YOB TB11 YOA Affectation des broches
B R ; 1
Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal Raccord de gauche Raccord de droite | 1316 Charge TB14 YOD TB13 Yoc Raccord de gauche Raccord de droite
B20 X00 A20 X10 I - ; TB16 YOF TB15 YOE I Char - h
H H 1820 9e 12820 arge
1B20 | 2820 | i
B19 Xo1 A19 Xn — 7 4/4% | TB17 TBI8 | COM | TB17 | +/@ ; ;
B18 X02 A18 X12 ! i ! npavee | ! |
B17 X03 A17 X13 : : i TB18 - |+ i i
B16 X04 Al6 X14 i i - i i
= ! ! i i
A 2A H ;
7 B B15 05 A1 x1s Jﬂ({)f JJ{)* Modules avec prise embrochable de 40 broches ! !
i B14 X06 A14 X16 — |+ i — I+ i @® LY4INT1P - commutation négative : :
i 1BO1, 2801, ! 1a05 Charge ! op05  Charge
i B13 X07 A13 X17 . 1802 1._ . 1 | 2802 ... Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal : p : 4
i 1 1 1 1 H H
i B12 x08 A12 X18 , zivcc . , zivcc . B20 Y00 A20 Y10 ! 1801, 1802 ! | 2801, 2802 \
' - ' - —(;)—4
s | Bl | x09 | A1 | xi9 1| 1| B9 | Yo | A9 | vn ? v i v
) # B10 XO0A A10 X1A i - |+ i - |+
1+ soreosl avee 2avcc B18 Y02 A18 Y12 1 1A01,1A02 1 2A01,2A02
] hhanlls BO9 X0B A09 X1B B17 Y03 A17 Y13 - -
1 1 | B
' ' BO8 XoC A08 X1c -—1 gy  Charge B16 Y04 A16 Y14
1 24vech @ 12vecpavec
R 807 XoD A07 X1b i B15 Y05 A15 Y15
B L BOS | XOE | A0s | XIE : B4 | vos | A14_| Vi
24vCC BO5 XOF A0S X1F : B13 Yo7 A13 Y17
B04 non AO4 : B12 Y08 A12 Y18
B03 affecté A03 non i B11 Y09 Al Y19
affecté !
B02 com A02 | nos  Charge B10 YOA A10 Y1A
BO1 A01 ; * | B09 YoB A09 Y18
%L' B8 | Yoc | Ao | Yic
1
i 12/24VCC BO7 YOD A07 Y1D
i A01,A02 |t B06 YOE A06 Y1E
== BO5 YOF AO5 Y1F
B04 non AO4 non
BO3 affecté AO3 affecté
B02 A02
Yol com
BO1 AO1




Module avec bloc de jonction

Cache d'extrémité

Présentation des caches d’extrémités

@ LY40PT5P - commutation positive @ LY42PT1P - commutation positive
Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal Raccord de gauche Raccord de droite Modele Borne d’erreur
-— 1p1  Charge TB2 Yo1 TB1 Y00 Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal | Broche | Signal L6EC —
i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR.
: TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Yo1 1A19 Y1 2B19 Y21 2A19 Y31
: B8 Y07 87 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 Eléments de commande
i TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET
1
i TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ?
i
i 116 Charge 814 YOD TB13 YoC 1815 | Y05 | 1A15 | Y15 | 2B15 | Y25 | 2A15 | V35 0
> =
i 12724V CC TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
! 817 +|, - I TB18 ov TB17 com 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
i 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 0
i TB18 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
= 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
Modules avec prise embrochable de 40 broches 1809 YoB 1A09 Y18 2809 Y28 2A09 Y38 ?gnc 73)
@ LY41PT1P - commutation positive 1B08 YoC 1A08 YiC 2B08 Y2C 2A08 Y3C _0 /o
Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal 1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
B20 Y00 A20 Y10 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E —9
B19 Y01 A19 Y11 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
B18 Y02 A18 Y12 1804 | non | 1404 | non | 2804 | non | 2A04 | on ) =—6
B17 Y03 A17 Y13 1803 | affecté | 1a03 | affecté | opo3 | affecté | ;p03 | affecté 6 6 p
—— B16 Yo4 A16 Y14 1B02 1A02 2B02 2A02
\ B0 Charge comt ov com2 ov
y B15 Y05 A5 Y15 1801 1A01 2B01 2A01 N° | Description
: B14 Y06 A14 Y16 Affectation des broches @ |Levier de liaison du module (pour la liaison de 2 modules)
: B13 Yo7 A13 Y17 Raccord de gauche Raccord de droite @ |ttquette N'enlevez pas cette étiquette car elle est
i B12 Y08 A12 Y18 1820 Charge J820  Charge utile pour la maintenance.
; B11 Y09 A1l Y19 i ; © | Vis de fixation du répartiteur
: Charge B10 YOA A10 Y1A : : Contact defslortie pour la Idé'cec'cion t:es
;. A0S ! ! erreursActif lorsque tous les circuits fonc-
! 12/24V CC ! B0 Y08 A09 ML : : 0 s tionnent normalement. Inactif (ouvert) lors-
! 1 ! orne ERR. s N ;
Usoroa |- BO8 YoC A08 \%ld i i que I'alimentation est coupée ou en cas
. |_. i i d’erreur de I'UC du module UC (y compris
i B07 YoD A07 Y1D ! ! lors d’une réinitialisation du module UC).
! i i
i AO1,A02 B0O6 YOE A06 Y1E | 1ags  Charge i yp05 Charge @ | Plaque signalétique (numéro de série)
- Bos YOF A0S Y1F 1 12/24V CC i 1 12/24V CC i 0 Col!ier de mor]ta}ge(pour rail DIN o
BO4 non A04 non ! 1801, 1802 * |, — ! 2801, 2802 * |, — (uniquement a l'arriére du cache d'extrémité L6EC-ET)
BO3 affecté AO3 affecté |_" |_"
i i . .
B02 A02 i 1A01, 1A02 i 201, 2802 Dimensions
com ov —— ——
BO1 AO01 — —— ® L6EC
<
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Toutes les dimensions sont en «<mmb.
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Toutes les dimensions sont en «<mmp.
Données techniques
Données techniques L6EC L6EC-ET
Tension/courant
nominal de commutation - 24VCCO05A
Charge de commutation o 5VCC,1mA
minimale
Borne
ERR. Temps de OFF — ON - =10ms
réponse ON — OFF =12ms
Parafoudre — —
Fusible — _
Raccordements externes — Blog de jonction
aressort
Consommation interne de courant 0,04 A 0,06A
Poids 0,06 kg 0,11 kg
Installation et cablage
Montage
ATTENTION

Placez un cache d’extrémité sur le dernier module a droite.

Pour en savoir plus sur la connexion des modules et le montage d'un profilé
DIN, voir le paragraphe “Montage” (page 2 de ce manuel).

Cablage du der Borne ERR. (seule L6EC-ET)
Serrez les vis des modules avec les couples de serrage mentionnés dans le
tableau suivant. Des vis desserrées peuvent entrainer des courts-circuits, des
erreurs mécaniques ou des dysfonctionnements.

Vis Couple

Vis de fixation du répartiteur 0,20a 0,30 Nm

Utilisez toujours une borne sans soudure pour raccorder la borne des erreurs.
Utilisez des fils de section comprise entre 0,3 mm? et 2,0 mm? (fil toron-
né/monotoron) ; une barrette de connexion est recommandée pour les bornes
aressort. Un seul cable peut étre connecté a une borne. La longueur maximale
du cable est de 30 m.

Pour la connexion et la déconnexion des cables au bloc de jonction a ressort,
voir le Manuel d'utilisation du module UC MELSEC L.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group //
A\ ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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Controllori Logici Programmabili

ERSECY S

Manuale d’installazione per moduli di
ingresso/uscita digitali e coperchio
terminale

Art. no. IT, Versione A, 21042011
Avvertenze di sicurezza

Solo per personale elettrico qualificato

Il presente manuale di installazione si rivolge esclusivamente a personale elet-
trico specializzato e qualificato, avente una perfetta conoscenza degli stan-
dard di sicurezza elettrotecnica e di automazione. La progettazione,
I'installazione, la messa in funzione, la manutenzione e il collaudo degli appa-
recchi possono essere effettuati solo da personale elettrico specializzato
e qualificato. Gli interventi al software e all' hardware dei nostri prodotti, per
quanto non illustrati nel presente manuale d'installazione o in altri manuali,
possono essere eseguiti solo dal nostro personale specializzato.

Impiego conforme alla destinazione d'uso

| controllori programmabili (PLC) MELSEC L sono previsti solo per i settori di
impiego descritti nel presente manuale di installazione o nei manuali indicati
nel seguito. Abbiate cura di osservare le condizioni generali di esercizio riportate
nei manuali. | prodotti sono stati progettati, realizzati, collaudati e documentati
nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non qualificati al software o all'
hardware ovvero l'inosservanza delle avvertenze riportate nel presente
manuale di installazione o stampate sul prodotto possono causare danni seri
a persone o cose. Unitamente ai controllori programmabili MELSEC serie L pos-
sono essere utilizzate esclusivamente periferiche o apparecchiature di espan-
sione specificamente approvate da Mitsubishi Electric. Ogni altro utilizzo
o applicazione che vada oltre quanto illustrato & da considerarsi non conforme.

Norme rilevanti per la sicurezza

Nella progettazione, installazione, messa in funzione, manutenzione e col-
laudo delle apparecchiature si devono osservare le norme di sicurezza e pre-
venzione valide per il tipo do utilizzo specifico.

Nel presente manuale di installazione troverete indicazioni importanti per una
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il
seguente significato:

Moduli di I/O

Panoramica dei moduli

Punti di ingresso/uscita
Modul Colleg /0
Numero Tipo
LX40C6 16 ingressi DC (comune Morsetti di collegamento
LX41C4 32ingressi positivo/ Connettore 40 pin
LX42C4 64 ingressi negativo) 2 connettori 40 pin
LY10R2 16 uscite Contatto relé Morsetti di collegamento
LY4ONT5P 16 uscite Morsetti di collegamento
LY4AINT1P 32 uscite Tra(;;l;;or Connettore 40 pin
LY42NT1P 64 uscite 2 connettori 40 pin
LY40PT5P 16 uscite Morsetti di collegamento
LY41PT1P 32 uscite Transistor Connettore 40 pin
(source)
Ly42PT1P 64 uscite 2 connettori 40 pin
Parti
Morsettiera a vite Connettore 40 pin 2 connettori 40 pin
18 contatti
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Descrizione

PERICOLO:

Indica unrischio per l'utilizzatore

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore.

2

Levetta collegamento moduli (per il collegamento di due moduli)

Segnala lo stato degli I/O
LED stato I/0 ON: segnale dil/OON
OFF:  segnale di /O OFF

ATTENZIONE:

Indica un rischio per le apparecchiature.

L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni.

B B

2

Morsettiera a 18 punti per il collegamento
dei cavi dei segnali di I/O da/per dispositivi
esterni

Morsetti a vite
(rimovibile)

Copri-morsetti

Ulteriori informazioni

Ulteriori informazioni in merito alle apparecchiature sono riportate nei

manuali seguenti:

@ Pieghevole di istruzioni “Prima di utilizzare il prodotto” per LX40C6, LX41C4,
LX42C4, LY10R2, LYAONT5P, LYATNT1P, LY42NT1P, LY4OPT5P, LY41PT1P
eLY42PT1P

@® Manuale utente per moduli di I/O MELSEC L

@® Manuale utente modulo MELSEC L CPU
(progettazione hardware, manutenzione e ispezione)

@® Manuale di programmazione per la serie MELSEC-Q L

@ Linee guida di sicurezza per MELSEC L CPU

Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet

(www.mitsubishi-automation.it).

Nel caso di domande in merito ai lavori di installazione, programmazione

e funzionamento dei controllori MELSEC L, non esitate a contattare |'ufficio
vendite di vostra competenza o un vostro distributore.

Commuta la segnalazione dello stato di I/O
frai primi 32 punti e i secondi 32 punti di un
modulo da 64 punti.

Commutatore
stato 110D

Connettori di l/O Connettori per i cavi dei segnali di /0
(40 pin) da/per dispositivi esterni.

Targhetta d'identificazione

o0 0| © 0 ® | © ©F

Gancio per montaggio su guida DIN (sul retro del modulo)

O] Azionare il commutatore con le dita. Non usare cacciaviti o utensili simili, per non
danneggiare il commutatore.

Occupazione morsetti della morsettiera
La morsettiera & rappresentata nella vista frontale del modulo

\O\w\w ) o\

eI LA MMM MEOMAE
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Occupazione pin dei connettori
| connettori sono visualizzati con sguardo rivolto sul modulo.
@ Connettore a 40 poli

=

B20 | ® o | A20

B19 [ © o | A19

B18 | ® o | A18

B17 | ® o | A17

B16 | © o | A16

B15 | ® @ | A15

B14 | © o | A14

B13 | @ 0| A13

B12 | o 0| A12

B11 | ® @ | ATl

B10 | ® © | A10

B9 [0 0|A9

B8 |oo0|A8

B7 |oo|A7

B6 o o|A6

B5 [0 0|A5

B4 o o| A4

B3 o o|A3

B2 [oo|A2

B1 o 0o|Al

——
@ 2 connettori 40 pin
~—— —~——
1B20 | © © | 1A20 2B20 | @ © | 2A20
1B19 | © © | 1A19 2B19 | © o | 2A19
1B18 | © @ [ 1A18 2B18 | © © | 2A18
1B17 | @ @ | 1A17 2B17 | @ © | 2A17
1B16 | © o | 1A16 2B16 | © © | 2A16
1B15 | @ © | 1A15 2B15 | @ o | 2A15
1B14 | © o [ 1A14 2B14 | © © | 2A14
1B13 | @ @ | 1A13 2B13 | @ o | 2A13
1B12 | © o [ 1A12 2B12 | @ © | 2A12
1B11 | @ @ | 1A11 2B11 | @ o | 2A11
1B10 | ® o [ 1A10 2B10 | @ © | 2A10
1B9 o o |1A9 2B9 | o o|2A9
1B8 | ©o|1A8 2B8 | @ o]|2A8
1B7 oo |1A7 2B7 o o | 2A7
1B6 | ® o | 1A6 2B6 | @ ©|2A6
1B5 oo |1A5 2B5 © o | 2A5
1B4 |0 0|1A4 2B4 |0 o|2A4
1B3 o o | 1A3 2B3 © 0| 2A3
1B2 | @ o | 1A2 2B2 @ o | 2A2
1B1 o o[ 1A7 281 o o[ 2A1
—— —

Dimensioni
® Moduli con morsettiera
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Tutte le dimensioni sono in mm
@® Moduli con connettori
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Centro guida DIN
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Tutte le dimensioni sono in mm

Specifiche tecniche

Condizioni di funzionamento generali

Caratteristica

Specifiche tecniche

Temperatura in esercizio

da0a55°C

ambiente

in fase di stoccaggio

da-25a75°C

Umidita aria relativa consentita in
fase di esercizio

da 5 a 95 % (senza condensa)

Condizioni ambientali

Niente gas corrosivi o infiammabili,
niente polvere eccessiva

Punto di montaggio

Nell'armadio elettrico

Ulteriori specifiche generali sono contenute nelle linee guida per la sicurezza

delle CPU MELSEC L.



Moduli d'ingresso DC (24 V DC)

Moduli di uscita a transistor - Tipo sink

Installazione e cablaggio

Specifiche tecniche

LX40C6 LX41C4 LX42C4

Specifiche tecniche

LY4AONT5P LY4INT1P LY42NT1P

Numero degli ingressi

16 32 64

Numero di uscite

16 32 64

PERICOLO

Tipo di trasduttori

Comune positivo/negativo

Tipo di uscita

Transistor (circuito negativo)

Isolamento

Optoisolatore

Isolamento

Optoisolatore

1 "

Prima di effettuare I'i I el'a
sione d'alimentazione del PLC ed altre tensioni esterne.

ire la ten-

Tensione nominale

Da 20.4 a 28.8 V DC (ripple < 5%)

Tensione nominale di carico

da10,2a28,8VDC

ATTENZIONE

Montaggio dei moduli su guida DIN

(@ Tirare verso il basso i ganci
per la guida DIN sul retro del
modulo fino a farli scattare.

@ Agganciare le linguette supe-
riori del modulo sulla guida
DIN e spingere in posizione il
modulo.

@) Bloccare i ganci sulla guida
DIN per fissare in posizione il
modulo.Tirare i ganci fino
afarli scattare. Se non si riesce
a raggiungere i ganci, utiliz-
Zzare un cacciavite.

?W

@ Montare dei terminali sulla guida DIN in corrispondenza dei moduli di estrema
sinistra ed estrema destra, per evitare scorrimento laterale.

gs)rrente nominale 6 mA 4 mA Corrente di carico 0’,5 Asogm 0.1 A ogni uscita
ingresso massima uscita 5 A per 2 A per comune @ Usare il prodotto in ambienti corrispondenti alle specifiche generali
i > comune descritte nel manuale utente del modulo MELSEC L CPU. Non utilizzare
Tensione / Corrente per =15V/ >19V/=3mA bk . POgiPn f f .
stato di segnale "ON" =4mA - - Punta della corrente di La corrente viene limitata dalla funzione di pro- mai il prodotto'lr.l a!"b.’e"" con .po.lvere{ f".m, oIgos:, pqlverl c.ondut-
N : : tive, gas corrosivi o infiammabili, vibrazioni o urti, ed evitare di espor-
: entrata tezione contro il sovraccarico. A .
Tensione / Corrente per =8V/ <9V/<17mA lo ad alte temperature, vento e pioggia.
stato di segnale "OFF" =2mA - - Corrente di dispersione =01mA @ All'atto del montaggio, assicurarsi che trucioli di foratura o residui di
Resi di 38KQ 57KQ con uscita disinserita - fili metallici non penetrino nel modulo attraverso le fessure di ven-
esistenza dingresso , . - - tilazione, circostanza che potrebbe causare in futuro incendi, guasti
Tempodi | OFF — ON Caduta di tensione max. 0,3V DC 02VDCa0,1A all’unita o errori.
R - con uscita ON a05A - ' ® Sulle f di ventilazi I lat iore del modulo si t
risposta 1/5/10/20/70 ms 0 meno u et ;zssure li ve:;' il t:f:anet sul la ohsupeno‘;g el mo. "to si rm:,n.
imposta- impostazione iniziale: 10 ms . |oFF=oN =0,5ms montato un coperchio di protezione che impedisce la penetrazione di
Liler)) ON — OFF (imp ) Tempo di - trucioli di foratura o residui di fili metallici attraverso le fessure di ven-
risposta ON — OFF =< 1 ms (carico nominale resistivo) tilazione all'ii del modulo. Ril e questo coperchio soltanto
Coll ti esterni Morsettiera Connettore 2 connettori Filro di Diodo Z a conclusione dei lavori di cablaggio. Una volta terminate le operazio-
ollegamenti esterni estraibile 40 pin 40 pin iltro di rete lodo ni d'installazione, rimuovere questo coperchio per evitare un surris-
N G divo Fusibile _ caldamento del controllore.
umero punti ai 16 32 64 - - @ Prima di venire a contatto con i moduli del PLC é necessario evitare il
occupati Alimentazi Tensione 10,22 28,8 V DC (ripple < 5 %) rischio di possibili cariche statiche toccando una qualsiasi parte me-
: f N . tallica con messa a terra. La mancata osservanza di questa precauzi-
Assorbimento interno di 90 mA 100 mA 120 mA one del 9mA 13mA omA one pué causare danni ai moduli o errato esercizio.
corrente (5V DC) modulo Corrente @24V DO) (224VDC) (224 VDC) per
Peso 0,15 kg 0,11 kg 0,12kg comune Montagaio
: . Morsettiera Connettore 2 connettori 99
Collegamenti esterni e . "
. . N estraibile 40 pin 40 pin
Moduli di uscita a rele ATTENZIONE
Numero punti di I/O 16 32 64 >
Epecificheltecniche EIOR2 occupati @ | moduli devono essere montati su guida DIN.
Numero di uscite 16 Assorbimento interno di @ Collegare una copertura terminale sull’ulﬂmo modulo del lato destro.
100 mA 140 mA 190 mA i -
Tipo di uscita Relé corrente (5V DC) @ Non far cadere il enon lo ad urti
@® Non apme la cassa di un modulo. Fare attenzione a non modificare il
Isolamento Relé Peso 015kg Ol1kg 0.12kg Nep risultare lie, lesioni e/o incendi.
. o et @ Non entrare in contatto con le linee sotto tens:one del modulo.
. . 24V DC, 2 A (carico resistivo) ogni uscita g . . .
Tensione/Corrente di 240V AC, (2 A(cosg=1) oz;niguscita Moduli di uscita a transistor - Tipo source @ Per collegare i moduli fra loro, impeg ivi i e bloc-

commutazione nominale

8 A per comune

Specifiche tecniche

LY40PT5P LY41NPT1P | LY42PT1P

|
16 [ 32 [ 64

care le leve di collegamento dei moduli. Un collegamem‘a non corretto
puo provocare malfunzionamenti, guasti o caduta del modulo.

NOTA

Durante il montaggio prestare attenzione a non far slittare i moduli dal bordo
della guida DIN. Questo pud comportare danni ai componenti posti sul retro
del modulo.

Collegamento

Min. switching load 5VDC 1TmA Numero di uscite
Tenspne max. di com- 264V AC/125 V DC Tipo di uscita Transistor (C{rculto positivo)
mutazione Isolamento Optoisolatore
Maximum switching . Tensione nominale di carico da10,2a28,8VDC

3600 passaggi/h

frequency 0,5 A ogni
Tempodi | OFF—ON =10ms Corrente di carico uscita 0,1 A ogni uscita

. massima 5 A per 2 A per comune
risposta ON — OFF =12ms comune

Collegamenti esterni

Morsettiera estraibile

Number of occupied I/0

Punta della corrente di
entrata

La corrente viene limitata dalla funzione
di protezione contro il sovraccarico.

Corrente di dispersione

points 16
Assorbimento interno di

corrente (5V DC) 460 mA
Peso 0,21 kg

con uscita disinserita =01mA

Caduta di tensione max. 0,3VDC

con uscita ON a05A 02VDCa01A

Tempo di |OFF~>ON =<0,5ms

risposta | ON — OFF = 1 ms (carico nominale resistivo)

Filtro di rete Diodo Z

Fusibile

. . | Tensione 10,22 28,8V DC (ripple = 5 %)

Alimentazi- 20TA

one del 17 mA 20 mA

modulo Corrente 224V DO) (a24V D) (@24 VDC) per
comune

Collegamenti esterni Morsettiera Connettore 2 connettori

9 estraibile 40 pin 40 pin

Numero_punti dil/o 16 32 64

occupati

Assorbimento interno di

corrente (5 V DC) 100 mA 140 mA 190 mA

Peso 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

Collegamento dei moduli

Viene mostrata la procedura di collegamento dei moduli con un esempio di

collegamento fra LO2CPU e L61P.

@ Per sbloccare le levette di
collegamento del modulo
poste sui lati superiore
e inferiore di LO2CPU: far scor-
rere le levette verso il lato
anteriore del modulo.

@ Inserireil connettore del mod-
ulo alimentatore in quello del
modulo CPU in modo da
impegnarli a fondo.

@) Per bloccare le levette di
collegamento del modulo:
far scorrere le levette verso
il lato posteriore del mod-
ulo. A ccertarsi che i mod-
uli siano ben fissati fra loro.

5 ATTENZIONE
@® Compierelaposadilineea o corrente el separ
dalineedatiedic do. M eunadi: inima tra queste
linee di 100 mm.
@ Colleg P icond i per Ialii del controllore
prog bile, alii ione degli I/0 e ali) dei motori.

@ Fissare i cavi di collegamento del modulo in modo da non sollecitare
direttamente i morsetti o i connettori.

Moduli con morsettiera
Usare esclusivamente terminali a crimpare con spessore massimo di 0,8 mm.

morsetti a vite E possibile collegare fino a due

capicorda sullo stesso morsetto.

Terminali a crimpare

~

Sulle morsettiere non possono essere impiegati terminali a crimpare con man;
icotto |solante Usare esclusivamente conduttori con sezione da 0,3 mm?
a 0,75 mmZ Awvolgere le estremita dei conduttori a trefoli ed utilizzare capi-
corda. Si consiglia di ricoprire le giunte dei conduttori con tubetti isolanti.

Il serraggio delle morsettiere deve essere eseguito con le coppie indicate nella
tabella a fianco. Viti allentate possono essere causa di corto circuiti, difetti mec-
canici o disfunzioni.

Vite Coppia di serraggio
Viti delle morsettiere (M3) 0,42a0,58 Nm
Viti di fissaggio della morsettiera (M3.5) 0,66 a 0,89 Nm




Moduli con connettore a 40 poli

Collegamento dei moduli d'uscita

Modulo con morsettiera

Sui moduli di I/O possono essere usati i seguenti connettori. @ LX42C4 ® LY10R2 - Uscita arelé @ LY42NT1P - Uscita tipo sink
Modulo |Descrizione Moduli di /0 Connettore sinistro Connettore destro Schemi di connessione Pin Segnal Pin gnal Connettore sinistror Connettore destro
A6CONT1 | Connettori a saldare (tipo dritto) LX41C4 Pin |[Segnale| Pin |Segnale| Pin |Segnale| Pin [Segnale T Carico TB2 Y01 TB1 Y00 Pin | Segnal Pin | Segnal Pin | Segnal, Pin |S I
A6CON2 | Connettori a crimpare (tipo dritto) L\';i(fﬁﬁp 1B20 | X00 | 1A20 | X10 | 2B20 | X20 | 2A20 | X30 i TB4 Y03 TB3 Y02 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 | 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
A6CON3 | Connettori a pressione LY42NT1P 1819 | Xo1 1A19 | X11 2B19 | X21 2419 | X31 ! TB6 Y05 TB5 Y04 1819 | YOI 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31
LY41PT1P i
AG6CON4 | Connettori a saldare (dritti e a 45 gradi) LY42PT1P 1818 | x02 | 1A18 | X12 | 2B18 | X22 | 2A18 | X32 ! TB8 Yo7 TB7 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2B18 | Y22 | 2A18 | VY32
1817 | x03 | 1A17 | x13 | 2B17 | X23 | 2A17 | X33 : TB10 Y09 TB9 Y08 1817 | Y03 1A17 | Y13 | 2817 | Y23 | 2A17 | VY33
Colleg to dei moduli d'ingresso 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 iTBm Carico TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Modulo con morsettiera 1815 | x05 | 1A15 | X15 | 2B15 | X25 | 2A15 | X35 i TB14 YOD TB13 YoC 1B15 | YOS5 1A15 | Y15 | 2B15 | Y25 | 2A15 | VY35
® LX40C6 i
1B14 | X06 | 1A14 | X16 | 2B14 | X26 | 2A14 | X36 ! TB16 YOF TB15 YOE 1814 | Yo6 | 1A14 | Y16 | 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36
Echiemiiciconnessione Eini (iSeonale] IET I ISeonale 1813 | xo7 | 1A13 | x17 | 2813 | x27 | 2a13 | x37 ! sz Non 1813 | Yo7 | 1A13 | viz | 2813 | v27 | 2n13 | v37
P TB2 | X1 | TBT | X00 1812 | x08 | 1A12 | x18 | 2812 | x28 | 2A12 | x38 _ Oy | 18 occu- | TBI7 | COM 1812 | Yos | 1A12 | vis | 2812 | v28 | 2A12 | v38
TB4 X03 B3 X02 1— |+ 200vac pato
! 1B11 X09 | 1A11 x19 | 2811 X29 | 2A11 X39 | ST 1811 YOO | 1A11 Y19 | 2811 Y29 | 2A11 Y39
! 86 X05 85 X04 ! !
: 1B10 | XO0A | 1A10 | X1A | 2B10 | X2A | 2A10 | X3A 1yp ) 24vDC 1810 | YOA | 1A10 | YIA | 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A
i 188 o7 T87 X06 1809 | X0B | 1A09 | X1B | 2B09 | X2B | 2A09 | X3B {|J 1809 | YOB | 1A09 | Yi1B | 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B
1
i 1810 09 T89 08 1B08 | XoC | 1A08 | X1C | 2B0o8 | X2C | 2A08 | X3C 1808 | YoC | 1A08 | YiC | 2Bos | Yy2Cc | 2A08 | Y3C
816 | ita tipo si
ey TB12 | XOB | TBT1 | XOA 1807 | xoD | 1A07 | x1D | 2807 | x2p | 2407 | Xx3D ® LY4ONT5P - Uscita tipo sink 1807 | vop | 1A07 | viD | 2807 | vap | 2407 | vaD
-+ TE7 ] TB14 | XOD | TB13 | XOC 1B06 | XOE | 1A06 | XIE | 2806 | X2 | 2A06 | X3E Schemi di connessione Pin gnal Pin gnal 1806 | YOE | 1A06 | YIE | 2806 | Y2 | 2A06 | Y3E
! ! L TB16 XOF TB15 XOE 1B05 | XOF | 1A05 | X1F | 2B05 | X2F | 2A05 | X3F -= 1gy  Carico TB2 Y01 TB1 Y00 1805 | YOF | 1A05 | Y1F | 2Bos | Y2F | 2A05 | Y3F
1 24VDC Non i
R TB18 occu- TB17 com 1B04 ol\iccylr‘:’ 1A04 2B04 o’\ing 2A04 : TB4 Y03 TB3 Y02 1B04 Ol\icc)lrj\i 1A04 ol\iggi 2B04 ol\iccykrl 2A04 ol\icc)[]\i
e R pato 1B03 | pato | 1A03 | Nom | 2803 | paro | 2403 | Non i 86 Y05 85 Y04 1B03 | pato | 1A03 | pato | 2B03 | pato | 2A03 | pato
24V DC — oceu oceu i 88 Yo7 87 Y06
1802 comt 1A02 | pato | 2BO2 coma 2A02 | pato i 1802 o | 1A comn 2B02 @ | 2A02 coma
. . i +V +V
Moduli con connettore a 40 poli 1BO1 1A01 2B01 2A01 : TB10 Y09 189 Y08 1BO1 1A01 2B01 2A01
® LX41C4 — - i TB12 YOB TB11 YOA — "
Schemi di connessione i Schemi di connessione
Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale i Carico TB14 YoD TB13 YoC
Connettore sinistro Connettore destro ; TB16 Connettore sinistro Connettore destro
B20 X00 A20 X10 - .- ; TB16 YOF TB15 YOE - )
! ! i == 1gpo Carico -—1 ogpo Carico
B19 X01 A19 X11 ~~_1B20 ;f ~~__2B20 ;f :TB17 | TB18 CcOM TB17 ny.el
B18 X02 A18 X12 ! ! i 12/24V DC
1 1 !
B17 X03 A17 X13 i i L B i i
B16 X04 A16 X14 i i -3 : :
e i i i i
B20 | B15 X05 A15 x15 1A05 # p ~~__2A05 # Moduli con connettore a 40 poli : :
! B14 X06 Al4 X16 ! ! @ LY41NT1P - Uscita tipo sink i i
! - |+ - |+ - :
i 1BO1, ; 2B01, ; SeRemildilconneceiona Pin = = Pin = o ! 1A05  Carico I Jp0s  Carico
i B13 X07 A13 X17 ﬁ—|l }—V—O—. B ﬁ—|l — e i di i B;O ;OO A|20 ;10 . > . >
: o2 X8 A2 X8 : 24vbe : : 24vbe : B19 YO A19 Y I 1B01,1B02 I 2B01,2B02
i B11 X09 ATl X19 Y R ! ! ! 1 O T2 B |
A5 | 570 R 10 an ] e d]-- B18 Y02 A18 Y12 i 12/24V DC ! 12/24VDC
s ! AV DC 24V DC —my go  Carico B17 Y03 A17 Y13 i 1A01,1A02 ~ |+ i 2A01,2A02 ~ (| *
B01,B02 BO9 XOB A09 X1B S B16 Y04 A16 Y14 T 2
] savhe H b B08 XoC A08 X1C ! s o5 AT vis
h i
R BO7 | XoD | A07 | XID i Bl4 | Y06 | A4 | Yi6 @ 12vDC24vDC
1 - 1
{| 506 YOE 206 YIE ; B13 Y07 A3 Y17
i
24VDC BO5 XOF A05 X1F i B12 Y08 A12 8
i B11 Y09 A1l Y19
B04 | Non | A4 ! . B10 | YOA | A0 | VIA
BO3 pato A03 Non GOS0 B09 YOB A09 Y18
occu- T
802 A02 pato i BO8 YoC A08 Y1C
e Ccom o1 & 801, 802 | BO7 YOD A07 Y1D
! 12/24VDC BO6 YOE A06 Y1E
R BOS YOF A05 YIF
" Il B04 Non A04 Non
occu- occu-
BO3 pato A03 pato
B02 A02
@) CcoM
BO1T +v AO1




Coperchio terminale

@ L6EC-ET
<
Modulo con morsettiera A A s A JR S | [mi [
@ LY40PTSP - Tipo source @ LY42PT1P - Tipo source Panoramica coperchi terminali 1 O e
z a
Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale Connettore sinistro Connettore destro Modello Morsetto di errore E ° B
- =1 181 Carico TB2 Y01 TB1 Y00 Pin |Segnale| Pin |Segnale| Pin |Segnale| Pin |Segnale L6EC — % ¢
i TB4 Y03 TB3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR. g
H 5
: TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 e &
: TB8 Yo7 TB7 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2818 | Y22 | 2A18 | Y32 Parti
i TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET
i
i TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ?
i
| 1g1g  Carico | T814 | YOD | TB13 YoC 1815 | Yos | 1A15 | Y15 | 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 0 il T
<+
] 12724V DC TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 285
! 817 +|, - TB18 oV TB17 coMm 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37 |
|—ll
; 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 9 Tutte le dimensioni sono in mm
i TB18 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2AN Y39
- 1810 | YOA | 1A10 | YIA | 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A Specifiche tecniche
. . 1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B [
Moduli con connettore a 40 poli I © Specifiche tecniche L6EC L6EC-ET
@® LY41PT1P - Tipo source 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C _0
— - = - /0 Tensione/corrente nomi- _ 24V DC, 05 A
Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale 1B07 YOD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D nale di commutazione g
B20 Y00 A20 Y10 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E —O Carico min. di com- 5VDC, 1 mA
: — ,Tm
B19 Y01 A19 Y1 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F Morsetto mutazione
B18 Y02 A18 Y12 1B04 | Non | 1A04 | Non | 2B04 | Non | 2A04 | Non ) =0 ERR. Tempodi |OFF—ON _ =10ms
occu- occu- occu- occu- risposta
B17 Y03 A17 Y13 1803 | pato | 1A03 | pato | 2803 | pato | 2A03 | pato 6 6 é - |p - ON— OFF =12ms
iltro direte — —
——i pao  Carico B16 Yo4 A16 Y14 1802 1A02 2802 2A02 —
: B15 Y05 Al5 Y15 501 com1 TAO1 ov 2801 CcoM2 2A01 ov No. | Descrizione Fusibile — —
= B14 Y06 A4 Y16 Connection diagram @ | Levetta collegamento moduli (per il collegamento di due moduli) Collegamenti esterni — Morsseettttlie;er;glrramor—
i B13 Yo7 A13 Y17 X - - - -
i Connettore sinistro Connettore destro @ |Etichetta Non I'|(mu9vere Vetichetta. Usata per Assorbimento interno di corrente 0,04 A 0,06 A
i B2 | vos | A2 | vis __‘ P . oo Manutenzione Peso 006k 011k
: B11 Y09 Al Y19 ' 1820 ' 2820 @ | Viti di fissaggio della morsettiera 2049 9
i B10 YOA A10 Y1A : : Contatto di uscita per rilevamento . .
! pos  Carico i i errore.Chiuso se tutti i sistemi funzionano Installazione e cablagglo
; 13724V DC p B09 YoB A09 Y18 i i @ |Morsetto ERR. regolarmente. Aperto in assenza tensione
i BO8 YoC A08 Y1C ! ! 0 in seguito ad arresto per errore sul mod- .
i +| -
¢' BO1, B02 b 507 oD 207 o : : ulo CPU (compreso reset della CPU). Montaggio
i i i @ | Targhetta d'identificazione ATTENZIONE
i Aot A02 BO6 YOE A06 YIE i _ i _ - - . [o]
B05 YOF A0S Y1F ! ypos  Carico ! opos  Carico 0 Gancio per montaggio su guida DIN
e v mavoc ; mavoc | (solo sul retro del coperchio terminale LGEC-ET) Collegare una copertura le sull’ultimo modulo del lato destro.
B04 Non A04 Non i i
occu- occu- i 1801,1802 * | ~ | i 2801,2802 * [~ | . .. Per ulteriori informazioni sul coIIegaTento die moduli e sul montaggio su
BO3 pato A03 pato T T Dimensioni guida DIN, vedi la sezione ,Montaggio” a pagina 2 di questo manuale.
i i
B02 A02 1 1A01, 1A02 1 2A01,2A02 ® L6EC . .
B0t CcoMm o1 ov < Cablaggio del morsetto di errore (solo L6EC-ET)
T T i Il serraggio delle morsettiere deve essere eseguito con le coppie indicate nella
tabella a fianco. Viti allentate possono essere causa di corto circuiti, difetti mec-

Z canici o disfunzioni.

©

2 g Vite Coppia di serraggio

&

g Viti di fissaggio della morsettiera 0,202 0,30 Nm

g

5]

v S Per il cablaggio del morsetto di errore usare esclusivamente terminali a crim-
pare. Utilizzare conduttori di sezione da 0,3 mm? a 2,0 mm? (rigidi o a trefoli);
sui morsetti a molla & consigliabile un capicorda rigido. Collegare un solo con-

- duttore per morsetto. La massima lunghezza di cablaggio € 30 m.
¥ La procedura di connessione e disconnessione dei conduttori sui morsetti
amolla é descritta nel manuale utente del modulo CPU MELSEC L.
4 <«
B 95 13

Tutte le dimensioni sono in mm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

Controladores légicos programables

ERSECY S

Instrucciones de instalacion para médulos
digitales de entrada y salida y placas terminales
N°. de art. ES, Version A, 21042011

Indicaciones de seguridad

Solo para electricistas prof les debid. 1te cualificados
Estas instrucciones de instalacién estan dirigidas exclusivamente a electricistas
profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los estan-
dares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatizacion. La pro-
yeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el mantenimiento y el control
de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo exclusivamente por electricistas
profesionales reconocidos. Manipulaciones en el hardware o en el software de
nuestros productos que no estén descritas en estas instrucciones de instalacion
0 en otros manuales, pueden ser realizadas Ginicamente por nuestros especialistas.

Empleo reglamentario

Los controladores l6gicos programables (PLCs) del serie L de MELSEC han sido
disefiados exclusivamente para los campos de aplicacion que se describen en
las presentes instrucciones de instalacién o en los manuales descritos mas
abajo. Hay que cumplir a las condiciones de operacion indicadas en los manuales.
Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados y documentados en
conformidad con las normas de seguridad pertinentes. Manipulaciones en el hard-
ware o en el software por parte de personas no cualificadas, asi como la no obser-
vacion de las indicaciones de advertencia contenidas en estas instrucciones de ins-
talacion o colocadas en el producto, pueden tener como consecuencia graves
dafos personales y materiales. En combinacién con los controladores ldgicos
programables del serie L de MELSEC sélo se permite el empleo de los disposi-
tivos adicionales o de ampliacién recomendados por MITSUBISHI ELECTRIC.
Todo empleo o aplicacién distinto o mas amplio del indicado se considerara
como no reglamentario.

Normas relevantes para la seguridad

Al realizar trabajos de proyeccidn, instalacion, puesta en funcionamiento, mante-
nimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguridad
y de prevencion de accidentes vigentes para la aplicacion especifica.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importantes
para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge el sig-
nificado de cada una de las indicaciones:

Médulos E/S

Sinopsis de los médulos

Entradas/Salidas
Madul C ion E/S
Numero Tipo
LX40C6 16 Entradas | DC (punto de Bloque de bornes
LX41C4 32 Entradas refeljelnaa Hembirilla de 40 polos
positivo/

LX42C4 64 Entradas negativo) Dos hembrillas de 40 polos

. Contacto
LY10R2 16 Salidas de relé Bloque de bornes
LY4ONT5P 16 Salidas Bloque de bornes
LY4INT1P 32 Salidas Trm;',flt)or Hembirilla de 40 polos
LY42NT1P 64 Salidas Dos hembrillas de 40 polos
LY40PT5P 16 Salidas Bloque de bornes
LY41PT1P 32 Salidas Tr?;;';;or Hembirilla de 40 polos
Ly42PT1P 64 Salidas Dos hembrillas de 40 polos

Elementos de mando

Médulos con bloque de
bornes de 18 polos

Médulos con dos
hembrillas de 40 polos

Médulos con una
hembrilla de 40 polos

X405, -]
012314567

89AB[CDEF

s\

T\
i

S\ s\

PELIGRO:
/&\\\ Advierte de un peligro para el usuario
K El incumpli de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

Descripcion

Palanca de bloqueo (para la conexiéon de dos médulos)

Indicacion del estado
E/SSe ilumina: Sefal E/S conectada
No se ilumina: Sefal E/S desconectada

Indicacién LED

ATENCION:
! \. Advierte de un peligro para el dispositivo u otros aparatos
C El incumplimi de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia graves daiios en el aparato
o en otros bienes materiales.

Bloque de bornes de 18 polos para la
conexion de senales E/S de equipos exter-
nos

Bloque de bornes
(desmontable)

Cubierta para bloque de bornes

Informacion adicional

Los manuales siguientes contienen mas informacién acerca de los dispositivos:
Hoja de instrucciones "Before Using the Product" para LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LY4AONT5P, LY4ATNT1P, LY42NT1P, LYAOPT5P, LY41PT1P y LY42PT1P
Manual de instrucciones de los médulos E/S de la serie L de MELSEC
Manual de instrucciones de los médulos de CPU de la serie L de MELSEC
(descripcion del hardware, puesta en funcionamiento y mantenimiento)
Instrucciones de programacion de la serie Q/L de MELSEC

@ Directivas de seguridad para el médulo de CPU de la serie L de MELSEC
Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(www.mitsubishi-automation.es).

Sise le presentaran dudas acerca de la instalacién, programacion y la operacion de

los controladores del serie L de MELSEC, no dude en ponerse en contacto con su
oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.

En modulos con 64 canales, con el conmu-
tador se cambia la indicacion de los LEDs de
manera que muestren el estado de los pri-
meros 32 6 los segundos 32 canales.

Conmutador de
indicacion®

Conexion E/S
(40 polos)

Hembrilla(s) para la conexién de senales
conexion de sefiales E/S de equipos externos.

Posicién del numero de serie

0|60 © |6 © | © |02

Brida de montaje para carril DIN (en la parte trasera del médulo)

O] Accione el conmutador Gnicamente con los dedos. jPara evitar desperfectos
queda prohibido el empleo de un destornillador o de cualquier herramienta similar!

Ocupacion de los pines del bloque de bornes

El bloque de bornes se representa con el médulo visto de frente.

nZ

\O\w\w ) o\

[o}
M

Ocupacion de los pines de los conectores

Los conectores se representan con el moédulo visto de frente.

@® Hembirilla de 40 polos

@® Hembirilla de 40 polos

1B20
1B19
1B18
1B17
1B16
1B15
1B14
1B13
1B12
1B11
1B10
1B9
1B8
1B7
1B6
1B5
1B4
1B3
1B2
1B1

00000000000 0000000O00O0
00000000000 000000000O0

)

\

B20
B19
B18
B17
B16
B15

1A20
1A19
1A18
1A17
1A16
1A15
1A14
1A13
1A12
1A11
1A10
1A9
1A8
1A7
1A6
1A5
1A4
1A3
1A2
1A1

J

0000000000000 0000000
000000000000 00000000

A20
A19
A18
A17
A16
A15

\

2B20
2B19
2B18
2B17
2B16
2B15
2B14
2B13
2B12
2B11
2B10
2B9
2B8
287
2B6
2B5
2B4
2B3
2B2
2B1

J

0000000000000 00C0O0GCGOO0COQO
0000000000000 0000000

\

2A20
2A19
2A18
2A17
2A16
2A15
2A14
2A13
2A12
2A1
2A10
2A9
2A8
2A7
2A6
2A5
2A4
2A3
2A2
2A1

Dimensiones
@® Mobdulos con bloque de bornes
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Vd o 2 F
oA
¥ @)
. i}
g | -
U U
RS <
95 28,5
17
Todas las dimensiones en mm
@ Moddulos con hembrilla(s) de conexiéon
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Todas las dimensiones en mm

Especificaciones

Condiciones generales de operacion

Caracteristica Especificaciones

en funciona- 0-55 °C
Temperatura miento
ambiente en almacena- o
mionto -25 hasta 75 °C

Humedad relativa del aire permitida

g o (i ”
durante el funcionamiento 5-95 % (sin condensacion)

Sin gases agresivos o inflamables, sin

Condiciones ambientales A
polvo excesivo

En el armario de distribucién

Lugar de montaje

En las directivas de seguridad para el médulo de CPU de la serie L de MELSEC
se especifican mas condiciones generales de funcionamiento.



Médulos de entrada DC (24 V DC)

Médulos de salida a transitor

Instalacién y cableado

Especificaciones LY4ONT5P LY4INT1P LY42NT1P

Numero de salidas 16 32 64

Especificaciones LX40C6 LX41C4 LX42C4
Numero de entradas 16 32 64
Tipo de transmisor PNP 6 NPN

Tipo de salida Transistor (NPN)

PELIGRO

Aislamiento

Optoacoplador

Aislamiento Optoacoplador

Tension nominal de trabajo 10,2 hasta 28,8 V DC

hlead,

Antes de conlai iony conelc hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLCy otras posibles tensiones externas.

ATENCION

@ Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales es-

pecificadas en la descripcion de hardware del sistema Q de MELSEC. Los

P no deben se al polvo, a niebla de aceite, a gases corro-
sivos o inflamables, a vibraciones fuertes o a golpes, a altas temperatu-
ras, a condensacion ni a humedad.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del mé-
dulo virutas de metal o restos de cables a través de las ranuras de venti-
lacién. Ello podria causar incendios, defectos o errores en el dispositivo.

@ Alrealizar el montaje tenga cuidado de que no entren al interior del mo-
dulo a través de las ranuras de ventilacion virutas de metal o restos de
cables que podrian provocar después un cortocircuito. Emplee la cubier-
ta adjunta para tapar las ranuras de ventilacion. Después de haber con-
cluido todos los trabajos de instalacion, hay que retirar de nuevo la
cubierta con objeto de evitar un sobrecalentamiento del controlador.

@ Toque un objeto de metal con puesta a tierra para descargar la electrici-
dad estdtica antes de tocar médulos del PLC. Si no se tiene esto en cuen-

i sdul. 1 dq e

ta, esp que los r 0 que se pr
disfunciones.
Montaje
ATENCION

Montaje de los médulos en un carril DIN

(@ Empuje hacia abajo hasta
que encajen las bridas para
el montaje en el carril DIN
que se encuentran en la parte
trasera de los médulos.

@ Cuelgue los médulos con el
borde superior del hueco en
el carril DIN y empuje los
modulos contra el carril DIN
hasta que adopten la posi-
cion debida.

@) Bloquee las bridas de mon-
taje para lafijacion en el carril
DIN. Empuje todas las bridas
hacia arriba hasta que enca-
jen. Si las bridas no fueran
accesibles, emplee una herra-
mienta adecuada (p. ej. un
destornillador).

@ Monte un tope en el carril DIN junto al primero y otro junto al tltimo médu-
lo con objeto de evitar un desplazamiento lateral.

Tensién nominal de 20,4 a 28,8 V DC (ondulacién m 5 %) 0,5 A por
Corriente nominal de . . salida, 5 A por | 0,1 A por salida, 2 A por punto
entrada 6mA 4mA Corriente méx. de carga punto de refe- de referencia
— - rencia
T‘;'::'SR‘/ corriente i lsn'\\/li =19V/=3mA Punta méx. de corriente Limitacion de corriente mediante proteccion
p - de conexié contra sobrecarga
Tension / corriente =8V/ - Corriente de fi
=9V/<17mA orriente de fuga con
para OFF =2mA salida desconectada =01mA
Resistencia de entrada 3,8kQ 5,7 kQ Caida d_e tension max. 03VDCa05A 02VDCa01A
con salida ON
Tiempode |OFF — ON
respuesta 1/5/10/20/70 ms 6 menos (preajuste: 10ms) Tiempo de | OFF— ON =05ms
(ajustable) |ON— OFF respuesta | ON — OFF =< 1 ms (carga nominal, carga 6hmica)
Bloque . . Proteccién contra Diodo Z
Conexiones externas de bornes Ug:;gm(k))lglsla Dngl%ml;rlglsas sobretensién lodo
desmontable P P Fusible —
Numero de direcciones Tension de 10,2 a 28,8 V DC (ondulacion m 5 %)
16 32 64 Fuente
E/S ocupadas externa de 9ImA,
Consumo interno de alimenta- i 9 mA 13mA (@24vDQ
corriente (5 V DC) 90 mA 100 mA 120 mA cion Corriente (a24VDC) (@a24vDQ) | porpunto de
referencia.
Peso 0.15kg 011kg 0.12kg Bloque de ) Dos hembri-
: Una hembirilla
Conexiones externas bornes des- de 40 polos llas de
Médulos de salida de relé montable 40 polos
——— NUmero de direcciones 16 3 64
Especificaciones LY10R2 E/S ocupadas
Numero de salidas 16 Consumo interno de 100 mA 140 mA 190 mA
" . corriente (5 V DC)
Tipo de salida Relé
Peso 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg
Aislamiento Relé

Tensién/corriente nomi-
nal de conexién

24V DC, 2 A (carga 6hmica) por salida240 V AC,
2 A (cos =1) por salida 8 A por punto de referencia

Médulos de salida de transistor - PNP

Especificaciones LY40PT5P | LY4INPTIP | LY42PT1P

Los médulos hay que montarlos en un carril DIN.

Monte una placa terminal a la derecha junto al iltimo médulo.

No deje caer el médulo o la someta a impactos fuertes.

No desmonte ni modifique los médulos. Ello puede dar lugar a defectos,
disfunciones, lesiones o incendios.

P

INDICACIONES

Al montar no desplace jamds los médulos lateralmente hasta el borde del carril
DIN. En tal caso pueden resultar dafiados los soportes de metal de la parte pos-
terior del médulo.

No toque partes conductoras o elementos electrénicos de los
Monte los médulos juntos con los conectores correspondientes y fijelos
bien con las palancas de bloqueo. Si los médulos no estdn bien unidos
unos con otros, es posible que se produzcan disfunciones y fallos o incluso

ATENCION

Carga min. de conmutacion 5VDC 1 mA .
Tensiond — 264V AC/ 125V DC Numero de salidas 16 | 32 | 64 que se caigan al suelo.
€nsion de conexion max. / Tipo de salida Transistor (PNP) c i6n del sddul
Frecuencia max. de con- 3600 veces/h Aislamiento Optoacoplador onexion de fos modulos
mutacion Tension nominal de trabajo 10,2 hasta 28,8V DC El procedimiento para unir dos médulos entre si se muestra describe a conti-
OFF — ON <10ms nuacién tomando como ejemplo los médulos LO2CPU y L61P.
Tiempo de 0,5 A por S .
respuesta [ ON — OFF <12ms Corriente méx. de carga salida, 5 Apor | 0,1 A por salida, 2 A por punto @ Des?loqueodel mOdUk?‘ Emp.L,'Je
- - 9 punto de refe- de referencia hacia adelante en direccién
Conexiones externas Bloque de bornes desmontable rencia ala parte delantera del modu-
Numero de direcciones 16 Punta max. de corriente Limitacion de corriente mediante proteccion lo las palancas_ de plc;qqeo en
E/S ocupadas de conexié contra sobrecarga la parte superior e inferior del
- Corriente de f médulo LO2CPU.

Con;umo interno de 460 mA o!'rlen € de fuga con =0,1mA
corriente (5 V DC) salida desconectada

Caida de tension max. 03VDC
Peso 0,21 k " !

9 con salida ON a05A 02VDCao 1A
Tiempo de |OFF—>ON =05ms

respuesta | ON — OFF = 1 ms (carga nominal, carga 6hmica)

Proteccién contra

sobretensién Diodo Z

Fusible —
Tension de 10,2 a 28,8 V DC (ondulacion m 5 %)
Fuente
externa de 9mA
alimenta- | Corriente 17 mA 20 mA (224VDOQ)
cién (@24VDQ) (@24 Vv DQ) por punto de
referencia.
Bloque de bor- . "
Conexiones externas nes desmonta- Uga hemblnlla Dos hembl;lllas
ble e 40 polos de 40 polos
Numero de direcciones
E/S ocupadas 16 32 64
Consumo interno de
corriente (5 V DC) 100 mA 140 mA 190 mA
Peso 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

@ Inserte el conector lateral del
médulo de unidad de alimen-
tacion en la hembrilla corres-
pondiente del médulo CPU
hasta que ambos médulos
estén perfectamente juntos.

® Bloqueo de los mddulos:
Empuje hacia atras en
direccién a la parte trasera
del médulo las palancas de
bloqueo en la parte supe-
rior e inferior del médulo.
Asegurese de que los médu-
los estan firmemente unidos.

@ Noinstale las lineas de seiiales en las proximidades de lineas de red o de
alta tension o de lineas con tension de trabajo. La distancia minima con
respecto a ese tipo de lineas tiene que ser de 100 mm. Si no se tiene en
cuenta este punto pueden producirse fallos y disfunciones.

@ Cablee por separado la alimentacion de tension de los controladores pro-

gramables, de la periferia E/S y de los motores.

Modulos con bornes de tornillo

Para la conexion del bloque de bornes hay que emplear exclusivamente termi-
nales sin soldadura con un grosor de conexién max. de 0,8 m.

Blogue de bornes A un borne es posible conectar

Virolas "
hasta dos cables con terminales.

Para el bloque de bornes no pueden emplearse virolas con aislamiento. La sec-
cion de los cables tiene que ser de entre 0,3 mm?y 0,75 mm? Trence los extre-
mos desaislados de los cables emplee virolas. Se recomienda aislar los
extremos de los cables por medio de manguitos.

Apriete los tornillos de los médulos con los pares de apriete indicados en la

tabla adyacente. Tornillos flojos pueden dar lugar a cortocircuitos, fallos meca-
nicos o disfunciones.

Tornillo Pares de apriete
Tornillos de los bornes de conexion (M3) 0,42-0,58 Nm
Tornillo de montaje de la bloque de bornes (M3,5) 0,66 - 0,89 Nm




Médulos con hembrilla de conexién de 40 polos

Conexion de los médulos de salida

Médulo con bornes de tornillo

Los siguientes conectores son apropiados para modulos E/S. @ LX42C4 @ LY10R2 - Contacto de relé @ LY42NT1P - NPN
Modelo | Descripcién Moédulo E/S Conexion izquierda Conexion derecha Diagrama de conexion Pin Senal Pin Senal Conexion izquierda Conexion derecha
A6CON1 | Tipo soldado (modelo recto) LX41C4 Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal BT Carga TB2 Y01 TB1 Yoo Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal
A6CON2 | Tipo engarzado (modelo recto) LIY_é)l(;ﬁ%?P 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
A6CON3 | Tipo de borne cortante LY42NT1P 1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31 : TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
LY41PT1P i
A6CON4 | Tipo soldado (modelo recto y de 45 grados) LY42PT1P 1818 | x02 | 1Aa18 | x12 | 2B18 | Xx22 | 218 | X32 ! B8 Y07 TB7 Y06 1818 | Y02 | 1A18 | Y12 | 2818 | Y22 | 2m18 | VY32
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 : TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
Conexion de los médulos de entrada 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 i 1816 Carga TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Médulo con bornes de tornillo 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 1 TB14 YoD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
@® LX40C6 i
1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36 : TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
Riagiamalcelconexion D Sefial Ein Senal 1813 | xo7 | 1A13 | x17 | 2813 | x27 | 2a13 | x37 ! sz 818 Sin 817 com 1813 | Yo7 | 1A13 | viz | 2813 | v27 | 2n13 | v37
~ R : 82 Xo1 TB1 X00 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38 _! ' C 1 1001200V asignar 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
T84 X03 T83 X02 1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 L |»+ :ACOZAVDC 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
i [ il
i TB6 X05 TB5 X04 ! !
! 1B10 XO0A 1A10 | XI1A 2B10 X2A 2A10 X3A [ 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
i 188 o7 T87 X06 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B - ‘||' - 1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
1
i TB10 X09 TB9 08 1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C
S~ TB16 TB12 X0B TB11 XO0A
4{% 1807 | XoD | 1A07 | X1D | 2B07 | X2D | 2A07 | X3D ® LY4ONT5P - NPN 1807 | YoD | 1A07 | YD | 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D
it 817 ! TB14 X0b 1813 Xoc 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E Diagrama de conexion Pin Senal Pin Senal 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
' ' [ 816 XOF 815 X0E 1805 | XOF | 1A05 | X1F | 2B05 | X2F | 2405 | X3F —— g Corga B2 Y01 81 Y00 1805 | YoF | 1A05 | viF | 2805 | v2F | 2405 | v3F
24V DC i
E ol - : TB18 asisg"r:ar TB17 Ccom 1B04 Sin 1A04 2B04 Sin 2A04 i B4 Y03 TB3 Y02 1804 Sin 1A04 Sin 2B04 Sin 2A04 Sin
1| - 1803 |asignar | 103 | i, | 2803 |asignar| 2a03 | g, ! 86 Y05 TB5 Y04 1B03 |asignar | 1ap3 | asignar [ 2po3 | asignar| a3 | asignar
24V DC 1B02 1A02 | asignar | 2po2 2A02 | asignar i TB8 Yo7 TB7 Y06 1B02 1A02 2B02 2A02
com1 com2 i W CoM1 W com2
Médulos con conector de 40 polos 1B01 1A01 2B01 2A01 : TB10 Y09 B9 Y08 1B01 1A01 2801 2A01
@ LX41C4 Diagrama de conexién i TB12 YOB TB11 YOA Diagrama de conexion
Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal Conexién izquierda Conexién derecha | 1816 Carga TB14 YOD TB13 YoC Conexion izquierda Conexién derecha
B20 X00 A20 X10 = = T TB16 YOF TB15 YOE e Care —— C
H H 1820 92 12820 arga
1B20 | 2820 | i
B19 X01 A19 X11 " —/—w ! g1y TB18 com TB17 W 7 ;
B18 X02 A18 X12 ! ! ¢ 2avoe ] i i
H H 1 1 1
B17 X03 A17 X13 : ! i TB18 - |+ i i
B16 X04 A16 X14 i i _T : :
= ! ! i i
A 2A ; ;
7 B20] B15 X05 A15 X15 Jﬂ‘l‘)i JJ{,* Médulos con conector de 40 polos : :
B14 X06 A4 X16 i i - H H
: -t 1801, | -t 2801, ! ® LY4INTIP - NPN ! 1p05  Carga ! opos  Carga
i B13 X07 A13 X17 . 1802 1._ . 1 | 2802 1._._ Diagrama de conexién Pin Sefal Pin Senal : p : 4
i 1 1 1 1 H H
i B12 X08 A12 X18 ! 21VDC ! ! 21VDC ' B20 Y00 A20 Y10 1 1801, 1802 { ! 2801, 2802 \
| - | - —(:)—4 —(;)—4
s ! B11 x09 | AN X19 1| 1| B19 | Yol A9 | vn i 1224V DC i 12/24v0C
1 ‘ll’ B10 X0A A10 X1A B18 Y02 A18 Y12 i 1A01,1A02 — [+ 1 2A01,2A02 ~ ||+
=) |+ ponso2 g B09 X0B A09 X18 e e - -
B17 Y03 A17 Y13 - —s
1 1 | B
' ' BO8 XoC A08 X1c -=1 820 Carga B16 Y04 A16 Y14
1 24VDC @ 12vDC/24vDC
o+ | - BO7 XoD A07 X1D i B15 Y05 A15 Y15
PR | i
BOS | X0E | AO6 | XIE i B4 | vos [ mia [ vie
24vDC BO5 XOF AO5 X1F : B13 Yo7 A13 Y17
B4 Sin AO4 : B12 Y08 A12 Y18
B03 asignar | o3 Sin i B11 Y09 Al Y19
B02 A02 | asignar i
com |0 Carga B10 YOA A10 Y1A
BO1 A01 ; * | B09 YoB A09 Y18
! 801,802 i B8 YoC A08 Y1C
i 12/24VDC BO7 YOD A07 Y1D
i A01,A02 |t BO6 YOE A06 Y1E
== BO5 YOF AO5 Y1F
B0O4 Sin A04 Sin
BO3 asignar A03 asignar
B02 A02
W com
BO1 AO1




Médulo con bornes de tornillo

Placas terminales

Sinopsis de las placas terminales

Todas las dimensiones en mm

@® LY40PT5P - PNP @ LY42PT1P-PNP @ L6EC-ET
Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal Conexion izquierda Conexion derecha Modelo Borne de errores S |
~= 1g1  Carga TB2 Yo1 TB1 Y00 Pin | Sefial | Pin | Sefal | Pin | Sefal | Pin | Sedal L6EC - .1 O
—C 1} — [¢]
i TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR. o
! TZ v
: TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 'E 2 ¥
: B8 Y07 87 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 Elementos de mando 88 N
! o
! TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET _— 2
1
i TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ? y;
i 0w
1 _—y
i 1g16 Carga I TB14 YOD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 M i ~ N
] 12724V DC TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 = i E'=
! 817 +|, - TB18 oV TB17 coMm 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37 __|4 T J || T
b
i 112 | YO8 | 1A12 | Y18 | 2B12 | Y28 | 2A12 | Y38 ) T 95 ws |
i TB18 111 | Yoo | 1a11 | vio | 211 | v2o | 2a11 | Y39 125 |
e 1B10 | YOA | 1A10 | Y1A | 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A Todas las dimensiones en mm
Médulos con conector de 40 polos 1B09 YOB 1A09 | Y1B 2809 | Y2B | 2A09 | Y3B B o » .
® LY41PTIP - PNP 1808 | YoC | 1A08 | YiC | 2Bog8 | Y2c | 2A08 | Y3C — /0 Especificaciones
Diagrama de conexi6én Pin Seial Pin Senal 1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D Especificaciones L6EC LOEC-ET
B20 Y00 A20 Y10 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E 9 Tensidn/corriente nomi-
! Iy ' — 24VDC,05A
B19 Y01 A19 Y11 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F nal de conexion
B18 Y02 A18 Y12 1B04 Sin 1A04 Sin 2B04 Sin 2A04 Sin ) =—0 Carga min. de conmutacion — 5VDC 1mA
B17 Y03 A17 Y13 1B03 | asignar | 1pp3 | asignar | gp3 | asignar | ppp3 | asignar 6 6 6 Borne de |00 de | OFF —ON =10ms
errores —
—— B16 Y04 A16 Y14 1B02 1A02 2B02 2A02 respuesta | ON — OFF =12ms
LB Corga com ov com2 ov __ ERR. -
; B15 Y05 A15 Y15 1BO1 1A01 2B01 2A01 N° | Descripcion Proteccion contra o o
= B14 Y06 Al4 Y16 Diagrama de conexién @ | Palanca de bloqueo (para la conexién de dos médulos) sobretension
i . Este adhesivo sirve para fines de manteni- Fusible — —
i B13 Y07 A13 Y17 e " p
i Conexién izquierda Conexion derecha 0 Adhesivo miento y esta prohibido retirarlo. - Blogue de bornes
: B12 Yo8 A12 Y18 “Th 1B Carga T 20 Carga © | Tornillo de montaje de la bloque de bornes Conexiones externas — deresorte
= B11 Y09 All Y19 i i Contacto de salida para la sefial de errorEl Consumo interno de corriente 0,04 A 0,06A
H B10 YOA A10 Y1A 1 1 contacto esta cerrado cuando el sistema
! aos  Carga \ i ! funciona normalmente. El contacto abre Peso 0,06 kg 011kg
1 12724V DC B09 YOB A09 Y18 : : @ |Bornedeerrores ERR. | cuando se ha desconectado la fuente de ali-
i _ BOS YoC A0S Y1C i i mentacion o se produce un error de parada .
Bot,B02  + ) i i en el moédulo de CPU(vale también cuando Instalacion y cableado
v B07 YOD A07 Y1D i i se ha reseteado el médulo de CPU).
! i i — - - .
i A01,A02 B06 YOE A06 Y1E | 1aos  Carga | Jaos  Carga @ |Posicion del nimero de serie Montaje
BO5 YOF AO5 Y1F ; / ; ; e Brida de montaje para carril DIN
! 12/24VDC ! 12/24vDC (s6lo en la parte posterior de la placa terminal L6EC-ET) A
Bo4 Sin A04 Sin ! 1801, 1802 *+|,~ ! 28012802 * |, ~ = ATENCION
asignar asignar |—‘ |—‘
zzz 9 :zz 9 i i Dimensiones Monte una placa terminal a la derecha junto al ultimo médulo.
CcOM ov L1401, 1A02 |\ 2A01, 2A02 @® L6EC En la seccion "Montaje" en la pagina 2 de estas instrucciones podrd encontrar mas
BO1 AO01 —— —— <« informacion para la conexion de los médulos y para el montaje en un carril DIM.
il
Cableado del borne de errores (sé6lo L6EC-ET)
< Apriete los tornillos de los médulos con los pares de apriete indicados en la
° g @ tabla adyacente. Tornillos flojos pueden dar lugar a cortocircuitos, fallos meca-
= nicos o disfunciones.
Ul
b Tornillo Pares de apriet
o
& Tornillo de montaje de la bloque de bornes 0,20-0,30 Nm
La conexién al borne de errores se lleva a cabo sin soldadura. Los cables tienen
@ que tener una seccién entre 0,3 mm?y 2,0 mm? (cables trenzados o individua-
les) y para los bornes de resorte se recomienda el empleo de cables con extre-
mos rigidos (virolas). En cada una de las conexiones de los bornes de resorte
sélo debe insertarse una Unica virola. La longitud maxima del cable de
T conexion es de 30 m.
4 - En el manual de instrucciones de los médulos de CPU del sistema L de MELSEC
B — 95 13 se explica el procedimiento de conexién o desconexion de un cable con un

borne de resorte.
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MporpammupyemMbie fioruyeckne KOHTpoNnepbl

VERSECY S

PykoBoACTBO No ycTaHOBKe Mogyneil AuCKpeT-
HOro BBOoAa/BbiBOAA N TOPLEBOI KPbILWKMN
ApT. N2 RUS, Bepcua A, 21042011

YKa3saHusa no 6esonacHocTun

Tonbko ana K ¢uuump X cney TOB

[JlaHHOe PyKOBOACTBO COAEPXKUT YKa3aHuA, NpeAHasHauyeHHble AnA KBanudnum-
POBaHHbIX CMELNanUCTOB, MOAYUYMBLUNX NPU3HAHHOE 06Pa30BaHNE U 3HAIOWNX
CTaHAapTbl 6e30MacHOCTI B 06N1ACTY SNEKTPOTEXHUKM 1 TEXHWKI aBTOMATU3aLMUN.
[Mpon3BoANTL KOHGUIypPUPOBaHHE 1 MPOEKTUPOBAHIE CUCTEMbI U YCTaHaBNMBAT,
BBOAWTb B 3KCTUTyaTaLmio, 06CnyxmBaTh 1 MPOBEPATb annapaTypy paspeLuaeTca
TONbKO KBanMdULUMPOBaHHbLIM crieyuanncTam. Jlioboe BHeCeHUE N3MEHEHUN
B annapatypy 1 nporpammHoe obecneyeHne AaHHO NPOAYKLUY, €CIN OHU He
npefycMOTPeHbI B 3TOM PyKOBOACTBE, A0MYCKAETCA TONbKO C PaspeLLeHn s creLipa-
nmcTos ¢pupmbl Mitsubishi Electric.

Wcnonb3oBaHune No HasHa4YeHNIO

Mporpammmpyemble noruyeckne koHTponnepsl (M/1K) cepun L npeaHasHaueHbl
TONbKO AiN1A TeX 06nacTeit NPUMEHEHIA, KOTOPble ONMCaHbI B ;AHHOM PYKOBOACTBE
No YCTaHOBKE W/VNu [PYruX HUKeyKa3aHHbIX pyKoBoAcTBax. Heobxogumo
cobntofaTh YCI0BMA SKCMyaTaLMmn N HACTPOWKY, YKa3aHHble B JAHHOM PYKOBOA-
cTBe. [peacTaBneHHan NpoAyKuMA paspaboTaHa, M3roToBneHa, NpoBepeHa
1 33/10KyMEHTMPOBaHa B CTPOrOM COOTBETCTBUM C MPUMEHUMbIMW CTaHAapTamu
6e30MacHOCTV. HecaHKLMOHNPOBaHHOE BMELATeNbCTBO B annapatypy nnu
nporpamMmHoe obecrieyeHne, NMGo HecobnloaeHe NPefynpexaeHNI, cofep)a-
LMXCA B 3TOM PYKOBOJCTBE W/ yKa3aHHbIX Ha MPOAYKLIMM, MOTYT MPUBECTY K CePb-
€3HbIM TPaBMaM 1/ MaTepuanbHoMy yiepOy. B coueTaHum ¢ nporpammypyembiMmn
KOHTponnepamu cepuu L paspeluaeTca MCnob3oBaTbh MOAYIN pacluMpeHus
1 aKkceccyapsl, pekomeHayemble dpupmoit Mitsubishi Electric. Mcnonb3osanue
NOBbIX UHBIX YCTPOCTB CYUTAETCA UCTIONb30BaHNEM HE NO Ha3HAYEHUIO.

MpaBuna TexHnKM 6e3onacHoCcTU

Mpy KOHOUTYPUPOBaHUM 1 NPOEKTUPOBAHUN CUCTEMbI U YCTAaHOBKE, BBOAE
B 3KCnnyaTauuio, O6CJ1y>KVIBaHI/lI/I n npoBepKe annapaTtypbl 4OMKHbI co6mona1bcs|
npeannucaHnA No TeXHnKe 6e30nacHOCTU 1 OXpaHe TpyAa, OTHOCALMNECA K AaHHOMY
CAlyyalo NPUMEHEHNA.

Jina obecneyeHns NpaBuIbHOrO 1 6e3onacHoro obpalueHns ¢ JaHHO annapa-
TYpOI1 B 3TOM PYKOBOACTBE NMPUBEAEHbI COOTBETCTBYIOLME YKasaHuA. OTaenbHble
YKa3aHua UMeOT criefytollee 3HayeHne:

Mopaynu BBoaa/BbiBOAA

Kpa'n(lne cBefjeHnA o moaynax

HasHaueHne KOHTaKTOB KIeMMHOI1 KONOAKMN

. Kon-so ] n /
Kon-Bo Tun BEIKUZIOE
LX40C6 16 BxofoB KNeMMHas Konogka
Mocr. Toka
LX41C4 32 Bxopa (c obwmm 40-KOHTaKTHbI pa3bém
fIOCOM M BOVHOW 40-KOHTaKTHbII
LX42C4 64 Bxopa MUHYCOM) A s
pasbém
LY10R2 16 BbIXO#OB PeneiiHbiit KneMMHas Konopgka
KOHTaKT
LY4ONT5P 16 BbIXOAOB TpaH3nc- KNneMMHas Konopka
TOPHbIi - o a
LY4INT1P 32 BbIxofda (nepexniova- 40-KOHTaKTHbI pasbém
owuii Ha ABOVIHOW 40-KOHTaKTHbI
LY42NT1P 64 BbIXxoaa MUHYC) pasbém
LY40PT5P 16 BbIXOAOB TpaH3nc- KNeMMHas Konofka
TOPHbIi - o a
LY41PT1P 32 BbIxoAa (nepexnioua- 40-KOHTaKTHbI pa3bém
oKt Ha [OBOVIHOW 40-KOHTaKTHbIN
Ly42PT1P 64 BbIXxoaa nnioc) pasbém

OMNACHOCTb:
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Yeposa ONA XKU3HU unu 3Boposbﬂ nose3oeamens.

SnemeHTbl ynpaBneHusa

KnemmHas konopka c 18
BUHTOBBIMU 32XXUMaMM

40-KOHTaKTHbIIi pasbém  [1BOiHOM 40-KOHTAKT-
HbIA pa3bém
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DukcaTop coefuHeHNA Moaynei

BHUMAHME:
/!\ OnacHocme 05 annapamypel.
( ) Heco61100 0 Mep npedocmopoXxHOCMu Mmoxem

npueecmu K cep p p
UHO20 uMywecmea.

ypel unu

CseTtoanoppbl MHAVKa- | MoKa3blBaloT COCTOAHIE BXOA0B/BbIXOfI0B
LMK COCTOAHNA BXO- BK/T: curHan BBOoAa/BblBOAA BKITIOYEH

[10B/BbIXOf10B BbIKJ1: curian BBOoAa/BbiBOAA OTKNIOUEH

Ac T
[JlononHuTenbHasa MHGOPMaLMA O AAHHON anmnapaType COAEPKUTCA B CNEAYIOLLUX
PyKOBOACTBAX:

&
NHPOp

@ VHcTpyKuwa “Tepes ncnonb3osaHvem npopykunn” ans LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LYAONT5P, LY4ATNT1P, LY42NT1P, LY4OPT5P, LYA1PT1P 1 LY42PT1P
PyKoBOACTBO NoONb30BaTeNs MOAYNel AUCKPETHbIX BXOA0B 1 Bbixoaos MELSEC L
PykoBopacTBO nonb3osatens npoueccopHoro moayna MELSEC L (KoHcTpyk-
LA 060py0BaHNA, TeXHNYECKoe 06CNyK1BaHe 1 NPoBepKa)
PyKkoBoACTBO MO NporpammypoBaHuio koHTponnepos MELSEC-Q/L
PekomeHAaLnm Mo TexHKe 6e30MacHOCTM ANA MPOLIECCOPHBIX MoAynei cepumn
MELSEC L

3TN pyKOBOACTBA MOXHO GeCrnaTHO ckauaTb Ha Be6-caliTe KOMMaHNn
(www.mitsubishi-automation.ru)

TPy BO3HNKHOBEH BOMPOCOB MO YCTaHOBKE, MPOrPaMMM1POBAHII0 1 SKCMlya-
TaLMV KOHTPOJINepOoB cepu L, 06patuTecs B Ballie per1oHanbHOe TOProBoe npep-
CTaBUTENbCTBO WIN K PErMOHATIbHOMY ANCTPUGHIOTOPY.

KnemmHas konogka ¢ 18 3axxumamm ana
NOAKMIOUYEHNA CUTHANbHbIX Kabenel BBO-

(cbemHas) .,
Na/BblBO/Ia K BHELLHIM yCTPOWCTBaM

KprIJJKa KneMmMHunKa

[inA nepeknioyeHnA CBETOAVOAHON NHAW-
Mepekntoyatens KaLWy COCTOAHUA BXOAOB/BbIXOA0B MEXAY
pexuma niaukaumm D | ABymMa rpynnamm (Mo 32 TOUKM B Kaxaom) Ha
moayne ¢ 64 TouKamu BBOAA/BbIBOAA

o
2]
e KnemmHas Konogka
o
(5]

Pa3bémbl BxO-

e [10B/BbIXO[I0B
(40-KOHTaKTHbIE)

[InA NoAKNioUYeHNA CUrHanbHbIX Kabeneit
BBO/1a/BbIBO/lA K BHELLHVM YCTPOWCTBaM

@ | Tabnuuka c 3aBopckum Homepom

@ | Ouikcatop moaynsa Ha DIN-peiike (Ha TbiNbHOI CTOPOHE MOAYNS)

® DukcaTop nepeasuratb TONbKO Manbuamu. Bo nsbexanune nonomkn drikcatopa
He NoNb30BaTbCA MHCTPYMEHTaMM.

K KONoAKa NoKasaHa Ha Biae MoAyna cnepeau.

eI LA MMM MEOMAE

HasHaueHune KOHTaKTOB pa3béMoB
Pa3bémbl NoKasaHbl Ha BuAe moayna cnepeawv.

@ 40-KOHTaKTHbIN pa3bém
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@ [1BOINHOM 40-KOHTAKTHbIi Pa3bém
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Fa6apuTHble pa3mepbl

@® Moaynu ¢ KNeMMHO KonoaKown
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Bce pasmepbl B MM

TexHNuyecKne gaHHble

06wme ycnoBus sKcnayaTauum

Mapametp TexHnuyeckune faHHble
Temnepatypa npu 0-55°C

oKpyxalowero | 2Kcyataynn

BO3Ayxa npu XpaHeHnn -25p0+75°C

Zlonycmmaﬂ OTHOCUTENbHaA
B/IaXXHOCTb BO3yXa BO BpeMA
aKcnnyaTaunn

5-95 % (6e3 KoHAeHcaLumm)

6e3 arpeccMBHbIX 1 IETKOBOCM/1a-
MEHAIOLLMXCA ra30B, 6e3 upesmep-
HO NbIK

OKpy»KatoLLme ycnosus

TpeboBaHUA K MeCTy MOHTaXa B wkady ynpasnenuna

lMpoune TexHYeckne AaHHbIe N BY no 6e3onacHocTn

[INA NPOLIECCOPHbIX Moayneii cepun L.




Mopaynu Bxopa nocr. Toka (24 B)

MOAyIIIII TPaH3NCTOPHDbIX BbIXOAO0B - C OTquaTeﬂbHOﬁ nornkon

YcTaHOBKa 1 BbINONIHEHNE 3JIeKTponpoBoAKN

MonTtax moaynsa Ha DIN-peiike

TexHUYecKmne faHHble LX40C6 LX41C4 LX42C4 TexHuyeckmne aaHHble LY4ONT5P | LY41INT1P | LY42NT1P @ OrTAHUTE MOHTaXHbIE Cepbry
Kon-80 BbIXOA0B 16 | 32 | 64 ONMACHOCTb ana DIN-peitku Ha 3apHen
Kon-so Bxopos 16 32 64 TparsucTopHbim CTOPOHE MOAyNeil 0 Lenuka.
Tvn paTumkos C 06LWM1M NAIOCOM UNN MUHYCOM Tun Bbixopa (MepekmtoyaloWMin Ha MUHYC) Meped u e ponp 0
u
TanbBaHUYecKas o lanbBaHNyecKan OnTpoHHan s
passszKa NTPOHHaA pasBA3ka
HomuHanbHoe Hanpsxe- 10.2 10 28.8 B nocT. T
HomunHanbHoe BxogHoe 20.4 no 28.8 Bnocr.T. HUe Harpy3Kn .2 1 X LT BHUMAHMUE
HanpsxeHne (Ko3dduumeHT nynbcaummn = 5 %) 05 Ana
HomwuHanbHbIn 6 MA 4MA Makc. KoMmyTUpyeMbiid TOK | BbIXOA, 5 A Ha 02'1AAH:aer:r?n @ 3kcnny q npu yc (@) nOBerTeN BepXHue Kpl?KVI
BXOJIHOI1 TOK ™ ™ rpynny pynny y 8 onucaHuu i yacmu System Q. He Bonyamemcn mopynei Ha DIN-peiiky
N Cvna Toka orpaHuumnBaeTcs GyHKLUmen delicmeue Ha Y10 4aCMb NbIIU, MACIAHO20 MYMaHA, edKUX VI BAaBNTE MOAY/IN Ha MECTO.
Hanpmxenue/ =158/ =19B/=3mMA Myckosoii Tok 3aLUTbl OT NeperpysKku unu nezxosocnnaMenumwx 2a308, cunvHoli subpayuu u ydapos,
TOK BKJTIOYEHUSA =4MA
ToK yTeuku npu 8bICOKUX pamyp ayuu unu ‘mu.
HanpsaxeHnne/ =8B/ <9B/<17MA OTKIIOUYEHUN =0.1mA ® [lpu p 7] Ha mo, Ymobbl Yepes seHmuna-
TOK OTKJIOYeHNA =2MA - - Makc. naaeHne pop 8 Mody/ib He np cmpy. om ceep unu
BXoaHOe ConpoTuBneHe 38kQ 5.7kQ HanpsXeHus npu 0.3 Bnocr. 1. 0.2Bnoct.T.npn 0.1 A Kycou4ku np 0 OHee mozym P
: : BKITIOUEHNI npn05A Ymo6er popesu, 8ocnone-
Bpems cpa- | BblK/T— BKI BOIKT = BRI =05 mc 3ylimecs np Mo uu ecex .
6aTbiBaHUA 1/5/10/20/70 mc unu MmeHblUe Bpema =3 T pa6om smy KpblwKy NeonoBuMD CHOBa cHAMb 80 u3zbexaHue nepe- ® 3aduKcupyiiTe Kploku Ha
(HacTpan- | BkJ1— BbIKN (MepBoHayanbHasA HacTpoiika: 10 Mc) OTKAMKa BKJ1— BbIKJT = | mc {HoMMHanbHas Hal’p)))'BKa, 2peea KoHmponnepa. = DIN-peiike, 4To6bI 3aKpe-
BaeTcA) pesncTnBHan Harpyska @ [Ipexde yem 83AMbCsA 3a MOOY /b, 0643aMeNbHO NPUKOCHUMECH K 3a3em- . 1 ”‘m\m”‘ nutb mogynu. Motanute
CbéMHas ABOIHOI 3awmra ot " OnopHbili anoa Komy nped y, 4mo6bl CHAMb ¢ ceba cmamu- i\ ”” J KPIOKM BBEPX A0 Wienyka.
BxoaHoe conpoTtueneHne |  KnemmHas A0-KOHTAKT- | 40 oraicr- ;epeHanpnmeHmm eckoe meo. Hec e Ecnu Kploku TpyaHOpOCTY M-
7 & efjoXpaH1TeNb — 5 — Y
KonoaKa Hbll pazbém | pazbém PEAOXP: npueecmu K omkasy usu HeucnpagHocmu modyns. wuﬂ“‘\ Hbl, UCMIONb3YTiTE MHCTPY-
0T 10.2 40 28.8 B noCT. T. [¥
HanpsxeHue o MEHT, HanprMep, OTBEPTKY.
Kon-Bo ncnonb3ayembix 16 H 64 B (k03 duLmeHT nynbcaummn < 5 %) MoHTaX N
TOYeK BBOAA/BbIBOAA HewHee 9 MA (npu @ Bo n3bexaHune 60KOBOro cKoNbXeHs yctaHoBuTe Ha DIN-perike cTonops!
nuratne Tok 9mA (npun 13 A (npu 24 B nocT. T.) OKO0 KpaiiHero N1eBoro 1 NpaBoro Moayns.
BHyTpeHHee 24Bnoct.T.) | 24Bnoct.T.) Ha roynn BHUMAHUE
notpe6neHve Toka 90 MA 100 mA 120 MA _ p_y vy YKA3AHUE |
(5B nocr.) 3awwra ot CoémHan 40-KOHTaKT- AgoiHon ~ - . .
nepeHanpXeHNil KnemmHas HbIli PAZbEM 40-KOHTaKT- @ Modynu o yc A1 Ha DIN-pelixy. Mpu MmoHMaxe He cosuzatime modynu ¢ Kpas DIN-petiku. [pu 3mom moxem
Bec 0.15 kr 0.11 kr 0.12 kr P P Konopka P HbIl Pa3bém @ IMod P noc npaeoti cmop nospeduMbCa KOHMAKM 3a3eMIieHus, pacnosIOXeHHbIU HA 3adHeli nogepx-
Kon-Bo ncnonb3syembix 16 32 64 ® b dyne om i uydap HOCMU MOOY/IA.
Mopaynu peneiiHbiX BbIXOA0B TOueK BBOAA/BbIBOAA [ ) He 8CKp ime Kopnyc modyns. He buyupyii dyne. Imo
BHyTpeHHee MoXem npueecmu K noxapy, mpasmam unu Meucnpasuocmu. B
TexHuueckne gaHHble LY10R2 ?sogpeﬁnem)ne ToKa 100 MA 140 MA 190 MA @ He Kacaiimecs moKonpoeodsuux yacmei u P bIMONIHEHNE 3/IeKTPONPOBOAKN
nocT. T. i
i moe modyseii. 3mo Moxem npusecmu K Heucnp mam unu
Kon-80 Bbixop0s 16 Bec 015 K 0Tk 012 kr ® o6 i BHUMAHMUE
Tun BbIXOAA PeneiiHbin ';,'o i ime modynu p . Henp co-
lanbBaHMyeckas PeneiiHbiii Mopaynu TpaH3UCTOPHBIX BbIXOAOB — C NONIOKUTENbHOMN NOrMKON pusecmu K 6 P 0y ® Il poBodKy cnedy P om npo-
pasBaska 800Ku yeneli ynp u uHUl nep 0 Bnp
TexHMueckue AaHHble LY40PTSP | LY4INPT1P | LY42PT1P cnyuae mozym M, c
HomuHanbHoe 24Bnoct, 2A &Ze;:&;v;qsﬂaﬂ Harpyska) Kon-80 BbIXOAOB 16 | 32 | 64 Nopk moayna Mexdy smumu npogodkamu: 100 mm.
Kommympyen//loe 240 B nepem, 2 A (cos = 1) Ha BbIXOR, Tun BbIXOAA TpaH3VCTOPHbIV (Nepeknoyalowmnin Ha Nioc) Mpouepypa coeanHeHNa Mogynel nokasaHa Ha npumepe nopknioueHna LO2CPU K L61P. ® Omd p p ans npozp
HanpsKeHne/ToK & A Ha rpynny TanbBaHNyeckas OnTponkan (@ Yrobbl ocBO6OAUTL MOAYIb, py p P /e da u 0
pasBAska cABrHbTE $YKCATOPBbI, pacno- @ [ K MOO) dac mak, 61
Mur. kommyTvpyeman 5B 1mA HomuHanbHoe Hanpsixe- NOXEHHble B BEPXHEN 1 HX- p b u a 4
Harpyska nocr. 7., T m G HarDY KN 01 10.2 4o 28.8 B nocr. T. * P K unu p He 6b11a np P pHaA mexa-
py. Heln yactn LO2CPU: CaguHbTe HUYecKas Hazpy3Ka
Makc. KommyTupyemoe 0.5AHa ¢duKcaTopbl K NepeaHeit cTo-
HanpsxeHue 264Bnep.7/125Broct. T. Makc. KoMMyTMpYemblit TOK | BbIXOA, 5 A Ha %TA'::BFBb::R poHe MoaynA.
rpynny pynny Mopaynu ¢ KneMmMHOI KonoaKon

Makc. yacTtoTa

3600 nepekntoyeHNin B Yac

Myckosoi Tok

Cuvna Toka orpaHuumBaeTca GyHKLmei
3aLLUTbI OT NeperpysKn

Tok yTeukun npu
OTKIOYEHUN

=0.1mMA

Makc. nageHne

nepeknio4yeHna

Bpemsn BbIK— BKI =10mc
OTKMKa BKJ1— BbIKN =12mc
3auwra o o CbéMHanA KneMMHas Konogka
nepeHanpsaXeHnn

Kon-Bo ncnonbsyembix 16
TOYeK BBOAA/BbIBOAA

BHyTpeHHee

notpe6neHve Toka 460 MA
(5B nocr.T.)

Bec 0.21 kr

Hanpa)KeHna npu Ohng,,,no?;TAT‘ 0.2Bnoct.T.npn 0.1 A
BK/IOYEHUN
B BbIK/T— BKJ1 =0.5mc
o‘T):rm(a BKI— BbIK | = 1MC (Hommuanb::fp;z;z;m(a, pe3ncTBHas
3auyura or . OnopHbIn gnop
nepeHanpsxeHnit
MpepoxpaHuTens —
Hanpsxetue o1 10.2 g0 28.8 Bnocr. 1.
BhewHee (k03dduLmeHT nynbcaumn < 5 %)
n:Tahme 17 MA 20 mA 20 MA (npu
Tok (npu (npwu 24 Bnocrt. 1)
24Bnoct.T.) | 24Bnoct.T.) Ha rpynny
3awwuTa ot Coémrian 40-KOHTaKT- ABOWHON
" KnemmHasn M X 40-KOHTaKT-
nepeHanpsxeHnit HbIl Pa3bém M ~
Konogka Hblli pa3bém
Kon-Bo ncnonbsyembix 16 3 64
TOYeK BBOJA/BbIBOAA
BHyTpeHHee
notpeb6neHve Toka 100 MA 140 MA 190 MA
(5B noct.T.)
Bec 0.15 Kr 0.11 kr 0.12 Kr

@ BcraBbTe pasvem moayns
WCTOYHMKA NNTAHUA B COOT-
BETCTBYIOLWMI pa3bem Npo-
LueccopHoro moaynsa, 4TOGbI
OHU HafleXXHO CoeANHUNUCDH.

(® BcraBbTe pasbem mogyns
VICTOYHMKA MNTAHMA B COOT-
BETCTBYIOLWIA Pa3beM Npo-
LieCCOPHOro MOAYNA, 4To6bl
OHY HAZI@XKHO COEAVHUNNC.

06sa3aTenbHO 1CNoNb3oBaTh HecraeyHble HaKOHEUHIIKY TONLLMHON He 6onee 0,8 MM.

Becnaeunbie knemmbl

S

KnemmHas konoaka . .
K 0fHOI1 KNemMMHO KonogKe MOX-

HO MOAKMIOUMTb [0 IBYX becnaey-
HbIX KIeMM.

[InA NOAKNIOYEHNA KNEMMHO KOMIOAKM HeNb3A NPUMEHATb 6ecraeyHble HaKoHeu-
HUKN C M30NMpyloLLet TpY6KoiA. [InA 3TOro paspeluaeTca NCnosb3oBaTb TONbKO
nposopga ceveHnem 0.30-0.75 MM, CKpYyuMBas KOHLbl MHOTOXWU/IbHbIX NPOBOAOB
v Hap Kab HaKo! . PekomeHyeTcA 3aKpblBaTb COEANHEHNA NPO-
BOZOB M30/MPYIOLMMM TPYBKami.

BWHTbI KnemmHol KONOAKU Cnieflyet 3aTArnBaTb MOMEHTOM, YKa3aHHbIM B Ta6}'II/IL[e
pAooM. HeSaerI‘lJ’IEHHbIE BWHTbI MOTYT CTaTb I'IpVNI/IHOVI KOPOTKOro 3amMblKaHWA,
MeXaHNYeCK1X OLLNGOK 1N HeVICI'IpaEHOCI'eVI.

BunT KpyTawuii momeHT
BuWHTbI KnemmHoi Konogku (M3) 0.42-0.58 Hm
BuHTbI KpenneHua pasbéma (M3.5) 0.66-0.89 Hm




Mogaynu c 40-KOHTaKTHbIMU pasbémammu

MopaknioueHne moaynen Bbixoaa

Mogynb ¢ KneMMHOW KONoaKown

[ina mopyneit BXo[,0B/BbIXOAOB NPUMEHAIOTCA CieaytoLLMe pasbEémbl. @ LX42C4 @ LY10R2 - peneiiHoro Tuna @ LY42NT1P - c oTpuuaTtenbHo IOrMKomn
Mogenb | Onucanme Mopaynu BBO- JleBbiii pa3bém MpaBbliil pazbém Cxema nogKnioueHus Kontakt | CurHan | Kontakr | CurHan JleBbiii pasbém Mpasbii pasbém
Aa/sbisona Konrakr | CurHan | Kourakr | CurHan | Kontakr | Curian | Kontakr | CurHan . Harpysxa TB2 Y01 TB1 Yoo Kontakr | CurHan | Kourakr | Curnan | Kontakr | Curnan | Kourakr | CurHan
7 é 7 ! TB1
AGCONT_| ManHeiit pasbém (npamov) FOH 1820 | X00 | 1A20 | X10 | 2820 | x20 | 2A20 | X30 i TB4 | Yo3 | TB3 | Y02 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 | 2820 | v20 | 2A20 | Y30
AGCON2_| O6xumroii pasném (npamoi) LY4INT1P 119 | X01 | 1A19 | x11 | 2819 | x21 | 2A19 | X31 i 86 Y05 85 Yo4 1819 | vor | 1A19 | vi1 | 2819 | v21 | 2A19 | V31
7 é LY42NT1P i
ABCON3 | HaxwmHoi pasbém Ya1PT1P 1818 | x02 | 1a18 | x12 | 2818 | x22 | 2418 | x32 i 188 | Yo7 | TBY Y06 1818 | o2 | 1A18 | vi2 | 2818 | v22 | 2a18 | 32
A6CON4 | MasHblit pasbém (MpAMON NN yrnoso) LY42PT1P 1817 | x03 | 1A17 | x13 | 2817 | x23 | 2A17 | X33 ! TB10 Y09 TB9 Y08 1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 | 2B17 | Y23 | 2A17 | V33
. 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 : TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
MopknioueHne mopgynen sxopa ; TB16 Harpyska
. 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 TB14 YoD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
MopknioueHre mogynei Bxoga !
@ LX40C6 1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36 ! TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
i
Cxema noaknioyeHnsa KoHnTakt | CurHan | Kowtakt | Curnan 1813 Xo7 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37 i He 1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
% TB18 | ucrons- | TB17 com
- TB2 X01 TB1 X00 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38 T : +:200130/ 3yerca 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
i 1B11 X 1A11 X1 2B11 X2 2AN X B nep- 1B11 Y 1A11 Y1 2B11 Y2 2A1 Y39
7 TBd B4 X03 83 X02 09 9 9 39 [ } - 09 9 9 3
i TB6 X05 TB5 X04 1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A :+ ! 248 nocr. 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
: TB8 X07 TB7 X06 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B " ‘| | I 1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
: TB10 X09 TB9 X08 1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C
816 \J:,i TB12 X0B TB11 X0A 1807 Xob 1A07 | X1D | 2B07 X2D | 2A07 | X3D @ LY4ONT5P - ¢ OTpULiaTenbHOA NIOrvKom 1807 YoD 1A07 | YID 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D
s o i TB14 X0D TB13 X0C 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E G T e @ | e | ey 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
j_' ; . TB16 XOF TB15 XOE 1B05 XOF T1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F — Harore B2 Yo1 TB1 Y00 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
| - He He He He He L TB1 =k He He He He
1 24VDC 1B04 |ucnonb-| 1A04 |wucnonb-| 2B04 |wcnonb- | 2A04 | ucnonb- i T84 Y03 83 Y02 1B04 |wucnonb-| 1A04 |wcnonb-| 2B04 |[wucnonb-| 2A04 |wucnonb-
' TB18 ucnonb- | TB17 coMm I
- * |,_ i 3yeTca 3yerca 3yerca 3yetca 3yetca i TB6 Y05 TB5 Y04 3yetca 3yetca 3yertca 3yeTca
1B03 T1A03 2B03 2A03 : TB8 Yo7 TB7 Y06 1B03 1A03 2B03 2A03
24VDC — H
1B02 com TA02 2B02 comz 2A02 : TB10 Y09 TB9 Y08 1B02 Vo 1A02 comi 2B02 Vo 2A02 comz
. ! n
Mo;lq_))/(:m E:O-KOHTBKTHbIM pazbémom 1BO1 1A01 2B01 2A01 : TB12 YOB TB11 YOA 1B01 * 1A01 2B01 2A01
Cxema nogKnioHeHns i TB14 YOD TB13 YOC Cxema nogKnioHeHns
Cxema noaKnioYeHnsa KoHnTtakT | CurHan | KoHtakt | CurHan ! 116 Harpyska
B20 X00 A20 X10 NeBbiii pasbém Mpa.biil pazbém : TB16 YOF TB15 YOE Pesbiii pasbém NpaBbiii pasném
[ = i TB18 oM TB17 = Harpyska - Harpyska
B19 X01 A19 X11 1820 i 0] L TB17 | +@ 1 1820 1 2820
B18 X02 A18 X12 i i i 12/24 B nocr. : :
B17 X03 A7 X13 ! ! (L] i :
B16 X04 A16 X14 ! ! - i i
H H 1 1
== B15 X05 A5 X15 i 1 M g 5 i i
H " 1A05 " 2A05 oflynn ¢ 40-KOHTaKTHbIM Pa3bEéMOM ! !
7 mo] B14 X06 A4 X16 ‘ln’ ‘ln’ @ LY4INT1P - c oTpuLaTenbHOI NOrMKoM : :
! B13 X07 A13 X17 | 1801, } ot 2801, | Cxema noaxnoveHns Koutakt | Curvan | Kowtakt | Curnan ! 105 Harpyska ! 2p0s Harpyska
! ' \ 1B02 { ' © 2802 | f f
! B12 X08 A12 X18 I . - . I . B20 Y00 A20 Y10 ] i
I 124 B nocT.1 124 B noct.1 B19 YO1 A19 Y11 | 1
i B11 X09 A1l X19 Vo] - ! Vo] - 5 1B01, 1B02 ) 2B01,2B02 )
~ A ! B10 XOA A10 X1A t-- |”' t-- |**' 8 Y02 A18 Y12 i 12/24 B nocr. i 12/24 B nocr.
1 05‘:’ B17 Y03 A7 Y13 i 1A01,1A02 |+ i 2A01,2R027 ||+
- |+ Bo1 802 i B09 X0B A09 X1B 24 B nocr. 24 B noct. -— o Harpyska B16 Yo4 A6 Yia 0 A
; ! i B08 Xoc A08 Xic i B15 Y05 A15 Y15
124 Bnocr.| BO7 X0D A07 X1D ! B14 Y06 A4 Y16 @ 12B nocr/24 B nocr.
Ll 1 H
R M BT
BOS XOF A0S X1F i
24 Bnoct. ! B11 Y09 A1 Y19
He He !
H B10 YOA A10 Y1A
B04 ncnonb- A04 ncnonb- !
3yetca 3yetca | pos Harpyska B09 YOB A09 Y1B
BO3 AO3 T r B08 YocC A08 Y1C
B0z A02 ! B01, B02 BO7 YoD A07 Y1D
com —o———9 BO6 YOE A06 Y1E
BO1 AO1 i 12/24 B nocT.
! — 1+ BO5 YOF AO5 Y1F
i A01,A02
—o—— }7 He He
- B04 ncnonb- A04 ncnonb-
3yetcs 3yercs
BO3 A03
B0O2 A02
coM
BO1 A T




Mopynb ¢ KneMMHO KONOAKON
@ LY40PT5P - c nonoxwutenbHoim

norukon

@ LY42PT1P - C NONOXNTENbHO NIOTUKON

TopueBas KpbiwWwKa

Kpa'rKMe cBefjeHnA o TopueBbiX KpblluKaxX

@® L6EC-ET
<
— P, | [
=
ed
$Z
o000 \ o
&
e
A
@ e
0=
=
mij e U (1
MRS <
95 285
1125
Bce pa3mepbl B MM
TexHNuyecKkne gaHHble
TexHuveckne gaHHble L6EC L6EC-ET
HomuvHanbHoe KOMMYTU- _ 248 nocr., 05A
pyemoe HanpsxeHne/Tok
MwuH. KommyTrpyemas
Knemma Harpyaka — 5Bnoct., 1MA
ana
perncr- | Bpews BbIK — BKIT _ =10mc
pauun OTKIMKa BKJT— BbIKN =12mc
ownbok
3awwmra ot _ _
nepeHanpsXXeHNi
MpepoxpaHuTtens —_ —_
KnemmHas konopaka
BHewHune coegunHeHuns — C NPY>KNUHHbIMN
3aXnmamun
BHyTpeHHee notpebneHne Toka 0.04 A 0.06 A
Bec 0.06 Kr 0.11 kr

YcTaHOBKa 1 BbINOJIHEHUE 3N1eKTPONpPOBOAKN

Cxema nogKnioueHns Kowtakt | CurHan | Kowtakt | CurHan JleBbii pasbém Mpasbiin pasbém M Knemma ans perucTpaumm own6ok
wmy 7gy  Harpysxa TB2 Y01 TB1 Y00 KonTtakt | CurHan | Kontakr | CurHan | Koutakr | CurHan | Kontakr | CurHan L6EC —
; TB4 Y03 TB3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR.
i TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
i
i B8 Yo7 TB7 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 SnemMeHTbl YnpaBheHns
i TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 ynp
i L6EC L6EC-ET
: TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ?
i TB14 YOD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
! TB16 Harpyska
b TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 (SECET
: 12/TBHOU- 818 oV 817 oM 1B13 Y07 1A13 | Y17 | 2B13 Y27 | 2A13 | Y37
i TB17 -
—¢)—“—" 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
: 1818 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2AN Y39 0
¥ 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B @
Mopyma ¢ 40-KOHTaKTHbIM pasbémom 1808 | Yoc | 1A08 | vic | 2808 | v2c | 2A08 | v3C —"Y ks —O
@ LY41PT1P - c nonoXunTeNnbHO Nornkon /o
1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D | ]
Cxema nofKnioueHns Kontakt | CurHan | Kontakt | CurHan
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E _e
B20 Yoo A20 Y10
1B05 YOF TA05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
B19 ol A19 ML 1B04 H; 1A04 H; 2B04 H; 2A04 H
e e e e o— ==—6
B18 Y02 A18 Y12 ncnonb- ncnonb- ncnonb- ncnonb-
B17 Y03 INE; Y13 1B03 | syetca | 1A03 | 3yerca | 2BO3 | syerca | 2A03 | 3yerca 6 6 é
1B02 1A02 2B02 2A02
“—1 pao Harpyska B16 Yo4 | Al6 | Y14 com1 08 com2 0B
i 815 Y05 AlS Y15 1801 1A01 2801 2A01 Ne | Onucanme
i B14 Y06 A4 Y16 Cxema noakioueHus o DuKcaTop coefiHeHnsa mopyneit
i
i B13 Yo7 A13 Y17 NeBbii pazbém Mpagbiii pasbém @ |bupka lMpepHasHayeHa AnA 06CNyXNBaHUA — He
i B12 Y08 A12 Y18 =1 1gz0 Harpysra =1 2g20 Harpyska crymars
: B11 Y09 INE] Y19 i i 9 BWHTbI KpenneHna pasbéma (M3.5)
i B10 YOA A10 Y1A ! ! BbIXOZIHOM KOHTAKT /1A perncTpaLum owm-
| pos Harpyska : : 60K 3aMKHYT, KOTla BCe CUCTeMbl paboTaloT
> B09 YOB A09 Y1B i i o Knemma ana peructpa- | B WiTaTHOM pexume. Pa3oMKHyT, Koraa
: 12/24 B nocr. B08 Yo A08 Yic i i Ln oWNGoK NUTaHWe He MOAAETCA UM NPOLIECCop
iBo1,Bo2 |~ i i MOZYNA OCTaHOBJEH U3-3a OWINGKM (BKNIO-
I—' B07 YOD A07 Y1D i i uan c6poc).
i i i
i A01,A02 B06 YOE A06 Y1E | 1a05 Harpyska | 5nos Harpyska @ | Tabnnuka c 3aBoacKUM HOMEpOM
0 BO5 YOF A05 Y1F i 12/24 B nocr. 1 12/24 B nocr. o O@ukcatop mogyns Ha DIN-peiike
BO4 He A04 He ! 1801, +| - ! 2801, +| = (TONbKO Ha ThINbHOW CTOPOHE TOpLIeBOI KpbiwKy L6EC-ET)
ncnonb- ncnonb- |_‘ |_‘
B0O3 3yeTca A03 3yeTca i i ra6
i 1A01,1A02 i 2A01,2A02 abapuTHble pasmepbl
B02 A02
CcoM 0B —— — ® L6EC
BO1 AO01 <
i
H
= .
el ¥
g2
j=ga)
8
<
4 <
B 95 13

Bce pasmepbl B MM

MonTax

BHUMAHUE
ModcoeduHume p Y K nocnedHemy mModyio Ha np 7]
cmopore.

CBefieHVA NO NOAKIIOYEHI0 Moay el 1 MoHTaxy Ha DIN-pelike cm. cOOTBETCTBYIO-
LLMiA paspen Ha cTp. 2.

MopxnioueHne KneMmbl AnA perncrpauuy owmboK (tonbko ansa L6EC-ET)

BWHTbI KnemmHol KONoAKW cneflyet 3aTArnBaTtb MOMEHTOM, YKa3aHHbIM B Ta6}'II/IL[€
pAooM. HeSaerI‘lJ’IEHHbIE BWHTbI MOTYT CTaTb I'IpI/ILII/IHOﬁI KOPOTKOro 3aMblKaHuA,
MEeXaHNYeCKMX OLLMGOK U Hel/lCI'IpaBHOCrElh.

Bunt KpyTawuin momeH

BuHTbI KpenneHus pasbéma (M3.5) 0.20-0.30 Hm

[Py NOAKIIOYEHNM KNEMMbl ANA PErUCTPALIM OLIMGOK 06A3aTeNbHO UCMONb30BaTh
6ecrnaeyHblil HAKOHEYHUK. ﬂ,!’lﬂ NOAKNIYEHNA KNeMM C NPYXUHHBIMW 3aXKMMamu
peKoMeHAyeTca NPUMEHATb NPOBOAA CeyeHeM NPoBoAa ceyeHrem 0.3-2.0 mm?
1 KNeMMHYIo NaHenb. K KaXaoi Knemme MOXXHO NOAKAI0YaTb TONbKO OAUH NPOBOA.
MakcuManbHbI AnMHa NpoBofKKM coctaBnsaeT 30 M.

CBefieHnA O NOAKIIOUEHN 1 OTKMIOUEHIM NPOBOAKM K KNEMMHO KONOAKe C npy-
KVHHBIMU 32)KMMaMU NPUBEZEHbI B ONCaHNM NPOLIECCOPHOro MoAyNnA cepum L.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com



2% MITSUBISHI ELECTRIC

Programowalne sterowniki logiczne

ERSECY S

Podrecznik instalowania modutéw we
i wyj$¢ cyfrowych oraz pokrywy END

Nrart. PL, Wersja A, 21042011

$¢

Srodki bezpieczenstwa

Do uzytku wylacznie przez wykwalifikowany personel

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane s dla wykwalifikowanych techni-
kéw elektrykéw, ktorzy sg juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, moga by¢
wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykow. Jakiekol-
wiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktéw, wyraznie
nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wyfacznie przez autoryzo-
wany personel Mitsubishi Electric.

Prawidlowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC L, przeznaczone sg tylko
do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub w innych,
wymienionych nizej podrecznikach. Musza by¢ przestrzegane wszystkie parame-
try operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym podreczniku. Opisane
produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane, przetestowane i udokumen-
towane w scistej zgodnosci z wiasciwymi standardami bezpieczenstwa. Nieautory-
zowana modyfikacja sprzetu lub oprogramowania, lub nieprzestrzeganie
ostrzezen podanych na produkcie i w niniejszym podreczniku, moga doprowadzi¢
do powaznych obrazen personelu i/lub zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia
peryferyjne i sprzet rozszerzajacy, szczegdtowo zalecone i dopuszczone przez
Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane wraz ze sterownikami programowalnymi
serii MELSEC L. Wszystkie inne zastosowania bedg uwazane za niewtasciwe.

Regulacje zwigzane z bezpieczenstwem

Wszystkie regulacje bezpieczenstwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla
naszych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, rozpla-
nowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw.
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktére pomoga we wlasciwym i bezpiecz-
nym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaty wyréznione w nastepujacy
sposob:

Moduly wejsé/wyjsc

Przeglad modutéw

Punkty we/wy
Moduty = Polaczenie we/wy
Liczba Typ
LX40C6 16 wejsc DC (zacisk Listwa zaciskowa
. wspolny
LX41C4 32 wejscia dodatni/ Zfacze 40 stykowe
LX42C4 64 wejs¢ ujemny) Dwa zfacza 40-stykowe
LY10R2 16 wyjs¢ styk r;])irkzaekaz- Listwa zaciskowa
LY4AONT5P 16 wyjsc Listwa zaciskowa
LY4INT1P 32 wyjscia Tra(:ﬁ]yétor Zfacze 40 stykowe
LY42NT1P 64 wyjscia Dwa ztacza 40-stykowe
LY40PT5P 16 wyjsc Listwa zaciskowa
LY41PT1P 32 wyjscia T[gglj?cs;)r Ztacze 40 stykowe
Ly42PT1P 64 wyjscia Dwa ztacza 40-stykowe

Nazwy i funkcje czesci sktadowych

18-punktowa listwa
z zaciskami sSrubowymi

Zlacze 40-stykowe Dwa zfacza 40-stykowe

1%

NIEBEZPIECZENSTWO:
/ﬁ\\\ Ryzyko narazenia uzytkownika na obrazenia.

Nr | Opis

@ | Dzwignia taczaca moduty (do potaczenia dwéch modutéw)

I tych moze dop y

do zagrozenia zycia i powstania urazow.

OSTRZEZENIE:
/!\ Ryzyko uszkodzenia sprzetu.
[ i i Geri zwi h z bezpiec

ey St N 7
moze dopr dop
innej wtasnosci.

lub

Wskazuje status we/wy
Zat: sygnat we/wy jest Zat.
Wyt sygnat we/wy jest Wyt

) Diody LED wskazujace
status we/we

18-punktowa listwa zaciskowa stuzy do
podiaczenia wejsciowych lub wyjsciowych
przewodow sygnatowych do/z urzadzen
zewnetrznych

Listwa zaciskowa
(wymienna)

Dodatkowa informacja

Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w naste-

pujacych podrecznikach:

@ Instrukcja “Przed rozpoczeciem uzytkowania produktu”, dotyczaca proce-
sora LX40C6, LX41C4, LX42C4, LY10R2, LYAONT5P, LY4INT1P, LY42NT1P,
LY40PT5P, LY41PT1P i LY42PT1P

@ Podrecznik uzytkownika modutéw we/wy MELSEC L

@ Podrecznik uzytkownika modutu MELSEC L CPU
(Konstrukcja, konserwacja i przeglady)

@ Podrecznik programowania MELSEC Q-L

@ |Instrukcja bezpieczeristwa modutu procesora MELSEC L CPU

Podreczniki te mozna bezptatnie pobrac z naszej strony internetowej

(www.mitsubishi-automation.pl)

Jesli pojawia sie jakiekolwiek pytania zwiazane zinstalowaniem, programowaniem

i dziataniem sterownikow z serii MELSEC L, prosimy o bezzwtoczne skontaktowanie

sie z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem.

Ostona zaciskow

Uzywany do przetaczania wskaznikéw dio-
dowych LED w 64-punktowych modutach.
Umozliwia sygnalizacje stanu pierwszych
32 punktow lub drugich 32 punktéow
we/wy.

F5) Przetacznik rodzaju
wskazania @

Ztacze (ztacza) sygnatdw we/wy przesyta-

(o) Ziacze(a) we/wy
nych do lub z urzadzer zewnetrznych.

(40 stykow)

@ | Tabliczka z numerem seryjnym

@ | Zaczep do montazu na szynie DIN (z tylu modutu)

Q) Przetgcznik nalezy obstugiwac palcami. Nie uzywac $rubokreta lub podobnego

narzedzia, gdyz moze to uszkodzi¢ przetacznik.

Rozmieszczenie stykow w listwie zaciskowej

Listwa zaciskowa pokazana jest na widoku przedniej strony modutu

nz GATATCATACTRCATRER

Rozmieszczenie stykow w ztaczu

Ztaczami pokazan jest na widoku przedniej strony modutu.

@ Ziacze 40 stykowe
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B1 o oAl
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@ Dwa ztgcza 40-stykowe

~—— ——
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1B14 | @ © | 1A14 2B14 | o ©
1B13 | @ ® | 1A13 2B13 |o o
1B12 | © © | 1A12 2B12 |o o
1B11 | @ o [ 1A11 2B11 |0 ©
1B10 | ® @ | 1A10 2B10 |0 ©
1B9 | @ @|1A9 2B9 |o o
1B8 | ® o] 1A8 2B8 oo
1B7 | o o |1A7 287 |o o
1B6 | @ © | 1A6 2B6 o o
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2A20
2A19
2A18
2A17
2A16
2A15
2A14
2A13
2A12
2A1
2A10
2A9
2A8
2A7
2A6
2A5
2A4
2A3
2A2
2A1

Wymiary

@® Moduly z listwa zaciskowag

=
Yh

Srodek szyny montazowej DIN

90

O

45
O

=i

95 285
17

Jednostka: mm

@® Moduty ze ztgczem (ztaczami)

O =N [
O [

Srodek szyny montazowej DIN

vk

45

90

45

Jednostka: mm

Wymagania

Ogdlne wymagania

Pozycja Wymagania

podczas pracy 0do55°C

Temperatura
otoczenia podczas przecho-

N -25do 75°C
wywania

Wilgotnos¢ wzgledna 5 do 95 %

Wilgotnos¢ otoczenia podczas pracy (bez skraplania)

Wolna od zracych lub palnych
gazéw i nadmiernej ilosci pytow
przewodzacych

Atmosfera w warunkach pracy

Rozmieszczenie instalacji Wewnatrz pulpitu sterowniczego

Wiecej ogélnych danych technicznych mozna znalez¢ w podreczniku tech-
nicznycm do MELSEC L CPU.



Moduty z wejsciami DC (24 V DC) Moduty z wyjéciami tranzystorowymi - typ sink Instalacja i okablowanie

Wymagania LX40C6 LX41C4 LX42C4 Wymagania LY4ONT5P | LY4INTIP | LY42NT1P _
ymagan yTmagar NIEBEZPIECZENSTWO

Liczba wejs¢ 16 32 64 Liczba wyjs¢ 16 32 64

Rodzaj czujni

kow

Wspdlny zacisk dodatni/ujemny

Rodzaj wyjscia

Tranzystor (sink)

Metoda izolacji

Ztycze optoelektroniczne

Metoda izolacji

Ziycze optoelektroniczne

Przed rozpoczeciem instalacji okablowania nalezy odlqczyc wszystkie
fazy zasilania PLC oraz inne zewnetrzne Zrédta.

Znamionowe napiecie

Nominalne napiecie

Montaz modutéw na szynie DIN

@ Umieszczony pod modutem
zatrzask montazowy do
szyny DIN odciaggna¢ w dét,
az do ustyszenia charaktery-
stycznego klikniecia.

@ Zaczepic gome zaczepy modu-
tu do szyny DIN i przycisna¢
modut do szyny DIN.

@) Zablokowac zatrzask do szyny
w DIN. W tym celu odciggac
zatrzask az do ustyszenia
charakterystycznego klik-
nigcia. W przypadku trudno-
$ci z dostepem do zatrzasku
uzy¢ narzedzia, na przyktad
Srubokreta.

@ Obok skrajnego lewego i skrajnego prawego modutu nalezy zamocowa¢

blokady zabezpieczajace przed przesuwaniem modutéw wzdtuz szyny DIN.

UWAGA

Nie wolno wysuwac modutéw z szyny DIN, gdyz moze spowodowac to uszko-
dzenie metalowych elementdw, umieszczonych w dolnej czesci modutéw.

Podlaczanie

OSTRZEZENIE

T 20,4 do 28,8 V DC (wspotczynnik tetnien < 5 %) o Sani 10,2do 28,8V DC
wejsciowe obcigzenia .
- i y e , OSTRZEZENIE

namionowy pra 6mA 4mA )5 AN .

i Maksymalny prad $cie 0,1 A na wyjscie
wejsciowy obciq)éenia Y pra 5 Am]qy; Zacisk 2Ana Zaciskaspdny @ Sprzet nalezy obstugiwac tylko pod warunkami opisanymi w Hardware
Napiecie/prad w stanie >15V/ = 10V/=3mA wspdiny Manual do MELSEC System Q. Nie wystawiac sprzetu na dziatanie pytow,
JZat. =4mA prad rozruchow Prad jest ograniczony przez funkdje zabezpie- mgly o!e;owe], zrqcych I.ub p.a.lnych gazow, sllnych w:brac.ﬂ lub uderzen.,
Napiecie/prad w stanie —8v/ El y czenia przed przecigzeniem. wysokich temperatur, wilgoci i nie dopuszczaé do skraplania pary wodnej.

Wyt —2mA =9V/=17mA " — @ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwrdcié¢ uwage, zeby do modutu nie do-

# WY Prad uptywu w stanie Wyt. =0,1mA L 5 PR " < .
- — staly sie widry, Scinki lub p ktore powp eciu
Rezystancja wejéciowa 3,8kQ 5,7 kQ Maks. spadek napiecia 0,3VDC 0,2VDC przy 0,1 A moglyby spowodowacé zwarcie obwodo
Caas Myk” W stanie Zaf. przy 0,5 A ' ' ® Do w:erzchumoduluprzyczepwna/estfollazabezplecza/qcaprzed obcymisub-
odpo- oZat” 1/5/10/20/70 ms lub mniej YL — <05ms stancjami, takimi jak kawafki p 6w wpadajqce do modulu w czasie kab-
wiedzi Zat’  — (Ustawienie poczatkowe: 10 ms) Czas ,,Zal W czasie nie nalezy zdej ¢ folii. Przed rozpoczeciem
(ustawiany) | Wk odpowiedzi [ 731+ _, _ . K uzytkowania systemu nalezy jq zdjqé, aby umozliwic rozpraszania ciepta.
Worn Wyt” | = 1 ms (obcigzenie znamionowe, oporowe) @ Przed dotknigciem modutu zawsze nalezy r ¢ statyczny tadunek
ymienna Jedno zt Dwa zt - — - elektrycznyzgromadzonyna powierzchni ciata, np. dotykajqc uziemionej
i i i acze wa zigcza Thumik przepigé¢ Dioda Zenera . ’
Podfaczenia zewnetrzne |ISIV‘;IB zaci 40-stykowe 40-stykowe przepie P  tego zalecema moze byé przy-
sowa Bezpiecznik — czynq awarii Iub...’;,.. idlowego dziat 9
Liczba zajetych 16 32 64 Napiecie | 10,2 do 28,8 V DC (wspétczynnik tetnien < 5 %) -
punktow we/wy Zasilani Montaz
Wewnetrzny pobor Z:xl'laerltlrezne Prad 9mA 13 mA 294"\‘/AD(CP)’§>;
pradu (5 V DC) 90 mA 100 mA 120 mA (przy 24V DC) | (przy 24V DC) zaciskwspolny OSTRZEiENlE
Waga 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg X Wymienna Jedno ztacze Dwa ztacza
Podtaczenia zewnetrzne listwa zaciskowa |  40-stykowe 40-stykowe @® Moduly nalezy instalowac na szynie DIN.
P P . Liczba zajetych punktéw @ Zprawejstrony dutu nalezy I ¢ pokrywe koricowq.
Moduly z wyjsciami przekaznikowymi we/wy 16 2 64 ® Nie upusci¢ modutu i nie narazac na silne uderzenie.
Wymagania LY10R2 Wewnetrzny pobor 100 mA 120 mA 190 mA ® Nie otmseraé !ub nie moz);ﬁkovdva'c"mofiulu. l’a:le p'oclz;;,nanf'a mogq
Liczba wyjéc 6 pradu (5 V DC) o spo;vo owa,c awarie, wadliwe dziatanie, uszko zemehu pozar.
Nigdy nie nalezy dotykac jakichkolwiek p qcych czesci moduh
Rodzaj wyjscia Przekaznik Waga 0.15kg O11kg 0.12kg lub podzespotow elektronicznych.
Metoda izolagji Przekaznik . X ® Aby polqczyc modufy, nalezy sprzggnqc ze sobq odpowiednie zlqcza
Moduty z wyjsciami tranzystorowymi - typ source i e p y polqczeme moze
Znamionowe napiecie/ 24V DC, 2 A na wyjscie (obcigzenie oporowe) by¢ przyczynq nlewlast:lwego awarii lub upadk
- 240V AC, 2 A na wyjscie (cosp = 1) Wymagania LY40PT5P LY41INPT1P LY42PT1P
prad przefaczania 8 A na zacisk wspdiny
— Liczba wyjs¢ 16 32 64 Laczenie modutéw
Inimaine N ey e
przetaczane 5VDC, 1 mA Rodzaj wyjscia Tranzystor (source) Eggégg %qczgria mO(Ij_u’fé;v pokazany jest na przyktadzie taczenia procesora
obcigzenie Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne zzasilaczem L61P. ) o
Maksymalne Nominalne napiecie 10.2 do 28.8V DC @ IAby z_wolnl; ??W'(g“'?d do
przetaczane 264V AC/125V DC obcigzenia 4 4 aczenia modutéw (znajduja
napiecie sie w gdrnej i w dolnej czesci
05Ana dut L02CPY
Maksymalna Maksymalny prad obcia- Awyjsae k AO 1Ana \ll(vyjsael nma(?e;yujeps:;?l:iqé w kie]:
S : Zenia 5 A na zacis| 2 A na zacisk wspdin
[C)ie:;géh;vnqzc 3600 razy/godzing wspdiny petny runku gérnej czesci modutu.
Z¢ zani
P Prad jest ograniczony przez funkcje zabezpie-
Ay - <=10ms Prad rozruchowy czenia przed przecigzeniem.
Czas #Zat” -
odpowiedzi | za17 0 Prad uptywu w stanie Wyt. =0,1mA
Wyt =l2ms Maks. spadek napiecia 0,3V DC
Y w stanie Zat. przy 0,5A 02VDCprzy 0,1 A
Podtaczenia zewnetrzne Wymienna listwa zaciskowa - , .

- - - 2Wyt! - <05ms @ Wsunac¢ zfacze modutu zasi-
Liczba zajetych punktéw 16 Czas #Zat. lacza do ztacza modutu pro-
we/wy odpowiedzi Zakr | ] (obciazeni | ) cesora CPU tak, aby zostaty
Wewngtrzny pobor 260 A Wytr| = 1ms(obciazenie znamionowe, oporowe pewnie pofaczenie.
pradu (5 V DC) Ttumik przepie¢ Dioda Zenera
Waga 021kg Bezpiecznik —

Napiecie 10,2 do 28,8 V DC (wspétczynnik tetnien < 5 %)
Zasilanie
20 mA (przy
ZEWNGUZNE | Prad (pray 24V'0C) | (przy 244D0) | 24VDO na
id id zacisk wspSiny ® Aby zamkna¢ dzwignie
. Wymienna Jedno ztacze Dwa zlacza taczenia modutdw nalezy
Podiaczenia zewnetrzne | iy 2 zaciskowa 40-stykowe 40-stykowe je przesuna¢ w kierunku
Liczba zajetych punktow 16 3 64 podstawy modutu. Upew-
we/wy nic sie, ze moduty sg pew-
) i taczone.
Wewnetrzny pobér nie po
pradu (5 V DO) 100 mA 140 mA 190 mA
Waga 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

@ Nie uktadaé kabli sygnatowych blisko obwodow sieci zasilajqcej, linii za-
silajgcych wysokiego napiecia Iub linii tqczqcych z obc:qzemem
W przeciwnym wypadku mogq pojawic sie ep
wplywem zaktécen lub przepiec. Kable nalezy, prowadz:czzachowamem
bezpiecznej odleglosa od powyzszych obwodow, wiekszej niz 100 mm.

@ Kable obwod ika PLC, ob ia we/wy
oraz obwodo ilania silnikow nalezy pr i

@ Kable podtqczone do modutu nalezy tak zamocowac, zeby Ilstwy zaci-
skowe lub ztqcza nie byly pod [

" m

ednim napre

Moduly z listwa zaciskowa

Zawsze uzywac koricdwek nielutowanych (zaciskanych) o grubosci 0,8 mm lub
cienszych.

Zaciskane kofcowki

oczkowe \

Listwa zaciskowa Do jednego zacisku mozna pod-
taczy¢ maksymalnie dwie nieluto-

wane koncowki.

Do podtaczenia z listwa zaciskowa nie mozna uzywac koricdwek nielutowa-
nych z tuIEJkaml izolacyjnymi. Uzywac¢ wytacznie przewodow o przekroju od
0,3 mm? do 0,75 mm?. Konice linek nalezy skreci¢ i zastosowac skuwki. Zale-
cana jest ochrona potaczen przewoddw rurkami izolacyjnymi.

Sruby w listwach zaciskowych nalezy dokreca¢ z momentem podanym
w sgsiedniej tabeli. Luzne $ruby moga by¢ przyczyna zwar¢, mechanicznych
uszkodzen lub awarii.

Sruba Moment
Sruby w listwach zaciskowych (M3) 0,42-0,58 Nm
Sruby montazowe zfacza (M3,5) 0,66-0,89 Nm




Moduty z 40-stykowymi ztgczami

Okablowanie modutéw wyjsciowych

Modut z listwa zaciskowa

Ponizsze ztacza sq stosowane do modutéw we/wy ® LX42C4 ® LY10R2 - typ przekaznikowy @ LY42NT1P - typ sink
Model | Opis Modut we/wy Lewe zfacze Prawe zlacze Zlacze Styk | Sygnat | Styk Sygnat Lewe ziacze Prawe zlacze
A6CON1 | Ztacze lutowane (wyjscie proste) LX41C4 Styk | Sygnat | Styk |Sygnat| Styk |Sygnat| Styk | Sygnat ~=| 1gy Obciazenie TB2 Yo1 TB1 Yoo Styk | Sygnat | Styk | Sygnat| Styk |Sygnat| Styk | Sygnat
A6CON2 | Ztacze zaciskane (wyjécie proste) L\%ﬁﬁp 1820 | x00 | 1A20 | X10 | 2B20 | X20 | 2A20 | X30 ; TB4 Y03 B3 Y02 1820 | Yoo | 1A20 | vio | 2820 | Y20 | 2A20 | Y30
A6CON3 | Ztacze przestawiane pod naciskiem LY42NT1P 1B19 | XO01 1A19 | X1 2B19 | X21 2A19 | X31 : TB6 Y05 TBS Yo4 1819 | YOI 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31
A6CONa | Z1acze lutowane (obydwa rodzaje z wyjsciem m;mg 1818 | x02 | 1A18 | x12 | 2818 | Xx22 | 2A18 | X32 i TB8 Yo7 TB7 Y06 1818 | vo2 | 1A18 | Y12 | 2818 | Y22 | 2A18 | V32
! ’ i
prostym i pod katem 45 stopni) 1817 | x03 | 1A17 | x13 | 2817 | x23 | 2417 | X33 i TB10 Y09 89 Y08 1817 | vo3 | 1m17 | viz | 2817 | va3 | 2a17 | v33
1
. i . 181 X04 | 1A1 x14 | 281 X24 | 2A1 X34 i . TB12 YoB TB11 YOA 1B1 Yo4 | 1A1 Y14 | 281 Y24 | 2A1 Y34
Okablowanie modutéw wejsciowych 6 o 6 6 6 3 | 1816 Obciazenie A YoD 813 voc 6 o 6 6 6 3
Moduly z listwa zaciskowa 1815 | x05 | 1A15 | X15 | 2B15 | Xx25 | 2A15 | X35 ! 1B15 | Y05 | 1A15 | Yi5 | 2B15 | Y25 | 2A15 | v35
® LX40C6 1B14 | X06 | 1A14 | X16 | 2B14 | x26 | 2A14 | X36 ! TB16 YOF TB15 YOE 1B14 | YO6 | 1A14 | Yi6 | 2B14 | Y26 | 2A14 | V36
Zigcze Styk | Sygnat | styk | Sygnat 1813 | xo07 | 1A13 | x17 | 2B13 | X27 | 2A13 | X37 [ TB18 | Wolny | TB17 com 1813 | Yo7 | 1A13 | vi7 | 2B13 | Y27 | 2A13 | V37
. TB2 X01 TB1 X00 1812 | x08 | 1A12 | x18 | 2B12 | x28 | 2A12 | Xx38 - j j @ 100/ 1812 | Yvos | 1A12 | Yvis | 2812 | Y28 | 2a12 | v38
H 11— |41 200VAC
I 1) TB4 X03 TB3 X02 1811 | x09 | 1A11 | X19 | 2B11 | x29 | 2A11 | X39 [ } b 1811 | Yoo | 1A11 | Yio | 2B11 | Y29 | 2A11 | VY39
: TB6 X05 TB5 X04 1810 | X0A | 1A10 | X1A | 2810 | Xx2A | 2410 | x3A :+ | 24vDC 1810 | YOA | 1A10 | YiA | 2810 | Y2A | 2710 | v3A
i T+ -
i TB8 X07 87 X06 1809 | Xo0B | 1A09 | X1B | 2Bo9 | Xx2B | 2409 | x3B - {| J 1809 | YOB | 1A09 | YiB | 2Bo9 | v2B | 2A00 | Y3B
1
i TB10 X09 TB9 X08 1808 | XoC | 1A08 | X1C | 2Bog | X2c | 2A08 | X3C 1808 | YoC | 1A08 | YiC | 2Bo8 | y2c | 2A08 | Y3C
me! TB12 X0B TB11 XO0A 1B07 X0D 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D @® LY40NTS5P - typ sink 1B07 YOD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
TR TB14 X0D TB13 X0C 1B06 | XOE | 1A06 | X1E | 2Bos | X2 | 2406 | X3E Ziacze Styk | Sygnat | Styk | Sygnat 1B06 | YOE | 1A06 | YIE | 2Bos | Y2E | 2406 | VY3E
ﬁ—| X O— TB16 XOF TB15 XOE 1B05 | XOF | 1A05 | X1F | 2Bos | Xx2F | 2A05 | X3F . obeagente 82 Yo1 T8 Yoo 1805 | YOF | 1A05 | YIF | 2Bos | Y2F | 2A05 | V3F
| 24vDC | TB18 | Wolny | TBI17 | COM 1804 1A04 2B04 2A04 181 T84 | vo3s | Te3 Yoz 1804 1A04 2804 2A04
[ Wolny Wolny i Wolny Wolny Wolny Wolny
1 & 1 1803 1A03 Wolny 2B03 2A03 Wolny i 86 Y05 T8s5 Yoa 1B03 1A03 2B03 2A03
- 1802 1A02 2B02 2A02 ! 1802 1A02 2B02 2A02
24vVDC com1 com2 i B8 Yo7 T87 Y06 Wo CoM1 wWo com2
. . 1B01 1A01 2B01 2A01 : 810 Yoo 89 Y08 1BO1 1A01 2801 2A01
gOdL';(.ﬁé?{“ykowym' “aczami Ztacze : TB12 YOB TB11 YOA Ziacze
Ziacze styk Sygnat styk Sygnat Lewe ztacze - Prawe zlacze . : +a16 Obciazenic TB14 YOD TB13 YoC Leméebz.tqf:ze. Prag;ziqcze
| : ——— Cigzenie - cigzenie
B20 X00 A20 X10 1820 i 2820 i TB16 YOF TB15 YOE 1 1B20 1 2B20
~ 1
B19 X01 A19 X11 ! ! [ TB18 oM TB17 W@ i i
H H 1 ]
B18 X02 A18 X12 : : ? mvoe : :
B17 X03 A17 X13 ! : itB1is — |+ i i
B16 X04 A6 X14 i i _J i i
| — 1A05 | 2A05 H H
Bl B15 X05 A15 X15 J‘t’.ﬁ J‘{ﬁ - - i i
. i s i Moduly z 40-stykowymi ztaczami i beiazeni i beiazeni
i B14 X06 A4 X16 1BO1, 2801, @ LY4INT1P - typ sink | 105 Obciazenie | pos Obciazenie
! B13 X07 A13 X17 ! 1802 ' o202 Zt Styk | Sygnat | Styk | Sygnat i ' ! '
! | 24vDC | | 24vDC | acze ! ygna ty ygna i i
i B12 X08 A12 X18 : +] = : : +| = : B20 Y00 A20 Y10 1B01, 1B02 s 2B01, 2B02 )
ros | B11 x09 | A1 X19 1| '1| a0 T vor a0 T v i 122evoe i raaevc
, J%i B0 | xon | A0 | xiA 20v0C 24v0C os vz | ae | 2 ﬂmwi H;,M”i
= |+ Bo1,BO2 ; - -
] BO9 X0B A09 X1B B17 Y03 A17 Y13
] 1 | P
' oavoc | B8 Xoc A08 X1C -:—) o Obciazenie B16 Y04 A16 Y14 @ 12vDC/24vDC
—=——
- |_ ! B07 X0D A07 X1D ; B15 Y05 A15 Y15
B06 X0E A06 X1E ! B14 Y06 Al4 Y16
24vDC BO5 XOF AO5 X1F : B13 Yo7 A13 Y17
Bo4 Wolny A4 : B12 Y08 A12 Y18
BO3 A03 Wolny i B11 Y09 A1l Y19
1
802 coOM A02 i Aos Obciazenie B10 YOA A10 Y1A
BO1 A01 ; * | B09 YoB A09 Y18
! 801,802 i B8 YoC A08 Y1C
i 12/24VDC BO7 YoD A07 Y1D
i A01,A02 ~ |7t BO6 YOE A06 Y1E
- BO5 YOF AO5 Y1F
BO4 AO4
Wolny Wolny
B03 A03
B02 A02
Ave) com
BO1 AO1




Modut z listwa zaciskowq

Pokrywa koncowa

® LY40PTSP - typ source @ LY42PTIP - typ source Przeglad pokryw END ® L6EC-ET
Zlacze Styk Sygnat Styk | Sygnat Lewe zfacze Prawe zlacze Model Zacisk btedu S|
= — S (e
~—y gy Obciazenie B2 YO1 TB1 Y00 Styk | Sygnat| Styk |Sygnat| Styk |Sygnat| Styk | Sygnat L6EC — a ol (]
; TB4 Y03 B3 Y02 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR. % °
R v
i TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 E N
i S
i B8 Y07 TB7 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 Nazwy i funkcje czes’ci sk}adowych E N
: TB10 Y09 TB9 Y08 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 L6EC L6EC-ET §' _— 8
: TB12 YOB TB11 YOA 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34 ? ? E p:
i TB14 YoD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35 *E 2 _—
I TB16 Obcigzenie a_ e
b TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36 'T‘OH
! 12/24V DC
i 1l - TB18 ov TB17 com 1B13 Y07 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37 1] V—\—l——\E U T
i TB17 T 4
—’?—i —o 1812 | Y08 | 1A12 | Y18 | 2B12 | Y28 | 2A12 | V38 0 - 95 ws |
[ 1811 | Y09 | 1A11 | Y19 | 2B11 | Y29 | 2A11 | VY39 1125 | )
— 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A Jednostka: mm
1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B T,
Mod 40-styk i zk i —0 H
® L'Q'Hprpy_?;'r‘,";',ﬁ?c‘fm' 1808 | YoC | 1A08 | vic | 2808 | vac | 208 | v3C — " o Wymagania
Zlacze Styk Sygnat Styk | Sygnat 1807 YoD 1A07 Y1D 2807 Y2D 2A07 Y3D 5 Wymagania L6EC L6EC-ET
B20 Y00 A20 Y10 1806 | YOE | 1A06 | YIE | 2B06 | Y2E | 2A06 | Y3E 3] Znamionowe napiecie/ B 24VDC 05 A
819 Yo1 Al0 Y1 1805 | YOF | 1A05 | Y1F | 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F prad przelaczania -
1B04 1A04 2B04 2A04 | —0 Minimalne przetaczane _
B18 Y02 A18 Y12 Wolny Wolny Wolny Wolny 6 6 6 obcigzenie 5VDC, 1mA
B17 | vo3 | a7 | vi3 1803 1A03 2803 2A03 Zacisk W
iazeni 1B02 T1A02 2B02 2A02 ERR. R Y =10ms
=) ggo Obciazenie B16 Y04 A16 Y14 comi oV COM2 ov Czas o i _
: B15 Y05 Al5 Yis 1B01 1A01 2801 2A01 Nr | Opis odpowiedzi [ 75t~ i <12ms
! #WYL
i Ztacze e ian N . .
i B14 Y06 A4 Y16 @ | Dzwignia taczaca moduty (do potaczenia dwéch modutéw) Trumik przepiec — —
! B13 Y07 A13 Y17 Lewe zlacze Prawe zlacze . Nie usuwac tej etykiety, poniewaz jest ona - -
| - iazeni e iazeni O |Evkieta na potrzeby konserwacji Bezpiecznik — —
i B12 Y08 A12 Y18 1 1g20 Obciazenie 1 220 Obciazenie - - -
i © | $ruby montazowe ztacza Podfaczenia zewnetrzne — Listwa z zaciskami
i B11 Y09 A1 Y19 i i 4 & & < sprezynowymi
i i i Zestyk wyjsciowy do wykrywania bte- <
i iaseni B10 YOA A10 Y1A yKWy): y yKry! 5
| pos Obciazenie : : déwZatacza sie wowczas, gdy wszystkie Wewngtrzny pobor pradu 0.04A 006A
; 127227 DC y B09 YOB A09 Y1B i i o systemy pracuja poprawnie. Wytacza sie Waga 0,06 kg 0,11 kg
i i i @ | Zacisk ERR. (otwiera), gdy zasilanie jest wytaczone lub
! +| - B08 YoC A08 Y1C ! ! AR
Bo1, Bo2 ) i i wtedy, gdy na module CPU pojawia sie btad
T B07 YOD A07 Y1D ! ! stopu (wlacznie z sytuacja, gdy modut CPU |nsta|acja i okablowanie
i i i ;
i A01,A02 B06 YOE A06 Y1E | 105 Obciazenie | 5o Obciazenie o o Jést zresetowany). Montas
H abliczka z numerem seryjnym
o B> YOF A0S YiF ! 12/24VDC ! 12/24VDC . - 2 y
BO4 AO4 ! 1801 +|, - ! 2801 +| - 0 Zaczep do montazu na szynie DIN OSTRZE2ENIE
Woln: Woln: : |—A . |—q (tylko z tytu pokrywy END L6EC-ET) =
BO3 Y A03 Y H i . Tk lez P ¢ poki kori
502 202 i 1A01, 1802 i 2001, 2402 . Z prawej strony nalezy. pokrywe koricowq.
com ov : e Wymiary
BO1 A01 = = Wiecej informacji na temat podtaczania modutéw i montazu na szynie DIN,
® L6EC mozna znalez¢ na 2 stronie niniejszej instrukgji w rozdziale ,Montaz".
<
i Podlaczenie zacisku btedu (tylko L6EC-ET)
2 Sruby w listwach zaciskowych nalezy dokreca¢ z momentem podanym
= w sasiedniej tabeli. Luzne $ruby moga by¢ przyczyng zwar¢, mechanicznych
% uszkodzen lub awarii.
§ Sruba Moment
E. 2 Sruby montazowe zfacza 0,20-0,30 Nm
c
8 Do podtaczenia zacisku btedu nalezy uzywac wytgcznie koricowek nielutowa-
£ nych. Stosowac przewody o przekroju od 0,3 mm? do 2,0 mm? (linka przewo-
g déw lub pojedynczy drut), natomiast koricéwka zaciskowa zalecana jest do
“ zaciskéw sprezynowych. Do jednego zacisku mozna podtaczy¢ tylko jeden
przewdd. Maksymalna dtugos$¢ przewodu wynosi 30 m.
T Procedura podtaczania przewodéw do sprezynowej listwy zaciskowej i ich
« odtaczania znajduje sie w podreczniku uzytkownika modutu CPU MELSEC L.
4
T 95 13
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Programozhato vezérlok

ERSECY S

Digitalis bemeneti/kimeneti modulok és
lezaro burkolat - beszerelési utmutato
Rend.sz. HUN, verzié A, 21042011

Biztonsagi tajékoztato

Csak szakképzett munkatarsaknak

A kézikonyv megfeleléen képzett és szakképesitéssel rendelkezd elektrotech-
nikusok szamara késziilt, akik teljesen tisztaban vannak az automatizalasi tech-
nolégia biztonsagi szabvényaival. A leirt berendezésen végzett minden
munka, ideértve a rendszer tervezését, beszerelését, beallitasat, karbantarta-
sat, javitasat és ellendrzését, csak képzett elektrotechnikusok végezhetik, akik
ismerik az automatizalasi technoldgia vonatkoz6 biztonsagi szabvanyait és
elirasait.

A berendezés helyes hasznalata

A MELSEC L sorozat programozhaté vezérl6i (PLC) kizardlag az ebben a kézi-
konyvben vagy az alébbiakban felsorolt kézikonyvekben leirt alkalmazasok-
hoz késziiltek. Kérjlk, tartsa be a kézikényvben leirt 6sszes beszerelési és
lizemeltetési eléirast. Minden termék tervezése, gyartasa, ellendrzése és doku-
mentélasa a biztonsagi el6irdasoknak megfelel6en tortént. A hardver vagy
a szoftver barmely mddositasa vagy a kézikonyvben szerepl6 vagy a termékre
nyomtatott biztonsagi figyelmeztetések figyelmen kivil hagyasa személyi
sériilést vagy a berendezés és egyéb tulajdon karosodasat okozhatja. A MELSEC L
sorozathoz tartozé programozhaté logikai vezérl6k egyuttes hasznalata
egyéb berendezésekkel kifejezetten csak a Mitsubishi Electric altal jovaha-
gyott tartozékokkal és perifériakkal megengedett. A termékek barmely mas
hasznélata vagy alkalmazasa helytelen.

Vonatkoz6 biztonsagi szabalyozasok

1/0 modulok

A modulok attekintése

o B i/kil ip K R e
Szam Tipusa kommunikacio
LX40C6 16 bemenet DC (kizbs Kapocsléc
LX41C4 32 bemenet | pozitiv/negativ 40 tls csatlakozo
LX42C4 64 bemenet kapcsos) 2 x 40-tls csatlakozo
. Relés 4
LY10R2 16 kimenet érintkezss Kapocsléc
LY4ONT5P 16 kimenet . Kapocsléc
Tranzisztor
LY4INT1P 32 kimenet (negativ 40 tis csatlakozd
LYA2NTIP | 64 kimenet | <2PCsolést) 2 x 40-ts csatlakozé
LY40PT5P 16 kimenet . Kapocsléc
Tranzisztor
LY41PT1P 32 kimenet (pozitiv 40 tis csatlakozd
Lya2PTIP | 64kimenet | Kepcsolast) 2 x 40-t(s csatlakozd

lemek

40-tiis csatlakoz6s tipus

Alkatrészek és kezel6e

18 érintkezés, csavaros
sorkapcsos tipus

2 x 40-tiis
csatlakozos tipus

Tanip [P
P 1o A b
y =17 e
&
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i
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Az On egyedi alkalmazasara vonatkozé minden biztonségi és balesetvédelmi o P o o] P
eldirast be kell tartani a rendszerek tervezése, izembe helyezése, bedllitasa, L
karbantartasa, javitasa és ellen6rzése soran. -0 e 7 e 7
Ebben az Gtmutatéban a termékek helyes és biztonsagos lizemeltetésére
vonatkozd specialis figyelmeztetések vilagosan meg vannak jeldlve az aladbbi-
ak szerint:
VESZELY: —_
A\ Személyi sériilés élyére kozé figyell ések LEllEs
a > Azitt leirt ovintézkedések figyelmen kIVlll hagydsa sériilést Modulilleszté kar (két modul &sszekapcsolasahoz)
vagy stilyos egészség

VIGYAZAT:
/'\ A berendezések vagy vagyontdrgyak sériilésére vonatkozo
=2 figyell Azitt leirt 6vintézkedések figyelmen kiviil
hagydsa a berendezés vagy egyéb vagyontdrgyak stilyos
kdrosoddsdhoz vezethet.

1/0 éllapot kijelzésére szolgal
1/0 allapot LED-ek BE:  bekapcsolt I/0 jel
Kl: kikapcsolt 1/0 jel

Kapocsléc
(levehetd)

18 érintkezds sorkapocs a kiilsé eszk6zok és
az /0 modul 6sszekapcsolasdhoz

Kapocsléc fedél

Tovabbi tajékoztatas

Az alabbi kézikonyvek tovébbi tdjékoztatast adnak a modulokrol:

@ Instruction leaflet “Before Using the Product” for LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LY4ONTS5P, LY41INT1P, LY42NT1P, LY40PT5P, LY41PT1P and
LY42PT1P

MELSEC L 1/0 Module User's Manual

MELSEC L CPU Module User's Manual

(Hardware Design, Maintenance and Inspection)

MELSEC-Q L Programming Manual

Safety Guidelines for MELSEC L CPU

Ezek a kdnyvek ingyenesen elérheték az interneten
(www.mitsubishi-automation.hu).

Ha béarmilyen kérdése van a kézikonyvben leirt berendezés programozésaval

vagy hasznaélataval kapcsolatban, kérjik, vegye fel a kapcsolatot az illetékes
értékesitési irodaval vagy osztéllyal.

64 1/0 pontos modulok esetében az allapot-
jelz6 LED-ek kijelzését valtoztatja, hogy az
elsé 32 vagy a masodik 32 pontra vonatkozik.

Allapotjelzést kivalasz-
t6 kapcsold

1/0 csatlakozd(k)
(40-tUs)

Kiils6 eszkozok és 1/0 modul kozotti kapcso-
lat |étrehozaséra szolgald csatlakozo.

Sorozatszém

0|0 © |6/ © |7

DIN sinre régzité kamp6 (a modul hatlapjan)

@A kapcsol6 atkapcsolasat az ujjaival végezze. Ne hasznéljon csavarhuzét vagy
hasonl6 eszkozt, mert azzal karosithatja a kapcsolot.

Sorkapocs kiosztasa

A sorkapocs a modul el6lnézetének megfelel6 dbrazolasban lathato.
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A csatlakozotiik kiosztasa

A csatlakozok a képen a modul el6Inézetében lathatok

@ 40 tlis csatlakozd

B20
B19
B18
B17
B16
B15
B14
B13
B12
B11
B10
B9
B8
B7
B6
B5
B4
B3
B2
B1

@ 2 x40-t(is csatlakozd

1B20
1B19
1B18
1B17
1B16
1B15
1B14
1B13
1B12
1B11
1B10
1B9
1B8
1B7
1B6
1B5
1B4
1B3
1B2
1B1

)

1A20
1A19
1A18
1A17
1A16
1A15
1A14
1A13
1A12
1A11
1A10
1A9
1A8
1A7
1A6
1A5
1A4
1A3
1A2
1A1
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A20
A19
A18
A17
Al16
A15
Al4
A13
A12
A11
A10
A9
A8
A7
A6
A5
A4
A3
A2

\
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2B20
2B19
2B18
2B17
2B16
2B15
2B14
2B13
2B12
2B11
2B10
2B9
2B8
2B7
2B6
2B5
2B4
2B3
2B2
2B1
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2A20
2A19
2A18
2A17
2A16
2A15
2A14
2A13
2A12
2A1
2A10
2A9
2A8
2A7
2A6
2A5
2A4
2A3
2A2
2A1

Méretek
@ Sorkapcsos modulok
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A méretek milliméterekben vannak feltiintetve.
@ Csatlakozos modulok
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A méretek milliméterekben vannak feltiintetve.

ElGiras

Miiszaki adatok

Tétel El6iras
Kornyezeti Uzem kézben 0-55°C
hémérséklet Raktarozas 35.175°C

Relativ paratartalom (lizem kdzben) |5-95 % (péralecsapddas nélkiil)

Nincs jelen sem agressziv vagy gyu-

Kérnyezet lékony géz, sem tulzott mértékd por

Beszerelés helye Vezérlépanel

Tovabbi miszaki jellemz6k a MELSEC L CPU biztonsagi iranyelveinél talalhatok.




DC bemeneti modulok

Tranzisztoros kimeneti modulok - Negativ kapcsolasu

Felszerelés és huzalozas

ElGiras

LX40C6 LX41C4 LX42C4

ElGiras

LY4AONT5P LY4INT1P LY42NT1P

Bemenetek szama

16 32 64

Bemenetek szama

16 32 64

Jeladé tipusa

Ko6z6s pozitiv/negativ kapcsos

Kimenet tipusa

Tranzisztor (negativ kapcsolasu)

VESZELY

Szigetelés

Optocsatolo

Levaélasztas

Optocsatold

A felszerelési és h lozdsi kdlatok kezdése elétt mindig kap-
csolja ki a PLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst.

Névleges fesziiltség

20,4V-t6l 28,8VDC-ig (hulldmossag = 5 %)

Névleges terhelési
fesziiltség

10,2V-tdl 28,8VDC-ig

Maximalis terhelési aram

0,5 Akimene-
tenkeént; 0,1 A kimenetenként;
5 A kozos 2 A kdz6s pontonként
pontonként

VIGYAZAT

Névleges bemené aram 6 mA 4mA
A "BE" jelszint =15V/

fesziiltsége/arama >4mA =19V/=Z3mA
A"KI" jelszint =8V/

fesziiltsége/arama =2mA =9V/=17mA
Bemeneti ellenallas 3,8kQ 57kQ

Max. bekapcsolasi
talaram

Az aramerdsség a tulterhelés védelemmel
van korlatozva.

Szivéargési daram

@ Aberendezést kizdrélaga MELSECL CPU hardver kézikonyvben leirt felte-
telek kozott iizemeltesse. Ne tegye ki a k pomak lajkodi
korrozlv vagy gy ilék knak, erés ésnek illetve iitéseknek, ma-
gas hémérsék k, pdralec bddsnak, vagy ned sgnek

@ Huzalozdskor vagy a csavarok furatainak fardsakor iigyeljen arra, hogy
aIevagottvezetekvegekvagyforgacsokne aszello Gnyild:
Ellenkez6 esetben tiiz, meghibd: és Iye dll fenn.

@ A modul tetején lévé szell6zényildsokon védéboritds taldlhato, amely
megakadadlyozza, hogy a firdsi forgdcs és a kdbeldarabok a nyildson ke-
resztiil a modulba jussanak. Ne tdvolitsa el a boritdst a huzalozds befeje-

zése elétt! U. Itetés el6tt ban feltétleniil vegye le a boritdst, mert
llenkezé ben a modul iizem kozben tilmelegedhet.

@ Mielétt h iérne a PLC moduljaihoz, a sztatikus feltoltédés levezetése
erdekeben érintsen meg egy foldelt femtargyat Ellenkezé esetben a mo-
dul kdrosodhat, illetve ii.

Felszerelése

VIGYAZAT

Modulok felszerelése DIN sinre.
A legszélsé modul jobb oldaldra fel kell erésiteni egy lezdré burkolatot.
A modult ne ejtse le, valamint ne tegye ki erés iitésnek.

Ne nyissa fel amodul tokozdsat, és ne alakitsa dt a modult, mert ez meg-
PApei gy i

h

Modulok felszerelése DIN sinre

(@ Huzza le a modulok hatolda-
|an talalhato DIN sin kampo-
kat addig, amig kattanést
nem hall.

@ Akassza ra a modulok felsé
részén talalhaté kapaszko-
dokat a DIN sin peremére,
majd nyomja be a modulo-
kat a megfelel6 poziciéba.

® A modulok szilard régzitésé-
hez akassza ré a DIN sin kam-
pokat a DIN sinre. Huzza fel
a kampokat addig, amig kat-
tanast nem hall. Ha a kam-
pokhoz kézzel nem férhet
hozz4, hasznaljon csavarhu-
26t vagy hasonlé szerszamot.

@ A két szélsé modul bal illetve jobb oldala mellé szereljen fel gatakat az
oldaliranyu elcsuszas elkerilése érdekében.

TUDNIVALO

Felszereléskor a modulokat ne csusztassa a DIN sin szélétél kezdve. Ha igy tesz,
azzal megsértheti a modul hatoldaldn taldlhaté fém alkatrészt.

t, élyi sériiléseket és/vagy tiizet ok
Soha ne érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektronikus
alkatrészeit.
A modulok kélcsonos 6. illessze 6ssze a megfelelé
csatlakozokar es szildrdan rogz:tse a modulilleszté karokat. A nem

I 1acih,

oltsdg hibds miikodést vagy meghibdsoddst

illetve a koveth ényeként a modul leesk

Huzalozas

VIGYAZAT

i 1 x Kl — BE kikapcsolt kimenetnél =01mA
Vélaszidé 1/5/10/20/70 ms vagy kevesebb —
(bedllithatd) [gg K1 (alapbeallitas: 10 ms) Max. feszliltségesés 03VDCO,5A 02V DC0,1 Amellett
bekapcsolaskor mellett
Csatlakozé Levehetlo 40-tds 2x40-tls — [K—BE =05ms
kapocsléc csatlakozé csatlakozo Valaszidé - - -
PTT—— 6 2 o BE— KI = 1 ms (névleges terhelés, ohmos terhelés)
clogd pontok szama Tulfeszultség levezetd Zener diéda
fse{;‘[’)‘é’)amfe"’e‘e' 90 mA 100 mA 120mA Biztositek —
T 015K 011K 012K Fesziiltség 10,2V-t6l 28,8VDC-ig (hullamossag < 5 %)
omeg .15 kg ,11 kg ,12 kg
Tt |, A | b |, eave
Relé kimeneti modulok ram t ( mellett) kézos
mellett) mellett) 9
pontonként
DYIOR2 Csatlakozé Levehet6 40-tlis 2 x 40-tlis
Kimenetek szama 16 kapocsléc csatlakozd csatlakozd
Kimenet tipusa Relé Lefoglalt I/O pontok szdma 16 32 64
Szigetelés Relé fse\'f%gamfe"’e‘e' 100 mA 140 mA 190 mA
Névleges kapcsolasi (L . ~
2 24V DC, 2 A (ohmos terhelés) kimenetenként Tomeg 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg
feszlltség/aram 240V AC, 2 A (cos@=1)
kimenetenként 8 A k6zos pontonként . . . Lo P
P Tranzisztoros kimeneti modulok - Pozitiv kapcsolasu
t"g'r’r‘]'é‘l“:s"s kapcsolhato 5VDC, 1 mA El8iras LY40PT5P | LY4INPT1P | LY42PT1P
Max. kapcsolasi fesziiltség 264V AC/125V DC Bemenetek szima 16 32 64

Maximalis kapcsolasi

3600 kapcsolas éranként

Kimenet tipusa

Tranzisztor (pozitiv kapcsolasu)

gyakorisag Levalasztas Optocsatold

KI— BE =10ms Névleges terhelési . .
Valaszidé P 10,2V-t6l 28,8VDC-ig

BE — KI =12ms feszliltség

N P . 0,5 Akimene-

Csatlakozd Levehet6 kapocsléc Maximalis terhelési &ram tenkent: 0,1 A kimenetenként;
Lefoglalt I/O pontok szama 16 5 A kozos 2 A kdz6s pontonként
Belsé aramfelvétel 460 mA pontonként
(5VvDQ) Max. bekapcsolasi Az dramerdsség a tulterhelés
Tomeg 0.21kg taldram védelemmel van korlatozva.

Szivérgési dram

kikapcsolt kimenetnél =01mA
Max. feszu[tsegeses 03VDCO,5A 0,2V DCO,1 Amellett
bekapcsolaskor mellett
KI— BE =05ms
Valaszidé
BE — Kl = 1 ms (névleges terhelés, ohmos terhelés)
Tulfeszultség levezetd Zener dioda
Biztositék —
Fesziiltség 10,2V-t6l 28,8VDC-ig (hullamossag < 5 %)
20 mA
Tapellatas B 17 mA 20 mA 24V DC
Aram (24VvDC (24VDC mellett) kozos
mellett) mellett) 3
pontonként
. Levehet6 40-tiis 2 x 40-tls
Csatlakozé A . 7
kapocsléc csatlakozd csatlakozd
Lefoglalt I/O pontok szdma 16 32 64
Bels6 aramfelvétel
(5VDO) 100 mA 140 mA 190 mA
Tomeg 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

Modulok 6sszekapcsolasa

A modulok 6sszekapcsolasanak példaja az LO2CPU és az L61P 6sszekapcsola-

saval van illusztralva.

@ Az LO2CPU felsé és alsé
oldalan talalhaté modulil-
lesztd karok felengedésé-
hez: csusztassa a karokat
amodul eliilsé oldala felé.

@ Helyezze be a tapmodul
csatlakozojat a CPU modu-
lon 1évé csatlakozéba ugy,
hogy azok szorosan illesz-
kedjenek.

® A modulilleszt karok rég-
zitéséhez: csUisztassa a karo-
kat a modul héatsé oldala
felé. Bizonyosodjon meg
réla, hogy a modulok szo-
rosan 6ssze vannak kap-
csolva.

@ Anagyfesziiltségdi, illetve nagy dramot vezeté kdbeleket az vezérlé és
adatkdbelektél kiilonvdlasztva vezesse. Tartson koztiik legaldbb
100 mm tdvolsdgot.

@ Aprogr 5 vezérl6 tdpegységének ékeit, az1/0 és a motor
tdpelldtdsdnak vezetékeit kiilonitse el egymdstol.

® Ugy csatlak a kdbeleket a modulokh hogy a kapocsleceket
ill. a csatlakozokat ne tegye ki tilzott mech igény

Sorkapcsos modulok
Minden esetben legfeljebb 0,8 mm vastagsagu forrasztas nélkili kapcsot hasznaljon.

Forrasztas nélkiili kapcsok

~

kapocsléc Egy sorkapocshoz legfeljebb ket-
6 forrasztas nélkuli kapocs csat-

lakoztathato.

A sorkapcsok esetében erveghuvelyes forrasztas nélkiili kapcsok nem hasznal-
hatdk. Kizarélag 0,3 mm? és 0,75 mm? kozotti keresztmetszeti vezetékeket
hasznéljon. A vezetékek végeit sodorja meg és hasznaljon kabelsarukat. A csat-
lakoztatott vezetékvégeket szigetel6csovekkel ajanlatos lefedni.

A sorkapocs csavarokat a lenti tédblazatban szerepl6 meghtzényomatékok sze-
rint kell meghuzni. A laza csavarok révidzarlatot, mechanikai hibakat vagy
hibas m(ikodést okozhatnak.

Csavar Nyomatéknak
Sorkapocs csavarokat (M3) 0,42-0,58 Nm
Szolgald sorkapocs csatlakozo rogzitéesavarok (M3,5) | 0,66-0,89 Nm




Modulok 40 tiis csatlakozéval

Az 1/0 modulok esetében a kévetkezé csatlakozok hasznalhatok.

@ LX42C4

Kimeneti modulok bekotése

Sorkapcsos modulok
@ LY10R2 - Relés tipus

@ LY42NT1P - Negativ kapcsolasu

Modell | Leiras 1/0 modul Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé Kapcsolasi rajz Ti Jel Ta Jel Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé
A6CON1 | Forraszthato csatlakozo (egyenes kivitel) LX41C4 Ta Jel Ti Jel T Jel T Jel - Terhelés TB2 Y01 TB1 Y00 Ti Jel T Jel Ta Jel Ti Jel
- TB1
A6CON2 | Krimpelhetd csatlakozé (egyenes kivitel) L\%‘ﬁ%‘P 1820 | x00 | 1A20 | Xx10 | 2B20 | x20 | 2A20 | X30 i TB4 Y03 TB3 Y02 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 | 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
A6CON3 | Préselhetd kiviteld csatlakozo LY42NT1P 1819 | xo01 | 1A19 | Xx11 | 2B19 | x21 | 2A19 | X31 i 86 Y05 TB5 Y04 1819 | Yol | 1A19 | vi1 | 2819 | v21 | 2419 | v31
1
Forraszthato csatlakozo (egyenes és 45°-0s Ly41PT1P 1818 | x02 | 1Aa18 | Xx12 | 2B18 | x22 | 218 | X32 i B8 Y07 TB7 Y06 1818 | Y02 | 1A18 | Yvi2 | 2818 | Y22 | 2n18 | V¥32
AGCON4 szégben hajlitott kivitel( tipusokhoz) LY42pT1P i
1817 | x03 | 1A17 | Xx13 | 2B17 | x23 | 2A17 | X33 i TB10 Y09 TBY Y08 1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 | 2817 | Y23 | 2a17 | V33
. . 1B16 | X04 | 1A16 | X14 | 2B16 | Xx24 | 2A16 | X34 ! TB12 YOB TB11 YOA 1B16 | Y04 | 1A16 | Y14 | 2B16 | Y24 | 2n16 | VY34
A bemeneti modulok csatlakoztatasa ! rg16 Terhelés
Sorkapcsos modulok 1815 | x05 | 1A15 | X15 | 2B15 | Xx25 | 2A15 | X35 ! TB14 YOD TB13 YoC 1B15 | Y05 | 1A15 | Yi5 | 2B15 | Y25 | 2A15 | v35
® 1X40C6 1B14 | X06 | 1A14 | X16 | 2B14 | x26 | 2A14 | X36 i TB16 YOF TB15 YOE 1B14 | YO6 | 1A14 | Yi6 | 2B14 | Y26 | 2A14 | V36
1
Kapcsolasi rajz Ti Jel Tii Jel 1813 | xo7 | 1A13 | x17 | 2813 | x27 | 2a13 | x37 [ TB18 NC TB17 com 1813 | Yo7 | 1A13 | viz | 2813 | v27 | 2n13 | v37
- TB2 X01 81 X00 1812 | x08 | 1A12 | x18 | 2B12 | x28 | 2A12 | Xx38 ? T @ 100/ 1812 | Yvos | 1A12 | Yvis | 2812 | Y28 | 2a12 | v38
i T4 %03 83 X02 1811 | xo9 | 1a11 [ x19 | 2811 | x20 | 2a11 | x39 !:lrj 200V AC 1811 | voo | 1A11 | vio | 2811 | Y29 | 2A11 | Y39
? i 1 vagy
i TB6 X05 TB5 X04 1810 | X0A | 1A10 | X1A | 2810 | Xx2A | 2410 | x3A ' ' JavDC 1810 | YOA | 1A10 | YiA | 2810 | Y2A | 2710 | v3A
i +| -
i TB8 X07 87 X06 1809 | Xo0B | 1A09 | X1B | 2Bo9 | Xx2B | 2409 | x3B i_h_; 1809 | YOB | 1A09 | YiB | 2Bo9 | v2B | 2A00 | Y3B
! TB10 X09 TB9 X08 1808 | XoC | 1A08 | X1C | 2Bog | X2c | 2A08 | X3C 1808 | YoC | 1A08 | YiC | 2Bo8 | y2c | 2A08 | Y3C
i
1
816 | TB12 X0B TB11 XOA 1807 | Xob | 1A07 | xiD | 2807 | x2p | 2807 | x3D ® LY4ONTSP - Negativ kapcsolist 1807 | YoD | 1Ao7 | viD | 2807 | v2b | 2007 | Y3D
T e TB14 X0D TB13 X0C 1B06 | XOE | 1A06 | X1E | 2Bos | X2 | 2406 | X3E Kapcoolasi rajz = T = I 1B06 | YOE | 1A06 | YIE | 2Bos | Y2E | 2406 | VY3E
ﬁ—”—,—% TB16 XOF TB15 XOE 1B05 | XOF | 1A05 | X1F | 2Bos | Xx2F | 2A05 | X3F — Yo 81 oo 1805 | YOF | 1A05 | YIF | 2Bos | Y2F | 2A05 | V3F
' ! L—e- - Terhelés
1 ] 1 TB1
! asvoc | TB18 NC TB17 | com 1804 | | 1A04 2804 | | 2A04 _ — 03 e o2 1804 | o[ tAos || 2804 | | 2A04 |
- 1
" 7+1|7 a 1803 1A03 | o] 2803 2003 | ! e Yo s voa 1B03 1A03 2B03 2A03
. 1802 comn |1A%2 2B02 coma |-2A%2 : — Yo7 87 o6 1802 WO 1A02 | o 2B02 WO 2002 |
1801 1A01 2B01 2A01 : 810 Yoo - Vo8 1B01 1A01 2801 2A01
40-tiis csatlakozés modulok i
° LI.)I:HCEZ lakozos modulol Kapcsola5| rajz : TB12 YOB TB11 YOA Kapcsola5| rajz
P ~ " Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé i TB14 YOD TB13 YOC Bal oldali csatlakozo Jobb oldali csatlakozé
Kapcsolasi rajz Ti Jel T Jel == - i TB16 Terhelés Terhelés Terhelés
i i - TB16 YoF TB15 YOE ~ 71 1820 ~ T 2820
B20 | X0 | A20 | X10 1820 | 7wl i : :
B19 X01 A19 X11 i i [ TB18 | Com | TB17 | 1@ ! i
! i 4¢,—4 ! !
B18 X02 A18 X12 i i i 12/24VDC ! !
B17 X03 A17 X13 i i s |t | |
B16 X04 A16 X14 ! ! - i i
p— 1A05 7 anos i i
4/% B15 X05 A15 X5 + i + i 40-tiis csatlakozés modulok ! !
- 1801, ;. - 2801, ; a ) - ! Terhelé 1 Terhelé
i B14 X06 Al4 X16 ] o ] o @ LY4INTIP - Negativ kapcsolésu 105 ERES s 2805 20T s
i - ' - 1 1
: B13 X07 A13 X17 | 24vDC | | 24vDC | Kapcsolasi rajz Ta Jel Ta Jel i i
: B12 X08 A12 X18 Lo - Lo B20 Y00 A20 Y10 B | o2 g
i B11 x09 | An X19 et ( i B19 | oI A9 | i i 12724 10¢ i 12724 V¢
~~_A05 | I 1A01,1A02™ i 2A01,2A02™
! B18 Y02 A18 Y12 . .
— B10 X0A A10 X1A 24vbe 24vbe ) —o—— }7 —o— }7
- |+ Bo1,B02 ! == g2o  Terhelés B17 Y03 A17 Y13 - -
: —O—T 1
ﬁl_| : o— B09 X0B A09 X1B i 816 o NG Via =
1 24vDC | 208 xoc Ao8 xic i B15 Y05 Al5 Y15 12VDc/24VDC
[ B07 X0D A07 X1D ! B14 Y06 Al4 Y16
R (R BO6 XOE A06 X1E i B13 Yo7 AT3 17
1
24VDc BO5 XOF A0S X1F i B12 Y08 A12 Y18
502 o2 : B11 Y09 Al Y19
NC i Terhelés B10 YOA A10 Y1A
BO3 A03 ~ A0S
NC . ] B09 YOB A09 Y1B
B02 com A02 i B08 YoC A08 Y1C
Bo1 A01 e - YOD A07 %D)
i 1224 "+DC B06 YOE A6 YiE
H‘;,M”i BO5 YOF AO5 Y1F
- BO4 AO4
N N
B03 c A03 c
B02 A02
@ com
BO1 +V AO1




Sorkapcsos modulok
@ LY40PT5P - Pozitiv kapcsolasu

@ LY42PT1P - Pozitiv kapcsolasu

Lezaro burkolat

Lezaro burkolatok attekintése

@ L6EC-ET
<
0
-0 O
¥
g8 9
=z R
=)
Qx N -
&
_y
@ ﬂ _—y
DTCO =
uij r———J 1 T
NS <
% 285
112.5
A méretek milliméterekben vannak feltiintetve.
Tulajdonsagok
Tulajdonsagok L6EC L6EC-ET
Névleges kapcsolasi
fesziiltség/aram - 24VDC,05A
Min. kapcsolési terhelés — 5VDC 1mA
Hibajelz6 KI— BE =10ms
kapocs [ Valaszidé —
BE—KI =12ms
Tulfesziltség levezetd — —
Biztositék — —

. Rugos szoritos
Csatlakozo — sorkapocs
Belsé aramfelvétel 0,04 A 0,06 A
Témeg 0,06 kg 0,11 kg

Felszerelés és huzalozas
Felszerelése
VIGYAZAT

Kapcsolasi rajz Ti Jel Ta Jel Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozo Modell Hibajelz6 kapocs
wmy 7gy  Terhelés TB2 Y01 TB1 Y00 Ta Jel Ta Jel Ta Jel Ta Jel L6EC —
; TB4 Y03 TB3 Y02 1B20 Yoo 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 L6EC-ET ERR.
i TB6 Y05 TB5 Y04 1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
! Vs Vs ”
i TB8 Yo7 TB7 Y06 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32 Alkatreszek és kezeloelemek
1
i TB10 Y09 TBY Y08 1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 | 2817 | Y23 | 2A17 | V33 L6EC L6EC-ET
! TB12 YOB TB11 YOA 1816 | Y04 | 1A16 | Y14 | 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 ? ?
i TB14 YOD TB13 YoC 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
| 116 Terhelés - =
b TB16 YOF TB15 YOE 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
! 2/24V DI
i 12/24vbe TB18 oV TB17 coMm 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
i TB17 -
_Q—“_“ 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 9
: TB18 1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2AN Y39
0 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B e,
40-tiis csatlakozés modulok s H—©
@ LY41PTIP - Pozitiv kapesoldst 1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C —0 /o
m e — e = o7 1807 | YoD | 1A07 | YD | 2B0o7 | Y2D | 2407 | Y3D + »
apcsolasi rajz 1} el /] el
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E _e
B20 Y00 A20 Y10
B1o vo1 10 I 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
1B04 1A04 2B04 2A04 T 4——6
B18 Y02 A18 Y12 NC NC NC NC
1B03 1A03 2B03 2A03 6 6 é
B17 Y03 A7 Y13
1B02 1A02 2B02 2A02
<= pgo  Terhelds B16 Y04 A6 Y14 com1 ov com2 ov
o1 =" s s 1B01 1A01 2801 2A01 Nr. | Leiras
i PR
= B14 Y06 Al4 Y16 Kapcsoldsi rajz @ | Modulilleszts kar (kettd modul 8sszekapcsolésdhoz)
i B13 Y07 A13 Y17 Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé . Ezt a cimkét ne tavolitsa el mivel az karban-
i ¢ ¢ ® |Cimke tartasi okokbol van a modulon
i B12 Yos A12 Y18 -1 120 Terhelés -+="1 220 Terhelés -
i 811 Yoo A Y19 ; ; @ | Sorkapocs csatlakozé régzitscsavarok
i ! !
! i i o . - -
i ! ! Hibajelzésre szolgalé kimeneti érintkez6
| pos  Terhelés B10 YOA A10 YiA : : zarodik, ha minden rendszer megfeleléen
4 B09 YOB A09 Y1B i i o ERR. kapocs miikadik. Kikapcsolddik (nyit), tapkieséskor
: 12/24VDC i i - Kap! vagy a CPU modulban bekévetkezé hiba
i B01,BO2 | — | B8 Yoc A08 Yic I I esetén (ideértve a CPU modul alapéllapotba
T |_ BO7 YOD A07 Y1D i i allitasat is).
i A01,A02 B06 YOE A06 Y1E | 1a05 Terhelés | Jnos Terhelés @ | Sorozatszam
—— BO5 YOF AO5 Y1F ! 12/24VDC ! 12/24V DC @ DIN sinre r6gzit6 kampd
804 04 ! 1801, 4| - ! 2801, +| - (csak az L6EC-ET lezaro burkolat hatoldalan)
NC NC r I
BO3 A03 i i .
802 A2 I 1A01,1A02 i 2A01,2A02 Méretek
B tai—
coOM oV Z ——
BO1 AO1 T ® LoEC .
i
£
2
N
3]
8
4 <
B 95 13

A méretek milliméterekben vannak feltlintetve.

A legszélsé modul jobb oldaldra fel kell erésiteni a lezdré burkolatot.

A modulok csatakoztatasaval és DIN sinre torténd felszerelésével kapcsolatos
tovabbi informacidk ennek az tmutatdnak a 2. oldalén a "Felszerelés" fejezet
alatt talalhatok.

A hibajelz6 kapocs bekotése (csak az LGEC-ET)

A sorkapocs csavarokat a lenti tablazatban szereplé meghtzényomatékok sze-
rint kell meghuzni. A laza csavarok révidzarlatot, mechanikai hibakat vagy
hibas mUikodést okozhatnak.

Csavar Nyomatéknak

0,20-0,30 Nm

Szolgalé sorkapocs csatlakozo régzitéesavarok

A hibajelzé kapocs bekoétésekor mindig forrasztas nélkiili kapcsokat hasznal-
jon. Hasznéljon 0,3 mm~* és 2,0 mm* kozotti keresztmetszetli vezetékeket
(sodort vagy tomor vezeték) és rugos szoritos sorkapcsok esetében tomor
vezeték hasznalata az ajanlott. Egy kapocshoz csupan egy vezeték csatlakoz-
tathatd. A bekotott vezeték hossza legfeljebb 30 m lehet.

A rugos szoritos sorkapcsok esetében a vezetékek csatlakoztatasanak és lecsa-
tolasanak maédjara vonatkozdlag bévebb informaciok a MELSEC L CPU modul
felhasznal6i kézikonyvében talalhatok.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com
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Programovatelné logické automaty
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Navod pro instalaci vstupnich a vystupnich
modulti a ukoncovacich desek

C.vyr. CZ, Verze A, 21042011

Bezpecnostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné skolené a zplsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou pIné obeznameni s bezpe¢nostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, véetné navrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze 3koleni elektro-
technici s pfislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC L jsou uréeny pouze pro kon-
krétni aplikace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech uvede-
nych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani vsech instala¢nich
a provoznich parametri specifikovanych v tomto navodu. Viechny produkty
jsou navrzeny, vyrdbény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bez-
pecnostnimi predpisy. Jakékoli pozménovani hardwaru nebo softwaru nebo
nedodrzovéani bezpecnostnich varovani uvedenych v tomto ndvodu nebo
vytisténych na produktu muze vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo
jiného majetku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky
schvalené spolecnosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu
budou povazovény za nespravné.

Prislusné bezpecnostni predpisy

Béhem navrhu systému, instalace, nastaveni, drzby, servisu a zkouseni téchto
produktd musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni predpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, kterd jsou dulezitd pro spravné a bezpeéné
poutziti produktl ozna¢ena takto.

V/v moduly

Piehled moduld

NEBEZPECI:

Varovadni tykajici se zdravi a zranéni osob.

Nedodrzeni zde popsanych bezpecnostnich zdsad miiZe vést
kvdznému ohrozeni zdravi nebo zranéni.

A

Vstupy/vystu
Modulii BYLYySHEY) Pripojeni I/0
Pocet Typ
LX40C6 16 Vstupli DC (klad- Svorkovnice
LX41C4 32 Vstupt r:)é/ff:é):crgly 40pdlovy konektor
LX42C4 64 Vstupt bod) Dva 40pdlové konektory
LY10R2 16 Vystupt ngg‘?{ Svorkovnice
LY4ONT5P 16 Vystupt Tranzistor Svorkovnice
LY4INT1P 32 Vystupt (Spinajici 40polovy konektor
LY42NT1P | 64 Vystupd minus) Dva 40pélové konektory
LY40PT5P 16 Vystuptl Tranzistor Svorkovnice
LY41PT1P 32 Vystupl | (spinajici plus) 40polovy konektor
Ly42PT1P 64 Vystupl Dva 40pdlové konektory
Obsluzné prvky

Moduly s 18pélovou Moduly se dvéma

Moduly s jednim
Yy
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soasjcoEr

s\

T\
i

S\ s\

UPOZORNENI:
A Varovadni tykajici se p i zafizeni a k
) Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést

k vdznému poskozeni zafizeni nebo jiného majetku.

Dalsi informace

Nasledujici navody obsahuiji dal3i informace pro tyto moduly:

Upozornéni ,Before Using the Product” pro LX40C6, LX41C4, LX42C4,
LY10R2, LYAONTS5P, LY4ATNT1P, LYA2NT1P, LY4OPT5P, LYA1PT1P a LY42PT1P
Névod k obsluze pro moduly MELSEC L-E/A

Névod k obsluze pro moduly MELSEC L-CPU

(popis hardwaru, uvedeni do provozu a udrzby)

Névod k programovani pro fadu systému MELSEC Q/ L

@ Bezpecnostni smérnice pro modul MELSEC L-CPU

Tyto névody jsou k dispozici bezplatné prostfednictvim internetu
(www.mitsubishi-automation-cz.com).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobku
popisovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distribu-
torem.

€. |Popis
@ | Zajistovaci hacek (pro spojeni dvou modulti)
Zobrazeni stavu I/O
@ | Kontrolky LED Sviti: /0 signal je sepnuty
Nesviti: I/0 signal je vypnuty
(5} Pfipojovaci lista 18polova svorkovnice pro pfipojeni I/0 sig-
(odnimatelnd) nalli z externich zafizeni
@ |Krytiadové svorkovnice
U modulu se 64 kanaly se prepina zobrazeni
© | Prepinac zobrazeni®@ | stavu pomoci LED diod mezi prvnimi 32
a dal$imi 32 kanaly pomoci prepinace.
e Pripojeni |/O Pripojovaci konektor(y) pro pfipojeni I/O
(40pdlové) signalll externich pfistroju.
@ | Pozice sériového ¢isla
@ | Montazni zavés pro DIN sbérnici (na zadni strané modulu)

O] Spina¢ ovladejte prsty. PouZiti Sroubovéaku apod. je kviili moznému poskozeni zakézano!

Zapojeni svorek fadové svorkovnice
Radova svorkovnice je zobrazena ve sméru pohledu na modul.
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Usporadani pini konektorovych pfipojeni

Konektorova pfipojeni jsou vyobrazena pfi pohledu na modul z predni strany.

@ 40pdlovy konektor

—~——

B20 | © & | A20

B19 | e o | A19

B18 | ® o | A18

B17 | ® | A17

B16 | © o | Al6

B15 | ® o | A15

B14 | © o | A14

B13 [ © 0| A13

B12 | ® o | A12

B11 | e o | A1l

B10 | ® o | A10

B9 o o|A9

B8 © o A8

B7 oo |A7

B6 o o|A6

B5 [0 0|A5

B4 oo |A4

B3 o0 |A3

B2 o o|A2

B1 o 0o|Al

——
@ Dva 40pdlové konektory
~—— ——
1820 | ® o [ 1A20 2B20 | © © | 2A20
1B19 | @ © | 1A19 2B19 | @ © | 2A19
1B18 | ® o | 1A18 2B18 | @ © | 2A18
1B17 | @ ® [ 1A17 2B17 | © © | 2A17
1B16 | @ @ [ 1A16 2B16 | @ © | 2A16
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Technické udaje

Vseobecné provozni podminky

Polozka Technické udaje
provozni 0-55°C

Okolni teplota
skladovaci -25a275°C

Relativni vihkost pfi provozu

5 az 95 % (bez kondenzace)

Vnéjsi vlivy

bez agresivnich nebo hoflavych
plyn, pouze mirnd prasnost

Misto instalace

v rozvadédi

Dalsi vSeobecné provozni podminky jsou uvedeny v bezpecnostnich smérni-
cich pro modul MELSEC L-CPU.



Tranzistorové vystupni moduly - Spinajici minus

Instalace a kabelové propojeni

Vstupni moduly DC
Technické udaje LX40C6 LX41C4 LX42C4
Pocet vstupti 16 32 64

Druh vysilace

Spinané plusem nebo minusem

Technické udaje LY40ONT5P LY41INT1P LY42NT1P
Pocet vystupti 16 32 64
Typ vystupu Tranzistor (spinajici zaporny pdl)

NEBEZPECI

Galvanické oddéleni

Optické vazebni ¢leny

Galvanické oddéleni

Optické vazebni ¢leny

Pred instalaci a pripojovdnim kabelu vypnéte externi privod napdjeciho
napéti pro PLC a pripadné i dalsi externi napéti.

Jmenovité napéti pfi

Montaz modulii na DIN listu

(@ Piitla¢te montéazni zavésy pro
montaz na DIN listu na zadni
strané modulu smérem dold,
dokud nezaskoci.

@ Povéste moduly horni hra-
nou vybrani na DIN listu
a zatlacte moduly proti DIN
sbérnici do pozice.

@) Zajistéte montazni zavésy
pro pfipevnéni na DIN listé.
Posurite viechny zavésy
nahoru, dokud nezaskoci.
Pokud nejsou zavésy pfistup-
né, pouzijte naradi (napf.
Sroubovak).

R
) HIH
[ i

uu il
\

Vedle prvniho a posledniho modulu na DIN listé namontujte zarazky, aby
nemohlo dojit k jejich posunuti do boku.

Moduly nikdy nenasouvejte na DIN listu z boku. Mohlo by dojit k poskozeni
kovovych drzdkdi na zadni strané modulu.

UPOZORNENI

Signdini vodice nepoklddejte v blizkosti silovych nebo vysoko-

vypnutém vystupu

=0,1mA

Max. pokles napéti pii
zapnuti

0,3VDC
pFi 0,5 A

0,2VDCpiio,1A

Doba VYP — ZAP

=0,5ms

odezvy ZAP — VYP

= 1 ms (jmenovité zatéz, ohmicka zatéz)

Ochrana proti prepéti

Z-dioda

Pojistka

Napéti 10,2 a2 28,8 V DC (vInéni =< 5 %)
Externi 17 mA 0ma | (ei24v00)
napajeni m m pri
P Proud (pii24VDC) | (pHi 24V DC) | najeden refe-
ren¢ni bod
Odnimatelny Jeden P
Externi pfivody svorkovnicovy 40polovy D\g:gst(g?ve
blok konektor Y
Pocet obsazenych adres I/0 16 32 64
Interni proudovy odbér
(5VDO) 100 mA 140 mA 190 mA
Hmotnost 0,15 kg 0,11 kg 0,12 kg

(@ Zasuite napajeci modul
bo¢nim konektorem do
odpovidajiciho konektoru
CPU modulu tak, aby na
sebe oba moduly uplné
dosedaly.

® Zajisténi modull: Zasurite
zajistovaci hacky na horni
a spodni strané modulu
dozadu ve sméru k zadni
strané modulu. Zkontro-
lujte, jestli jsou oba moduly
pevné spojeny.

ych vedeni a kabelii pFipojenych k zdtézi. Minimdlni odstup
od téchto vodiéii éini 100 mm. Nedodrzeni tohoto upozornéni by moh-
lo byt pricinou poruch, a vést tak chybné funkci za¥izeni.

Napdjeni PLC, I/O periferii a motorii pFipojte oddélené.

Moduly s pfipojovacimi svorkami

Pro pfipojeni fadové svorkovnice pouzivejte pouze nepajenou spojovaci tech-
niku s maximalni tloustkou pfipojeni 0,8 m.

Jmenovité napéti 20,4 a2 28,8 V DC (zvInéni 5 %) Zatizeni 10,22228,8VDC
Jmenovity vstupni proud 6mA 4mA 0,5 Anajeden UPOZORNENI
" Maximalni napéti pfi vystup 0,1 A na jeden vystup
=
Zaﬁgmp;i‘;d pro stav - lsn:/li =19V/=3mA zatizeni 5Anajeden 2 A na jeden referen¢ni bod ® Zarizeni provozujte pouze v prostiedi, které vyhovuje podminkdm uvede-
2 — referenéni bod nym v popisu hardwaru systému MELSEC Q. Pristroje nesmi byt vystaveny
Napéti, d t: =8V, — " - — prachu, olejové mlze, lepta m nebo horla 'm plyniim, silnym vibracim
Sigﬁ;:{e\;‘;‘;" pro stav = m;\ =9V/=1,7mA Max. za;rJlnam prOVljld Proudové omezeni ochranou proti pietizeni nebo razun{, vysoky # vy V‘Y_,m u’émkum ne“l(w vihkosti.
" Svodovy proud pfi @ PFi montdzi dave/te pozor na to, aby se do modulu nedostaly pres vétraci
=0,TmA
Vstupni odpor 3,8kOhm 5,7 kohm vypnutém vystupu = Stérbiny otFepy z vrtdni nebo zbytky drdti. To by mohlo vyvolat pozdr,
Doba ode- B Max. pokl &t i 03VDC - poruchu nebo vést k vypadkiim p¥istroje.
VP zaP 1/5/10/20/70 ms nebo men3i 2. POKIes Napet! pii = 0,2VDCpiio1 A @ Na vétraci miizce na horni strané modulu je upevnéno protiprachové
zvy (nasta (Vychozi nast 10 ms) zapnuti prios5 A M - / Lo P < Y
vitelnd) ZAP — VYP yehozi nastaveni: 10 ms pFekryti, které zabraiiuje tomu, aby se pFes Stérbiny ve vétraci miizce
Doba VYP — ZAP =0,5ms nedostaly dovniti modulu otfepy z vrtdni nebo zbytky drdtii. Protipracho-
Odnimatelny Jeden P odezv: f P i lh S Atey vé prekryti nesnimejte dFive, nez dokoncite pripojovdni. Pfed uvedenim
Externi pfivody svorkovnicovy |  40pélovy Dli:gfs)l?vy 4 'ZAVP H YYP = 1 ms (jmenovita %atez, ohmicka zétéz) do provozu viak musite tento kryt odstranit, aby nedoslo k pFehfati
blok Kkonektor y Ochrana proti prepéti Z-dioda modulu.
" ’ Pojistka — ® Pred kazdym uch dulu PLC vybijte nejdFive sviij staticky ndboj
Poet obsazenych adres I/0 16 32 64 — _ — tim, ze se dotknete uzemnéné kovové ¢dsti. NedodrZenim tohoto upo-
Interni proudovy odbér Napéti 10,22228,8V DC (zvinéni = 5 %) zornéni miizete poskodit modul nebo zavinit jeho chybnou funkci.
90 mA 100 mA 120 mA . 9mA
(5vDQ) Externi 9mA 13 mA (pfi 24V DC) 1 |
napéjeni m m pri nstalace
Hmotnost 0,15 kg 0,11kg 012kg pel Proud (pi24VDC) | (pii24VDC) | najeden refe- ®
ren¢ni bod P
S . - - UPOZORNENI
Reléové vystupni moduly Odnimatelny Jeden Dva 40pslové
Externi pfivody svorkovnicovy 40polovy
Technické udaje LY10R2 blok Konektor konektory @® Moduly musi byt rllazn?:vtovany na DIN listé. . ) POZNAMKA
. . ® Vpravo vedlep ukonéovaci desku.
Pocet vystupli 16 Pocet obsazenych adres /0 16 32 64 ® Nenechejte modul nazem a nevy ijte ho silnym otresiim.
. < Interni proudovy odbér [} ejte kryt modulu. Neprovddéjte zmény na modulu. Pfi téchto
Typ vystupu Relé 5V DC? 4 100 mA 140 mA 190 mA i h by mohly vznik poruchy a/nebo pozdr a zdroven dojit j L
Galvanické oddéleni Relé k poranéni. Kabelové propojeni
PRI - Hmotnost 015kg 011kg 012kg @ Nedotykejte se zddnych vodivych dilii nebo elektronickych kompo-
Jmenovité spinaci napé- 24V DC, 2 A (ohmicka zatéz) na jeden vystup nent moduld.
. 240V AC, 2 A (cos¢ = 1) na jeden vystup, 8 A na PR ) .
ti/proud ; [ i & vV i — Spinaiici @ Propojte moduly 1j je zajistovacim
jeden referencni bod Tranzistorové vystupni moduly - Spinajici plus hdckem. Pokud ne']’sou moduly pevné spo;eny, miize dochdzet k chy-
Min. spinana zatéz 5VDC, 1 mA Technické udaje LY4OPTS5P | LY4INPT1P | LY42PT1P bdm nebo poskozeni nebo modul miize vypadnout. 4 al
Max. spinané napéti 264V AC/125V DC Potet vystupl 16 32 64 Soieni modulé
P . Typ vystupu Tranzistor (spinajici plus) b
Max. spinaci frekvence 3600 sepnuti/h Galvanické oddelent Optické oni dl Postup spojeni dvou modul(i je popsén na nasledujicim piikladu modull °
boba VYP— ZAP —10ms a vanlf 'eo ﬁe'envll ptické vazebni ¢leny LO2CPU a L61P.
odezvy ZAP — VYP <12ms J"funoY'te napeti pri 10,2 az 28,8V DC @ Odijisténi modulu: Odjistéte
zatizeni zajistovaci hacky na horni
Externi pfivody Odnimatelny svorkovnicovy blok 0,5 A najeden aspodni strané modulu
¢ . Maximalni napéti pfi vystup 0,1 A na jeden vystup L02CPU dopfedu ve sméru
Pocet ob: h adres I/0 16 iy N
otet obsazenych adres I zatizeni 5Anajeden 2 A na jeden referen¢ni bod k predni strané modulu.
Interni proudovy odbér 460 mA referenéni bod Koncovky vodi¢t
(5VDQ Max. zapinaci proud Proudové omezeni ochranou proti pfetizeni
Hmotnost 0,21 kg Svodovy proud pfi

Svorkovnicovy Na jednu svorku je mozné pfipojit

az dva vodice s koncovkami.

~

Pro fadovou svorkovnici nesmi byt pouzity izolované koncovky vodicu. Priifez
vedeni by mél byt mezi 0,3 mm<a 0,75 mm~. Stocte odizolované konce vodicu
a pouzijte koncovky vodi¢a. Je doporuceno izolovat konce vodi¢i pomoci
hadicek.

Dotéhnéte Srouby pfipojovacich svorek utahovacimi momenty uvedenymi
v nésledujici tabulce. VoIné Srouby mohou zpuUsobit zkraty, mechanickou zavadu,

nebo selhéni.
$rouby Utahovaci
momenty
Srouby pfipojovacich svorek (M3) 0,42-0,58 Nm
Srouby k upevnéni svorkovnicového bloku (M3,5) 0,66-0,89 Nm




Moduly se 40pé6lovym konektorem

Pfipojeni vystupnich modula

Modul se roubovymi svorkami

@ LY10R2 - Reléovy kontakt

@ LY42NT1P - Spinajici minus

Levy pfipojovaci konektor

Pravy pfipojovaci konektor

Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A1 Y39
1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C
1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
1804 .| 1A04 | 2804 .| 2A04 .
1803 Nevyuzit TA03 Nevyuzit 2503 Nevyuzit 2A03 Nevyuzit
1B02 1A02 2B02 2A02

1BO1 we 1A01 com 2B01 we 2A01 comz

Pro 1/0 moduly jsou vhodné nésledujici konektory. @ LX42C4
Model Popis V/v moduly Levy pripojovaci konektor Pravy pfipojovaci konektor
A6CONT1 | P4jené provedeni (rovné provedeni) LX41C4 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
A6CON2 | Provedeni Crimp (rovné provedeni) L'{Z?ﬁﬁp 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30
A6CON3 | Provedeni s prifezovymi svorkami LY42NT1P 1B19 X01 1A19 X1 2B19 X21 2A19 X31
LY41PT1P
A6CON4 | Pajené provedeni (provedeni pfimé a 45°) LY42PT1P 1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33
Pfipojeni vstupnich modula 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34
Modul se Sroubovymi svorkami
® 1X10C6 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35
1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36
Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
1B13 Xo07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37
= TB2 X01 TB1 X00
S TB1 | 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38
— TB4 X03 TB3 X02
i 1B11 X09 1A X19 2B11 X29 2AN X39
i TB6 X05 TB5 X04
i 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A
i TB8 Xo7 TB7 X06
H 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B
! TB10 X09 TB9 X08
! 1B08 XocC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C
S~ TB16 4, TB12 X0B TB11 XO0A
T 1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D
T T814 | XoD | TBI13 X0C
. 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E
' ' T TB16 XOF TB15 XOE
' ' — 1B05 XOF TA05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F
' 24VDC TB18 Nevyuzit TB17 coMm
HE R 1804 | 1A04 2B04 | 2A04
[ |, - Nevyuzit Nevyuzit
1B03 1A03 N .| 2803 2A03 N B
evyuzit evyuzit
24VDC 1802 1A02 Y 2B02 2A02 Y
com1 CcomM2
Moduly s 40pélovym k y 1BO1 1A01 2B01 2A01
® LX41C4
Zapojeni svorek
Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
B20 %00 A20 X10 Levy pfipojovaci kone:(tiori Pravy pfipojovaci konelkio:
B19 X01 A19 X1 1820 | 2820
B18 X02 A18 X12 i i
B17 X03 A7 X13 ! !
- B16 X04 A16 X14 | !
I ! !
B0 B15 X05 Al5 X15 i i
—=— ~~_1A05 " 2A05
i B14 X06 Al4 X16 < 1 o
i i i
i |t 1so1, |t 2801,
i B13 Xo07 A13 X17 4,_| 2 4,_| .
! : T 1BO2 I._.. j 2802 1._._
! '
i B12 X08 A12 X8 | 24vDC | | 24VDC 1
i ' ' ' '
J - nos | B11 X09 A1 X19 :_j‘ |7_7: :_:; |7_7:
1{‘ B10 XO0A A10 X1A
- |+ 801,802 ! 809 X0B A09 X18 24VDC 24VDC
: : b B8 X0C A08 x1c
1 24VDC
HE BO7 XoD A07 X1D
el BO6 XOE A06 X1E
24vVDC BO5 XOF AO5 X1F
B04 A04
Nevyuzit
BO3 A03 )
Nevyuzit
B02 A02
COM
BO1 AO1

Zapojeni svorek

i 1A01,1A02 ~

S g ZAtE

| o5 Zatéz

1B01, 1B02 )

12/24VDC

};

Levy pfipojovaci konektor

Pravy pfipojovaci konektor

S opo  Zéte

| opos  Zatez

2B01, 2B02 s

i 12/24VDC

I 201,2A02 ~ |+

Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
S gy Zéter TB2 Yo1 TB1 Y00
Hi)—': B4 Y03 83 Y02
! 86 Y05 85 Yo4
: 88 Yo7 87 Y06
i TB10 Y09 TB9 Y08
; N TB12 YOB TB11 YOA
I TB14 YOD TB13 YoC
! TB16 YOF TB15 YOE
[ TB18 | Newyuzit | TB17 | COM
i?—.r@ 100/
T— |41 200VAC
E’ - |} ’E nebo
1 1 24VDC
H {| -
@ LY40ONT5P - Spinajici minus
Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
- =1 181 Zatez B2 YO1 TB1 Y00
B B4 Y03 83 Y02
} TB6 Yos 85 Y04
: TB8 Yo7 TB7 Y06
i TB10 Y09 TB9 Y08
; TB12 YOB TB11 YOA
g i TB14 | YD | TBI3 | YOC
; TB16 YOF TB15 YOE
iTW TB18 com TB17 yiel
i 12/24V DC i
Moduly s 40pélovy ym pfipoj
@ LY41NT1P - Spinajici minus
Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
B20 Y00 A20 Y10
B19 Y01 A19 Y11
B18 Y02 A18 Y12
B17 Y03 A7 Y13
N B16 Y04 Al6 Y14
@ B15 Y05 A15 Y15
! B14 Y06 A4 Y16
: B13 Yo7 A13 Y17
: B12 Y08 A12 Y18
i B11 Y09 A1l Y19
; s Ztes B10 YOA A10 Y1A
; B09 YOB A09 Y1B
i BO1, B02 B08 YoC A08 Y1C
W’ B07 YoD A07 Y1D
i A0T,A02 [ F B06 YOE A06 Y1E
= BOS YOF A05 Y1F
BO4 A04
503 Nevyuzit 203 Nevyuzit
o] Y hor ]

@ 12vDC/24vDC




Modul se Sroubovymi svorkami
@ LY40PT5P - spinajici plus

@ LY42PT1P - spinajici plus

Zakoncovaci moduly

Piehled zakonéovacich modult
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Rozméry: mm
Technické udaje
Technické udaje L6EC L6EC-ET
Jmenovité spinaci
napéti/proud - 24VDC,05A
bV Min. spinana zatéz — 5VDC 1mA
ybova
svorka | Doba VYP — ZAP _ <10ms
ERR. odezvy ZAP — VYP =12ms
Ochrana proti prepéti — —
Pojistka — —

Radova svorkovnice

Externi pfivody — s pruzinovymi

Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal Levy piipojovaci konektor Pravy pfipojovaci konektor Model Chybova svorka
S rgy | ZawE 82 Y01 TB1 Y00 Pin | Signal | Pin | Signal | Pin | Signal | Pin | Signal L6EC —
—< 7 L6EC-ET ERR.
i TB4 Yo3 TB3 Yo2 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 | 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
]
i TB6 Y05 TBS Yo4 1819 | Yor | 1A19 | Yy11 | 2B19 | Y21 | 2A19 | V¥31 bsluzné K
! B8 Yo7 87 Y06 1818 | Yo2 | 1A18 | Y12 | 2B18 | Y22 | 2A18 | Y32 Obsluzné prvky
i L6EC L6EC-ET
| TB10 Y09 TB9 Y08 1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 | 2817 | Y23 | 2A17 | v33
2 TB12 YOB | TBT YOA 1816 | Yo4 | 1A16 | Y14 | 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 ? ?
[ TB14 | YOD | TBI13 | YOC 115 | Yo5 | 1A15 | vis | 2815 | Y25 | 2A15 | V35 - A
] 12/24VDC TB16 YOF 815 YOE 1B14 | Yos | 1A14 | Y16 | 2814 | Y26 | 2A14 | Y36
]
! +|, - TB18 ov TB17 com
817 | 1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 | 2813 | Y27 | 2A13 | Y37
i 1812 | vos | 1A12 | vi8 | 2B12 | Y28 | 2A12 | V38 2]
| 818 1B11 Y09 1A11 Y19 2811 Y29 2A11 Y39
= 1810 | YOA | 1A10 | Y1A | 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A
Moduly se 40p6lovyim konektorem 1809 | YoB | 1A09 | viB | 2809 | v2B | 2a09 | v3B o e - ©
@ LY41PTIP - spinajici plus 1808 | voc | 1A08 | vic | 2808 | vac | 2408 | v3c %ﬂ —0
Zapojeni svorek Pin | signal | Pin | Signal 1807 | YoD | 1A07 | viD | 2807 | Y20 | 2a07 | Y3D - “I o
B20 Y00 A20 Y10 1806 | YoE | 1A06 | Y1E | 2806 | Y2 | 2a06 | Y3E
B19 Yo1 A19 ML 1805 | YOF | 1A05 | YIF | 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F — o
B18 Y02 A8 Y12 1804 |l [ Lmoe L [ 6 6 é
evyuzit evyuzit evyuzit evyuzit
B17 Y03 A7 MK 1803 Y 1A03 Y 2803 y 2A03 y
S gy Zater B16 Yo4 Al6 Y14 o2 | oolwoe [T [ ke | =
- . |Popi
i B15 Y05 A5 Y15 1801 1A01 2801 2A01 D _ -
i B14 Y06 A4 Y16 o = @ |Zajistovaci hacek (pro spojeni dvou modult)
: B13 Yo7 A3 Y17 apojeni svore @ |Nalepovaci znamka Tato nalepovaci znamka slouzi pro evidenci
i Levy pHipojovaci konekt Pravy piinojovaci konel P udrzby a nesmi byt odstranéna
H B12 Y08 A2 Yis evy pfipojovaci konektor ravy pfipoj i _ — - —~
: s pao | Z8tE st gm0 Z8ter 9 Srouby k upevnéni svorkovnicového bloku
i B11 Y09 A11 Y19 . . Vystupni kontakt pro chybovy signal. Pokud
i ! ! systém pracuje normalné, je kontakt sepnut.
B10 YOA A10 Y1A ——
! pos Zatez : : @ |Chybova svorka ERR. Pokud je odpojeno napéjeni nebo se v CPU
; 4 B09 YOB A09 Y1B i i modulu objevi stop chyba, kontakt se rozpoji
i 12/24VDC 08 YocC A08 Yic i i (i v pripadé resetovani CPU modulu).
_¢M‘ |__. 807 YoD 07 YD : : e Pozice sériového ¢isla
i i i @ [Montaznizavés pro DIN sbémici (na zadni strané modulu)
i A01,A02 B06 YOE A06 Y1E i i
i . i s
i BOS YOF A05 YIF o 1A ZAE L 2h0s LA Rozmér
BO4 . B A04 N B : TZf4VDC : 12f4VDC y
levyuzit evyuzit i 1BO1, 1802 - i 2B01,2B02 - ® L6EC
803 y 03 vy 1B01, 1BO: s 01, 2BO:. s .
B02 A02 i i 1
coM oV i 1A01, 1A02 I 2A01,2A02 °
BO1 A01 ; ™ £
z
[a)
T
2
a g
-
4 <
T 95 13
Rozméry: mm

svorkami
Interni proudovy odbér 0,04 A 0,06 A
Hmotnost 0,06 kg 0,11 kg
Instalace a kabelové propojeni
Instalace
UPOZORNENI
Vpravo vedle poslednih. dul ijte ukonéovaci desku.

Dalsi informace ke spojeni modulii a k montazi na DIN sbérnici jsou uvedeny
v ¢asti ,Montaz” na strané 2 tohoto navodu.

Zapojeni chybové svorky (pouze L6EC-ET)

Dotéhnéte Srouby pfipojovacich svorek utahovacimi momenty uvedenymi
v nasledujici tabulce. Volné Srouby mohou zpUsobit zkraty, mechanickou
zavadu, nebo selhani.

Ty Utahovaci
4 momenty
Srouby k upevnéni svorkovnicového bloku 0,20-0,30 Nm

Pfipojeni na chybovou svorku je provedeno nepégenou spojovaci technikou.
Vodice by mély mit priifez mezi 0,3 mm?a2,0mm (kroucené jednotlivé vodi-
ce) a pro pruzinové svorky jsou doporuceny vodice s pevnymi konci (kon-
covky). Do kazdého mista chybové svorky je mozné zasunout pouze jednu
koncovku vodi¢e. Maximalni délka pfipojovaciho vodice je 30 m.

Postup pfipojeni vodice na chybovou svorku, resp. jeho odpojeni, je popsan
v navodu k obsluze moduli MELSEC L-CPU.
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